uoue)

13-dD Y3IAIFD3Y SdD

Canon

GPS RECEIVER

GP-E1

EFAEHEAE

INSTRUCTION MANUAL

MODE D’EMPLOI
BEDIENUNGSANLEITUNG
MANUALE DI ISTRUZIONI

MANUAL DE INSTRUCCIONES
INSTRUCTIEHANDLEIDING
MHCTPYKUUA NO SKCIMITYATALUU
{ERAASH

B

Frangais

Deutsch

Nederlands
Pycckumn

ERFL

1






Canon

GPSLY—)\—

GP-E1




[FUIC

GPSL¥—){—GP-E1(FEO0S-1D XHD7 7Y U—T. ®ELiE
FOBERZBERICINTEX T & UGB, AEY 7 D 277 DMap
Utility ClEER CEF T o Ffc. AAS OGO EHTEFT,

GP-E1TCTZaC &

(&R LB h M ZERC{T

® GP-E1 ZAXSICEDORIITHREYS
L IBER (BE BE. 155, Tﬁz’;
TSR ) FERICAMULED,

® COBERZEFBLT, /WY IO E
[CIRFEGITPIRE AANR R CER T,

® F/c. GP-El [CAEEINTLSEFI
VKR (HAcE#E) T, BREAOZER
[CfNg 5 EDHTEFT,

*1 0 BEIREPOGP-E1DREICK DT, BIRICHINES NS BERNEE THEVES
hohET,

*2 1 REMFREE (UTC : Coordinated Universal Time) (&, 20 = w JiEsER & (F
[FRURAITY .




GP-E1 TT&E3%Z &
1

FZIDERRE

® GPSH5E5NBHAEHNASICRETEFT, BElE. 19+0.02%
T3,

INY 3V EOBEICERCEHZRT

® ECD-ROMICIEREN TS Map UtilityZERA LT, /(Y IO
N SRS PIREAADER R CEX T,

[ . S
* i
-ﬁ‘ .- "_'_._vil_-e:
5 \
TN, GPS Receiver
- Solution Disk
" S e oS
T e

#EM7—4©2012 ZENRIN -



E;A—

(FUDIT i,
GP-E1 CTEdZL
KNMERSABE LOB I EDD

LR EDCTIER e 6
BEBBDTETR <o 7
AASITEOMITD /BDHT i, 8
CPS DIESZZERIET B oot 9
UBBROEFRERZEZTET D oo 13
BT OYVICRATE ED oot 14
GPS DEFZNZ A TITERTET B cvovvvveeeeeeeseieeineeeeineeee oo 17
CPS [TRIT D TR oottt 18
FMBDY T EDITITOUNT e 19
TFETFAERR e 22



AEMHRELOBT EDD

AR/ FICDONT
0 BEICRSANE U RENDS 2 EESEEETELTVET,
& | BEHETRREEETHLTLET.

(p.x %) @ BER—IZRLTCVET,
AXHDRIERNS VPREMBOFRAICIE, MYVPY—IFE, AASE
GP-ETILEDN TSI FZFERLTNET,

FERAORRICONT
® COEMHPETIE. NASECP-EIDEHEN. NASOBERZA v
FHADTND T EEBHRICRETEZSH L TNFET,

® Windows (&, KXEMicrosoft Corporation DXEH KUtEDE(C
BT DBEFC(FEREIRTI,

® Macintoshlg. KESXUMMDETEHRINCKEY v FILEDE
BETY,

® Google™ | Google ¥w 7™ SKU Google Earth™ (&
Google Inc. DFEIETCY .

® Map Utilityl&. Google ¥ 7™ IR —E 2 7%Z#R L CHK
[CEER P ZRR U TWVET,

® ZOfh, AZFDUHRPERAF. BEHOBFEERCEEHIETCT,



iy >, Sa3 X
Z2LEDTES

TEEDFEFEIEIE. DK PHDALNDBEPLEEZERAICHLET DI
HDHDTT, NBEZLLKIBREUTHHBRBZEULLSZLRCHBFEVLES
(A

A BL TERDERZETSHEVE AL CFESZR SaHEEHNRES
=B nxd.

0 A FEHA. BRN BROFREEEDRITDTROIEIFULENTLEEL,
- AEDERBICEBEE LIADT &,

0 (IBRIF. BFHROFOBHOEVRICEVTLIZEW. B—RIFAAIEERF. ES
[CERRICHERE LT <TEE L,

0 A<D, EHHD. EFRVEDEERE. NBICHPERL TR (ICEDLE
FNTLEEWN ZOFRFHEATDENK MMEDRRAICTED T T,

O Fih(F, AERERELEVTLLEEV, BEHODNDEHOET,

© TREARDTERFTEALULFENTL SV, BR. AKODFRELEDET,

® ETFICKDHIEAIMOEL UL, BHEICFZRNENTIZEV. BED
BRSO ET,

® DR ELIBVWTLEE W, WEBICIFEBEBIN'D D RBEDRBRDISHDHT .

O EJPETODEZEVEFRICRELBEVNTLIEE L, KK FKEDORRALLEDET,

® FITHN - R CTEADKRIF, MZERH - WROIERICIE D TIZE V. FHEeED
H I B E S PERKEGR S & [CREBZES X BN DD FT .

A 5;::: TEEOEBZESTSEFVE. [THEE S RERUYNISEEDRSE

R pEREnEd.

® SEREBEOEFPAVEDDEL [CHE ULEVWTLEEW. RBBFDERICED.
1D & NBDRRICIED I ENBOERT,

O RFZEHMTHDB 2D, BARD UTEARLEWNTLIZEW,. #ADCHDHIT—RND
ZEL. AKDODRRELEDZENDDET,

O VTRV IV EDBRARZERBOEFIERLENTIZE N KEP
RREEOFRRELDENHDET,

O KITEEUD. WERICKECIFZRFEDEYD A DTERIG, EPDCE =R
WTLIZE W KK, REBORRELEDCENDDFET,

:" o b/ (AW hope 3~

REBIS. AASEBHFHBEZD ROFVEDTEE  AXSICDONT]
[CEEUTERD RN ZE LTLEE L,



EOS-1D XOEBERR/ RV

GPSt¥askin




AASICADTFSD / BDHT m—

GP-E1 ZAXSICWMD I BRI, AXSDERAA v FZ (OFF) [C
LTHEXT, GP-E1DBRIE. AXTHSHHGEINET

1 HASDIHFHIN—ZRIFD
® RV R T LIHFDAN—ZFIFT. 7
BIC@ULET,

2 GP-E1ZED 3132
® GP-E1 DinFEMDMITEYZ. AX
SICEDEFRT,
O HFEAXSICBIRLIAHE T,
® EFDAEUETHFZERLIHEH
5. fHMFRUABSHELEDET.
LoD ERDHFET,

mMOS g ELER

® NASOBRAAYF%Z OFF) [CLFT,

® fHHMFTRUHEEDITDHET. WOALABICEILETD,
O HFEAASNHS5IERETT,

0 GP-E1 DED AT HOAUIE. BFTHASDERZY)>TH ST TLEE
Lo

8



GPSDEE=ZRETS

GPS{ESDEEF. ZNRBEEBDEMNCCP-E1 ZRDNIFEAXS%ZE
FBoTWVE. GPET1 DLHEICFPYEEZDEEVNLSICLTENGIFT
<TEELN

SR | [GPSHEORRE] EES

NTSC

[GPSHER] @ [fE3] Z&Eis

® [BFIVNROF+UTL-Yav] BEH
KRSNIcEEF 16XR—IDFIEB.
TOBRIEZT 2 CTLIEE L,

AZa1—%ETID
® MENU) RE=ERUET,

GPSOZEREICONT

T NASOEBEET) RO (@B <—

_ 1 2 d == = BE AN ST 7R

L TalxBxlxlals] JTC. GPS1:|75®§1D'U(FMD ﬁgu:ﬁt:&_—g
L L T

KOFUVRERER, RX—ID
[GPSiE#HERTI D] CTHEBTERT.
(EB) ¥—I =M : BERMBRE
(E@B) ¥—IRU] - HEMITIARR

BE I MBBRIERICHMENGE
ER



GPS DiESZRET S
. ____________________________________________________|

@ O BHEDHIRN CEDRMTIF. AAXASDERAA v FZANTH S5H30H~
COR CTHRIEMIBARICED T T,
O BEMERIF. AXSOERRAA v FZANTH SERBE CHERMIRIRREC
BOET (BEDFHRTEDRHET. DD DASDERRAA vF =)o T
D S5KIBODLRICERAA v FZAND R CBEWNT).

O crsEszmELCcLEE
RDKSFRECTIFCGPSEEN HDESHIE UL ZETELEV ., MIBIFRN
RN oD, W R EEDS HEIERERSET 5T BN ET.
® BN M. NSO, CILEEDEL DA
® BEBSD | SOHBDIEERES S DF<
® EEOERFREDEFABH e x
O GPSHEFRHBORBEEDICEET Dict. EEELADRETCHUBER
PR oToD . ERE FIRED 2 MEIERERST 5 EhHBD
57, 3. FCERTHASEE>TNTHBE LI BIERRT 5
CEnBDET,
EgICHINENBERICDONT
® NASEGP-E| ZEGL. NASOBERA v FEANCER (Ffcldd—
FD—A TD SR UEE%) ORE T, MEEEHERSNENT Eb
BOET. Ffe. SUNERCRESNENT ENBDET, TDESMmE
TlF. AUFoTh oL TLIEEL,

GPSIE#RZRT IS

1 [(GPSHEORRE] ZE

) [CPs#E] o 3] Z&ES

i O [BFIV/Z0F+UIL-v3aY] EEN
RRSNcEE R 16X—IDFIEG.
TDRIEE(T O TLIEE L,

10



GPS DIES%ZRETS
1

3 [GPSHEDRE] &

SIS 4 [GPSIERORT] =&
E‘”’ﬁ‘“&‘fi_ & =» ST GPSIBHRIKRRINE T,

GPSHHMET

© BEEAIO [H4I NE4S" ] 1, JrER45°
DAEZERLTVET,
UTC (REMFRED) &, JUZw Vi
K& FEFRURLITY,
FERBITRED (@l FBRIREZT I
LTWET. (D) ERRENTLWDE
TIREDERSNE T,
2D) BRRSNTVD EEFTSIFE
FSNF Ao

®EID

=» BEZEHIEUCRECTERT IS L. UB
ERDERICAMENET

11



GPS DiESZRET S

EfRIC{HINE NBHERERICONT

Tz
1BE
RE
==

BRE TSR

ﬁl BERE DTS, BRERBROERNCRSNET T, Fd. HERMEIRELE
FENFEA.

12



(IERIROEMREIRZRET D m—

AXSRTAEFROEFER (5R) DRETETT . EFERLEN
(FERTIFOMBBROEREICECRENK T, 22U, B AREREDIS
<EHFET,

1 [CPSHEORE] ZES

J) [oPsHE] O [©3] =&

3 [GPSHBORE] =B3N

4 EBRBOEHER] TR

A E S HRRSH 5 BFRS &R

118 L
1515

251

{IERHROEMLERE & BRRETHERBOBR (T71V5—RER)

B BROEHER HRE (+23T) B8 (0T)
198 #7904 #6208
1583 #9701 #7408
5558 #9904 #7608

*CPSESORERRNBLSICRATS L. BREIEKBDIELLEDET.
*CPSOfE L. BHERICERENEUET.

13



BFIVINR%ZEES

BRISICHASHEVTLS HITEERICHMTEET.
1 [GPSEEORE] ZEI

GPSMBOE 2 [GPSHzR] @ [FES] ZFESN
GPSHEZE |

3 [GPSHEORE] Z®E

GPSIBORTE 4 [EFIVIR] @ [E3] =&

O EFIVNAOF+UITL-Yay] EEH
KRS NEEERF, 16R—IDFIEB.
TOBIEZIToTLIEET L,

®FIINA

BREROIYVINARTE
BEBICHXSHENTVSHUERTSEDIENTEET,

® HXSDLINFO.) MYV ZERLIcEE,
O KEZH—HEICRRINET,

® ST 21— REPBEIRTR.




BFIVINRZES
1

EFIVNRADFYUITL—YaYy

CEVEU Rl X — 0 —R{ERICAESRDBEEARTSNCEEF. R
i R—IDFIETHFv U ITL—Y 3 VEFTO>TLLRE
Lo Ffeo BEFRICRRSNDHULBH ULVERKRD
S TEROFIETCHF U ITU—r 3V ETO>TLRES
(A
BFIVIADFvUTU—avE &EITDEM
THIT>TLIRELY,

1 [CPSERORTE] =&

A
1T

==y

GPSMBEONE 2 [GPSHER] @ [E5] =30
GPohlE ]

3 [GPSHEORE] ZES

GPSIBORTE 4 [EFIVIKR] O [E5] %&&RN

BTN

5 [EFIVNADFvUTL—vaV] =&
s}
O (@) NYVEEITEFVUTL—T3
IREE(CIEDE T,
O XIR—=IDKICHASZEH UFT,

15



BFIVINRZED

6 AASZEEDT

OEHA180° UEAASZERDET,

@LT180° MUEAXSZERDFT.

@180° MUEAASZOERSERT .

O IASERESHEVRDIAERLTLSE
[aAN

® OOBIFEDIRETIT>THLEVR
Bho FrUTU—2aVhRTI8HK
T, IEDEDIRLTLIES L,

® FrUTL—y3uTERVEER &
DEEZEAESSDICEZITRDER
LT<LIEELN,

REIIADEPITU=3Y FvUIL—YavERTITD

® FrUIJL—YavhRergde. 1
BEENERRINE T,

® FIEEOO@OBRIEDERTTTITDT
EBHOFIN. FrUTL—raviE
EEICfTONTVE D,

L SEM |

0 O 2D, VVABEZMDHAUIRETFyUTL—2 338"
BITHLET,
® EFIV)(RFMHESKZNALTVDIEh. ROKXIFRE R ClaF+UT
L= 3VZ% T CERVBEN DD T &le. FvUTLU—Y 3 V% 7o
THERBSAUZRE TERFNT ENHD XY,
SREOE. BEICHISNSHDHM. HEEEDEILA. THEE,

16



GPS DIRZNZAAXSICERET 2D

GPSHSRSNBDRABERENASITERE CEFT T, REF. #11£0.02
wTY,

1 [GPSH#EDHE] =&

D [GPSEE] O [#3] &R

3 [GPSHEORE] Z®M

4 [BEEARE] ZES
® EEZEEU (@) ZWLET.
O [BEEH] 3. NXSDBRRAA vFE
ANT. GPSESZERELEEICE
HENFT,

0 © GPSHEZSEL HHRTEHEVEEE. BHIRETCEEFBA. Fie. 5T

CEfT] WIRBICRRSNGERTEZ A,

O [ST¢RT] HBIRTETH. GPS REDHIRY A=V JICLoTE. BF
BZAEhELNTEEVW T ENDDFT,

O [EERZRE] H (BEEH] [CRESNTVDEEF. XZa1—0 [Bf/EL
/TUT] FRECANEIDOFEREF TEEE Ao

©® WFT YU—XIEET MASHIZER] 270\ BZZEX fc<BUVEEF
[BERERTE : L] (SEREL TS0,

17



GPS [CET 3 THER

GP-ETZES EEF. ROZEISEFRLTLIEELY,

O EPHEICKOTIE. GPSOEABFEDRHEIN TSI ENDDR
TDT. BEVICTEDRIFEPHIFEOESEDRHIC Ulch > TLIEE
Lo IRITEE. EATERTDEEIRKITERLTIEELY,

® EBEFHEDOERANSHRENTVDIEBHRTOFERICEF T IRLTLEE
L

© GPSH#REZ(E > TR UICRLEBEI P EIBICEFR SN D DX SOMUBER
& BAZRETDEMOSENTNDIENDDEFT, TDzHGPS
HEEZE D CHAXSDMUEBRDEHRSNCVDELLE. BEZ{AIC
EUED. /17—y MEEDEBDADREBE CEDRENEHT D
EEGF THERULTLEE L,

® GPSHEEDLSDESZREITDDICHENNNDZEHHDET,

O FREZEHMOPE—FI—FLEDBNFBRZFHES T DEEDIEL (T,
EXNCEDFENTLEE W,

18



FIEDOYVI b 7ICDNT

CZTlE. f1BDGPS Receiver Solution Disk (CD-ROM) [(TURERE
NTWD. Y I RDITPOHEE, )Y AUNDA VR M=)V HE%ZERR
UEX

J=—E—=IR Ly=it— YUYya-vav F4RY

GPS Receiver Solution Disk
GP-ETHDY T hD T 7 &, HERKBEENNEFINTV
EE

;
= 4

¥v7 A-F1UF1—

Map Utility

GP-E1 CEEsR UMBBRZFR U T, /WY IVOKIC, BERORE
B PIREAAZER K CEF I,

AA=ITS5HY— A—=IvIR
ImageBrowser EX
Map UtilityZ&RHThRICEFIT S ENTEFRT,
FDMOMEREIC DV TIE. ImageBrowser EXDEHERBAZ PDF 7= CHE
ST,

o Map UtilityZFIA 9 $1=6(CE. ImageBrowser EX%ZA VX h—)L T 2 NE
hHbFET,

19



HTBOY I hDT7ICDVT
. ____________________________________________________|

VINIITPDAVA M=

O o 0T R TR YR SN T BBATE. TROFIEC
HoTAVA LT REN BBICHUT. FEEA YA h—ILENE
S

1 J$Y I GPS Receiver Solution Disk (CD-ROM) #A
ns

2 CD-ROMOQ7AAVESITINIUYIED
® WindowsTlE. [(R4) IVE1-9-] RICERENZTA I
® MacintoshTl&. TFRI by T EICRRESND A

3 [Setupexel EFTIIUY TS

4 [BFEPEAVAN] BHY v U, BEEOIERICHES TRIET
r5)

® (VA M=)LERIC, "Microsoft Silverlight” M- > X b—)VEIE
HBRRSNIERIE. "Microsoft Silverlight” DA X b—)L%Z{T2
TLEEL,

5 [%T7] #2YUv & L. CD-ROMEERDHT
® (VAMJTETTY,

20



ABDY I kDT 7ICDVT
|

ERHAEPDFI 7 A ILOIE—FEERM

1 /XY I GPS Receiver Solution Disk (CD-ROM) %A

ns

2 CD-ROMO7AAVESITINIU Y IES

® WindowsTl&. [(¥4) IVE1—-%—-] AICKRREND7 IV

® MacintoshTl&. TRT by 7 EICRRESND 73
3 Manuall 7#ILFEFTILIYU v LTHEL
4 [Japanese] 745 %&/)\VIVICIE—TD

® NUTORRIOERIEEPDF Y 7 )L IE—SNE T,

Windows Macintosh
Map Utility MUXXW_J_xx | MUX.XM_J_xx
ImageBrowser EX IBXXX_J_xX

5 AE—UKPDFI7AILES IO UY 5T
® /Y OI(CAdobe Reader (RHThRHER) DA X h—=)LNTWL

DUERHDET .

® Adobe Reader(d+ & —%wv b EHSEETYDYO—RTER

ED

21



FI5{LER

TIHHXS EOS-1D X

BIENDOAIEBRMIN R0
BE. ®E. 28, AL HTHFE. 5268
1RIREE

SR 1575.42MHz (L1%)

fIEIBROEFERE 1/5/10/15/30% &R, 1/2/57ER

S32li=yslel GPS DT —57Z N XA S(TERE

BFIVI(R 38 - K T — & 38 - IERET U —7%&
AWTHAZ&EH

BIR NASHKENSIGET D

IR A REAEY

B EROETER R (+237T) &8 (0T)
k= #7901 #6201
16595 19708 #7408
5585 #1990/ #7608

TP AU —IREES
*CIPATBREAEC LD

RES #24.7 (f8) X57.0 () X35.7 (Bf7) mm

=)= Wwadg
*CIPA A4 RSAVICED

ERTEEEE 0T~+45T

ERTETE 85%LT

Y boxr

ImageBrowser EX. GP-E1FMap Utility

O AEAFBPECEHDT—FIE, INTEHFABRBECLIDETT,
O REDMIHF. BRUNED—BEFEFLEETHIENBDET,

22



MEMO

23



Canon

FV ./ UBAEH
FV /IR T4V IT v ) \UBKREH
T108-8011 RRWEXEmM2-16-6

KM D FWFIEICE T B SHERED

BEFER Y F— (2EHEES)
050-555-90002
ST © B 9 1 00~20 : 00
+-H-#%H10:00~17:00
(OB1H~1A3HE®RFBTCLEEFT)
¥ BHFRBEVOHEVES ICTEFELIEE0,
¥ _FRBESECHRVERIFEVLAI. 043-211-9556% CHIALZET L,
% |PEEZCHADBEG. 7O/ F—DH—ERCL>TOHARSHEVES
ndbFEd,
% ZAREEFTEFLKERIDEANDDET. HOHDUHTTELIEEZL,

FVY /) INAASHA SDTERN

FV I/ UTIZIAASDIR—LNR—=IZFERUTVE T, A VF—RY T
FEDAF. BREICBIIBED LT,
canon.jp/eos-d

COERKFBAEICEH LTS HAS, 7T U—F 201 2F2RKR0
BDTY ., TNLUBICHFTINCAAS, PoEYU—EOEIEDEICDE
FUTCE LEROBEHFER Y Y—(CBELEDELEEL,




Canon

GPS RECEIVER

GP-E1




Introduction mEmeeessssssssssss—————

The GPS Receiver GP-E1 is an EOS-1D X accessory that can geotag
your shots. Using the provided software Map Utility, you can view
shooting locations. The receiver can also set the camera time via GPS.

Features

Geotagging Images and Adding the Shooting Direction

100-0021 [T

® Shots taken while the receiver is

attached to the camera are
geotagged, adding location
information*" (latitude, longitude,
elevation, and shooting time (UTC*Z))
to images.

Shooting locations and the shooting
direction of geotagged images can be
viewed on a virtual map on a
computer.

Images can also be tagged with the
shooting direction, using the
receiver’s digital compass (magnetic
north standard).

*1: Some traveling conditions or receiver settings may cause inaccurate location

information to be added to images.

*2: Coordinated Universal Time, abbreviated UTC, is essentially the same as

Greenwich Mean Time.



Features

Setting the Camera Time
® The camera time can be set using GPS signals. The margin of error
is approx. £0.02 second.

Viewing Images and Information on a Virtual Map

® Shooting locations and the shooting direction can be viewed on a
virtual map, using the Map Utility software on the provided CD-ROM.

. S ~ it — BE
_z;,u L= -'-_\

: GPS Receiver
o 26" - Solution Disk

Map data ©2012 ZENRIN -
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Conventions Used in this Manual s

Meaning of Symbols

(1] : Warning to prevent shooting problems.
@ : Supplemental information.
(p-**) : Reference page numbers for more information.

The icons and markings indicating the camera’s controls and settings
used in the manual correspond to the icons and markings on the
camera and on the receiver.

Basic Assumptions

® All operations in this manual assume that the camera and receiver
are connected and the camera power switch is set to <ON>.

® Windows is a trademark or registered trademark of Microsoft
Corporation in the United States and other countries.

® Macintosh is a registered trademark of Apple Inc. in the United
States and other countries.

® Google™ | Google Maps™ , and Google Earth™ are
trademarks of Google Inc.

® Map Utility uses Google Maps™ to display images and routes
traveled on a map.

@ All other corporate and brand names in this manual are
trademarks or registered trademarks of their respective owners.



Safety Precautions sessssssssssssssss

The following precautions are intended to prevent harm to you and others
as well as damage to equipment. Become familiar with the precautions
before using the receiver to ensure correct and safe operation.

A Warning Preventing Serious Injury or Death

@ To prevent fire, excessive heat, chemical leakage, or explosion, follow these safety
guidelines.
+ Do not insert metallic objects between the receiver’s electrical contacts.

® Keep the accessories away from children. In case of accidental ingestion, consult a
physician immediately.

® In case of excessive heat, smoke, or fumes, immediately remove the batteries, being
careful to avoid burns. Continued use in this state may cause fire or burns.

® Do not operate the receiver while driving. This poses a risk of traffic accidents.

® Do not use the receiver where there is flammable gas. There is a risk of explosion or fire.

@ If the receiver is dropped and internal parts are exposed, do not touch the exposed
parts. There is a risk of electrical shock.

® Do not disassemble or modify the receiver. High-voltage internal parts may cause
electrical shock.

® Do not store the receiver in dusty or humid places. There is a risk of fire or electrical
shock.

® Before using the receiver on board airplanes or in hospitals, make sure use is
permitted. Electromagnetic waves emitted by the receiver may interfere with
instrumentation or medical equipment.

A Caution Preventing Injury or Equipment Damage

@ Do not leave the receiver inside a vehicle in hot weather or near a heat source. The
receiver may become hot and cause burns if touched.

@ Do not use the receiver when it is covered by or wrapped in a cloth. This may trap
heat inside, posing a risk of case deformation or fire.

® Do not use paint thinner, benzene, or other organic solvents to clean the receiver.
This poses a risk of fire and may be hazardous to your health.

o [f you drop the receiver in water, or if water or metal objects get inside, immediately
remove the batteries. This poses a risk of fire or electric shock.

If the unit malfunctions. becomes damaged. or requires repair. contact your
dealer or a Canon Service Center.

Handling Precautions

Handle the receiver in accordance with “Handling Precautions: Camera
Care” in the camera instruction manual.
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Nomenclature

Attachment pin

Tightening screw

(i Terminal

Storage Case

EOS-1D X Rear LCD Panel

GPS device connection T

MS123LMS123

!»
L
MS



Attaching and Detaching the Receiver wmmmm

Turn off the camera before attaching the receiver. The receiver is
powered by the camera.

1 Open the terminal cover on the
camera.
® Pull out the extension system
terminal cover and rotate it toward the
front.

2 Attach the receiver.

® Align the receiver terminal and
attachment pin with the
corresponding camera terminal and
hole.

® Push the terminal firmly into the
camera.

® As you push the terminal into the
camera with your left index finger,
attach the receiver securely by
turning the tightening screw until it
stops rotating.

Detaching

® Turn off the camera.

® Loosen the tightening screw until it spins freely.
® Pull the terminal out of the camera.

0 Always make sure to turn the camera off before attaching or detaching the
receiver.
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Acquiring GPS Signals s

To acquire GPS signals, bring your camera with the receiver attached
outdoors where the sky is unobstructed and aim it up. Keep your hand
or other objects off the top of the receiver.

O AF G TS 1 Select [GPS device settings].

D
Video system NTSC
Battery info.

Sensor cleaning
Communication settings
GPS device settings

GPS device settings 2 Set [GPS device] to [Enable].
GPS device ] e If the [Calibrate digital compass]
. = screen is displayed, follow steps 6 — 7
on p.16.

3 Close the menu.
® Press the <MENU> button.

Acquisition Status I
AN\ GPS signal status is indicated by the
.......... )]
JLANEl @ <A > icon on the camera’s rear LCD
L s Nalelaly]
(LI LI panel.

Status details can be checked as
described in “Viewing GPS Information”
on the next page.

Blinking <[E8>: Signal not
acquired yet

Constant <[€8>: Signal acquired
Images are geotagged when you shoot.



Acquiring GPS Signals
|

|§| @ Signal acquisition takes about 30 — 60 seconds under favorable
conditions after you turn the camera on.
o After initial signal acquisition, signals can be reacquired soon after the
camera is turned on again (under favorable conditions, and when the
camera has been off for less than approx. 30 minutes).

0 Places with Poor GPS Coverage

Location information may not be recorded, or inaccurate information may be

recorded where GPS signal coverage is poor, such as in the following

places.

@ Indoors, underground, in tunnels or forests, near buildings or in valleys

@ Near high-voltage power lines or mobile phones operating on the
1.5 GHz band

® When traveling through different environments

® Even in other places, GPS satellite movement may interfere with
geotagging and cause missing or inaccurate location information. The
information may also indicate that the camera has been used in a
different location, even if you were shooting at the same place.

Appended Information

o If shooting is performed immediately after turning on the camera’s power
switch (or resuming use after auto power off) when the receiver is
attached to the camera, images may not be geotagged. Similarly,
directions may not be recorded correctly. To avoid this, wait a moment
before shooting.

Viewing GPS Information
1 Select [GPS device settings].

Video system
Battery info.

Sensor cleaning
Communication settings

GPS device settings Set [GPS deVice] to [Enable].
GPS device Disable e [f the [Calibrate digital compass]
) Enanle screen is displayed, follow steps 6 — 7
on p.16.
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Acquiring GPS Signals
|

GPS device settings 3 Select [GPS device settings].

Enable

GPS device settings 4 Select [GPS information display].

Auto time setting  Disable » Detailed GPS information is
Position update timing displ d

Digital compass Enable Isplayed.
GPS information display

Calibrate digital compass GPS information display

Latitude

Longitude

Elevation

Direction

uTc o1n/zmez
Satellite reception

® In this sample screenshot,
[Direction: NE 45°] indicates that the
camera was facing 45° northeast.
[UTC] (Coordinated Universal Time)
is essentially the same as Greenwich
Mean Time.
The icon <&.l> indicates signal
conditions. When <3D> is displayed,
elevation can also be recorded.
However, elevation cannot be
recorded when <2D> is displayed.

5 Take a picture.
P Shots taken after GPS signal
acquisition are geotagged.

11



Acquiring GPS Signals

Geotagging Information

100-0021 [1]

Direction
Latitude
Longitude
Elevation
uTC

El For movies, the GPS information acquired when movie shooting starts is
recorded. Note that signal reception conditions are not recorded.

12



Setting the Positioning Interval mess———

On the camera, you can specify the positioning interval. Shorter

positioning intervals yield more accurate location information for your

images. However, fewer shots can be taken per charge.

0

aam
Video system NTSC
Battery info,

Sensor cleaning

GPS device settings

GPS device
(GPS device settings

Enable

GPS device settings

Auto time setting  Disable
Position update timing__

Position update timing

Every 30s
Every min
Every 2m
Every 5m

Every sec
Ewvery 5s

| |
Every 155

1 Select [GPS device settings].

2 Set [GPS device] to [Enable].

5 Select the time.

3 Select [GPS device settings].

4 Select [Position update timing].

Estimated No. of Shots per Charge, by Positioning Interval

(Viewfinder Shooting)

Position Update Timing

Normal Temperature
(23°C/73°F)

Low Temperature
(0°C/32°F)

Every second

Approx. 790 shots

Approx. 620 shots

Every 15 sec.

Approx. 970 shots

Approx. 740 shots

Every 5 min.

Approx. 990 shots

Approx. 760 shots

*Fewer shots can be taken per charge in poor signal conditions.
*The nature of GPS may cause some inconsistency between positioning

intervals.

13



Using the Digital Compass s

You can tag images with the shooting direction.

1 Select [GPS device settings].

Sensor cleaning
Communication settings
5 device settings

GPS device settings 2 Set [GPS deVice] to [Enable].

GPS device

GPS device settings 3 Select [GPS device settings].

GPS device Enable
GPS device settings

GPS device settings Set [Digital compass] to [Enable].

o [f the [Calibrate digital compass]

DR Compasta THahE screen is displayed, follow steps 6 — 7
: b Enable on p.16.

Viewing the Compass when Shooting
You can see which direction the camera is facing as you shoot.

® To view the compass, press the
<INFO.> button.

® The electronic level is also displayed
at this time.

® The compass is also displayed in Live
View or movie shooting.

14



Using the Digital Compass
|

Calibrating the Digital Compass

Catiate digital compass Calibrate the compass as described here and on
the next page at the shooting location, or if the
screen at left is displayed during menu operations,
or if the direction shown as you shoot seems
incorrect.

1 Select [GPS device settings].

Video system NTSC

GPS device settings 2 Set [GPS device] to [Enable].

GPS device — Disable
¥ Enable

GPS device settings 3 Select [GPS device Settings].

GPS device Enable
GPS device settings

GPS device settings 4 Set [Digital compass] to [Enable]. I

Digital compass

GPS device settings 5 Select [Calibrate dlgltal

Auto time setting  Disable compass].

Position update timing . .
Digital compass ~ Enable ® Press <G> to prepare for calibration.
GPS Information display ® Move the camera as shown on the

Calibrate digital 355
Lailbrate cig: next page.

15



Using the Digital Compass

Calibrate digital compass

Digital compass calibration
complete

Move the camera.

® Wave the camera laterally in at least
a 180° arc.

@ Wave the camera up and down in at
least a 180° arc.

® Rotate the camera in at least a 180°
arc as it faces the same direction.

® Be careful not to drop the camera
during calibration.

e Steps @, @, and @ can be done in
any order. Keep moving the camera
until calibration is finished.

o [f the compass is not calibrated after
you do this, turn your body to the right
or left and move the camera again.

Finish calibration.

@ A screen indicating completion is
displayed when calibration is finished.

® Although this screen may be
displayed while you are still moving
the camera in a direction of step 6
(@, @, or @), calibration has been
finished successfully.

0 ® For safety, remove the lens and other accessories before calibration.
® As the digital compass uses geomagnetism, calibration may not be
possible under the following conditions: at high altitudes, near magnetic
fields, in steel-structure buildings, underground, etc. Even if calibration is
possible, the receiver may not be able to detect the shooting direction

correctly.

16



Setting Time from GPS on the Camera wm

The camera time can be set using GPS signals. The margin of error is
approx. £0.02 second.

1 Select [GPS device settings].

Video system

Battery info.

Sensor cleaning
Communication settings
GPS device settings

2 Set [GPS device] to [Enable].

GPS device settings 3 Select [GPS device settings].
GPS device Enable
GPS device settings
GPS device settings Select [Auto time setting].
VAuto update ® Select an option and press <>,
!l De::; @ [Auto update] updates the time after
the camera is turned on and a GPS
signal is received.

0 o If the GPS signal cannot be received from five or more satellites, time

setting is not possible. [Set now] will be unavailable.

e Evenif [Set now] is selected, auto time adjustment may not be possible,
depending on the timing of GPS signal acquisition.

® When [Auto time setting] is set to [Auto update], the date and time
cannot be set manually using [Date/Time/Zone] in the menu.

o If you prefer not to change the time (when using [Sync time between
cameras] with WFT series, for example), select [Auto time setting:
Disable].

17



GPS Precautions meessssssssssssssssses

Keep the following points in mind when using the receiver.

@ In certain countries and regions, the use of GPS may be restricted.
Therefore, be sure to use GPS in accordance with the laws and
regulations of your country or region. Be particularly careful when
traveling outside your home country.

@ Be careful about using GPS functions where the operation of
electronic devices is restricted.

@ Others may be able to locate or identify you by using location data in
your geotagged pictures or movies. Be careful when sharing these
images with others, as when posting them online where many others
can view them.

® GPS signal reception may take some time.

® Never leave the receiver near any equipment that generates a
strong magnetic field, such as magnets or electric motors.

18



Provided Software messsssssssssssss—

Software on the provided solution disc is described below, with
installation instructions.

GPS Receiver Solution Disk
Includes receiver software and the instruction manual.

Map Utility

This software uses location information recorded by the receiver to
show shooting locations and the shooting direction on a virtual map.

ImageBrowser EX

This software can update Map Utility.
For information on other features, refer to the ImageBrowser EX
instruction manual (provided as a PDF).

0 ImageBrowser EX must be installed to use Map Utility.
19



Provided Software
|

Installing the Software

0 Follow these steps even if an older version of the software is already
installed. (The previous version will be overwritten, as needed.)

1 Insert the GPS Receiver Solution Disk in the computer.

2 Double-click the CD-ROM icon.
® Windows: This icon is displayed in [Computer] or [My
Computer].
® Macintosh: This icon is displayed on the desktop.
3 Double-click [Set up.exe].

4 click [Easy Installation] and follow the on-screen
instructions to complete the installation process.
o |[f install screen for “Microsoft Silverlight” is displayed during
installation, install “Microsoft Silverlight”.
5 Click [Finish], and then remove the disc.
@ |Installation is now finished.

20



Provided Software
|

Copying and Viewing the PDF Instruction Manual

1 Insert the GPS Receiver Solution Disk in the computer.

2 Double-click the CD-ROM icon.

® Windows: This icon is displayed in [Computer] or [My
Computer].
® Macintosh: This icon is displayed on the desktop.

3 Double-click the [Manual] folder to open it.

4 Copy the [English] folder to a convenient location on
your computer.

® The following PDF instruction manuals are copied.

Windows Macintosh
Map Utility MUx.xW_E_xx | MUx.xM_E_xx
ImageBrowser EX IBXxx_E_xx

5 Double-click a copied PDF file.

® Viewing the manuals requires Adobe Reader (latest version
recommended) to be installed on your computer.
® Adobe Reader can be downloaded free from the Internet.

21



Specifications messsssssssssss————

Compatible camera
Geotagging images

Reception frequency
Position update timing
Time adjustment

Digital compass

Power supply

EOS-1D X

Tags images as shots are taken

Latitude, longitude, elevation, direction,
shooting time (UTC), and signal status
1575.42 MHz (L1 band)

Every 1, 5, 10, 15, or 30 seconds, or every 1,
2, or 5 minutes

Camera time can be set from GPS time data
Triaxial geomagnetic sensor and triaxial
acceleration sensor used to calculate
direction

Powered by the camera

Shots per battery charge

Position Update Timing Norr?zaé;lgggslzr?ture LOV\(’J;%T;;I?)ME
Every second Approx. 790 shots Approx. 620 shots
Every 15 sec. Approx. 970 shots Approx. 740 shots
Every 5 min. Approx. 990 shots Approx. 760 shots

*When shooting through the viewfinder
*Based on CIPA standards

Dimensions Approx. 24.7 x 57.0 x 35.7 mm / 0.97 x 2.24 x
1.41in. (W x HxD)

Weight Approx. 44 g / 1.55 oz.

Operating temperature
Operating humidity
Provided software

*According to CIPA guidelines

0°C to +45°C / 32°F to 113°F

85% or less

ImageBrowser EX, Map Utility for GP-E1

@ Allinformation in this manual is based on Canon testing standards.
® Receiver specifications and appearance are subject to change without notice.
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Canon

The cameras and accessories referred to in this Instructions booklet are current as
of February 2012. For information on compatibility with the cameras and
accessories marketed after this date, contact your nearest Canon Service Center.
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Introduction mEmeeessssssssssss—————

Le récepteur GPS GP-E1 consiste en un accessoire pour 'TEOS-1D X
capable de géomarquer vos photos. Vous pouvez voir les
emplacements de prise de vue en utilisant le logiciel Map Utility fourni.
Le récepteur peut également régler I'heure de I'appareil photo via GPS.

Fonctionnalités M

Géomarquage des images et ajout de la direction de prise
de vue

® Les photos prises alors que le
récepteur est fixé a I'appareil photo
sont géomarquées avec I'ajout des
informations sur I‘emplacement*1
(latitude, longitude, altitude et heure
de prise de vue (UTC*2)) aux images.

® |l est possible de voir les
emplacements de prise de vue et la
direction de la prise de vue des
images géomarquées sur une carte
virtuelle sur un ordinateur.

@ |l est également possible de marquer
les images avec la direction de prise
de vue en utilisant la boussole
numeérique du récepteur (nord
magnétique standard).

*1 : Les informations sur 'emplacement peuvent étre faussées sous certaines
conditions de voyage ou avec certains réglages du récepteur.

*2 : Le Temps universel coordonné, abrégé en UTC, est globalement identique au
Temps moyen de Greenwich.



Fonctionnalités

Réglage de I’heure de I'appareil photo

® L’heure de I'appareil photo peut étre réglée en utilisant les signaux
GPS. La marge d’erreur est d’environ +0,02 seconde.

Visionnage des images et des informations sur une carte
virtuelle
® Les emplacements de prise de vue et la direction de la prise de vue
peuvent étre consultés sur une carte virtuelle, en utilisant le logiciel
Map Utility sur le CD-ROM fourni.
R R
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:dl_ =Lt T
&
!
v GPS Receiver
Solution Disk

Données cartographiques ©2012 ZENRIN -



Table des matiéres meesssssssssssss———

INrOAUCHION. ...t 2
Fonctionnalités ..........cooiiiiiiiii e 2
Conventions utilisées dans ce manuel............ccoccovvreiininiicncne 5
CoNSigNES de SECUNE.......coiuiiiiiiiii it 6
NOmMENCIAtUre ... 7
Fixation et retrait du récepteur ...........c.cccooviiiiiiiiiee 8
Acquisition des signaux GPS ...........ccoooiiiiiiiiie e 9
Réglage de l'intervalle de positionnement............cccccoooeiiiinennnn. 13
Utilisation de la boussole NUMEriQUe...........cccceeiiiiieiiiiee i, 14
Réglage de 'heure de I'appareil photo a I'aide du GPS................. 17
Précautions relatives au GPS .............ccocoiiiiiiiie e 18
LOGICIEIS FOUMNIS. .....eiiiiiiieiiiiie i 19
SPECIfICAtIONS ... 22



Conventions utilisées dans ce manuel s

Signification des symboles

(1] : Mise en garde pour éviter les problémes de prise de vue.

@ : Informations complémentaires.

(p- **) : Numéros de page de référence pour obtenir de plus amples
informations.

Les icones et repéres indiquant les commandes et les réglages de
I'appareil photo utilisés dans le manuel correspondent aux icones et
repéres sur I'appareil photo et le récepteur.

Suppositions de départ

@ Toutes les opérations décrites dans ce manuel supposent que
I'appareil photo et le récepteur sont connectés et que le bouton
d’alimentation de I'appareil photo est placé sur <ON>.

@ Windows est une marque commerciale ou une marque déposée
de Microsoft Corporation aux Etats-Unis et dans d’autres pays.

® Macintosh est une marque déposée d’Apple Inc. aux Etats-Unis
et dans d’autres pays.

® Google™ ;| Google Maps™ et Google Earth™ sont des
marques de Google Inc.

® Map Utility utilise Google Maps™ pour afficher les images et les
itinéraires parcourus sur une carte.

@ Toutes les dénominations commerciales ou raisons sociales
mentionnées dans ce manuel sont des marques commerciales
ou des marques déposées de leurs détenteurs respectifs.



Consignes de sécurité¢ memsss————

Les précautions suivantes ont pour but d’éviter que vous ou d’autres
personnes ne se blessent et que I'appareil ne soit endommagé.
Familiarisez-vous avec ces précautions avant d’utiliser le récepteur afin
de garantir son bon fonctionnement en toute sécurité.

A Avertissement Prévention de blessures graves voire mortelles

® Pour éliminer tout risque d’incendie, de chaleur excessive, de fuite de produits
chimiques ou d’explosion, suivez ces consignes de sécurité.
» N’insérez pas d’objets métalliques entre les contacts électriques du récepteur.

® Conservez les accessoires hors de portée des enfants. En cas d’ingestion
accidentelle, appelez immédiatement un médecin.

® En cas de chaleur, fumée ou vapeur excessives, retirez immédiatement les piles en
prenant soin d’éviter les brllures. Continuer a utiliser les piles dans cet état présente
un risque d’incendie ou de brdlure.

o N'utilisez pas le récepteur pendant que vous conduisez. Vous risquez de provoquer
un accident de la route.

o N'utilisez pas le récepteur en présence de gaz inflammable. Vous risquez de
provoquer une explosion ou un incendie.

@ Sile récepteur chute et les piéces internes sont exposées, ne touchez pas les
piéces exposées. Vous risquez de vous électrocuter.

® Ne démontez ni ne modifiez le récepteur. Les pieces internes a haute tension
présentent un risque d’électrocution.

® Ne rangez pas le récepteur dans un endroit poussiéreux ou humide. Ceci présente
un risque d'incendie ou d’électrocution.

@ Avant d'utiliser le récepteur a bord d’un avion ou dans un hopital, assurez-vous que
son utilisation est permise. Les ondes électromagnétiques émises par le récepteur
peuvent affecter les instruments ou I'équipement médical.

A Attention Prévention des blessures ou des dégats matériels

® Ne laissez pas le récepteur a I'intérieur d’'un véhicule par temps chaud ou pres d'une
source de chaleur. Le récepteur peut chauffer et provoquer des brilures en cas de contact.

o N'utilisez pas le récepteur lorsqu’il est recouvert d’un tissu ou enveloppé dans un
tissu. Vous risqueriez de piéger la chaleur a l'intérieur, ce qui présente un risque de
déformation du boitier ou d’incendie.

o Nutilisez pas de diluant pour peinture, de benzene ou d’autres solvants organiques pour
nettoyer le récepteur. Ceci présente un risque d’incendie et peut étre nuisible a votre santé.

® Sivous faites tomber le récepteur dans I'eau ou si de I'eau ou des objets métalliques
pénétrent a l'intérieur, retirez immédiatement les piles. Ceci présente un risque
d’incendie ou d’électrocution.

Si I'appareil fonctionne mal, est abimé ou nécessite une réparation.
contactez votre revendeur ou un Service Aprés-Vente Canon.
Précautions de manipulation

Manipulez le récepteur conformément aux « Précautions d’utilisation :
Précautions lors de [I'utilisation » dans le mode d’emploi de I'appareil photo.
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Nomenclature

Cheville de fixation




Fixation et retrait du récepteur m———

Mettez I'appareil photo hors tension avant de fixer le récepteur. Le
récepteur est alimenté par I'appareil photo.

1 Ouvrez le cache-connecteur sur
I'appareil photo.
® Tirez sur le cache-connecteur
d’extension du systeme et faites-le
pivoter vers I'avant.

Fixez le récepteur.

® Alignez le connecteur et la cheville de
fixation du récepteur sur le
connecteur et I'orifice correspondants
de I'appareil photo.

® Poussez fermement le connecteur
dans I'appareil photo.

o Tout en enfongant le connecteur dans
I'appareil photo avec I'index gauche,
fixez solidement le récepteur en
tournant la vis de serrage a fond.

Retrait

e Eteignez I'appareil photo.

® Desserrez la vis de serrage jusqu’a ce qu’elle tourne librement.
@ Retirez le connecteur de I'appareil photo.

0 Veillez toujours a éteindre I'appareil photo avant de fixer ou de retirer le
récepteur.

8



Acquisition des sighaux GPS s

Pour acquérir les signaux GPS, il est nécessaire que I'appareil photo
avec récepteur soit a I'extérieur sous un ciel dégagé et dirigé vers le
haut. Eloignez votre main ou tout objet du haut du récepteur.

a AF [ T 1 Sélectionnez [Réglages dispositif
Systéme vidéo GPS]
Info batterie
Nettoyage du capteur
Réglages de communication
Réglages dispositif GPS
Réglages dispositif GPS 2 Réglez [Dispositif GPS] sur
Dispositif GPS [Activer] .

@ Sil'écran [Calibrer boussole
numérique] s’affiche, suivez les
étapes 6 a 7 de la p. 16.

3 Fermez le menu.
e Appuyez sur la touche <MENU>.

Statut d’acquisition

.......... —- Le statut des signaux GPS est indiqué
G & par I'icone <8 > sur I'écran LCD
arriere de I'appareil photo.

Les détails du statut peuvent étre vérifiés
en suivant la procédure décrite dans la
section « Consultation des informations
GPS » a la page suivante.

<[> clignotant : signal pas
encore acquis

<[[B> constant : signal acquis
Les images sont géomarquées lorsque
vous photographiez.




Acquisition des signaux GPS
|

|§| ® L’acquisition du signal prend entre 30 et 60 secondes environ dans des
conditions favorables aprés la mise sous tension de I'appareil photo.
® Apres l'acquisition initiale du signal, les signaux peuvent étre & nouveau acquis
peu apres la remise sous tension de I'appareil photo (dans des conditions
favorables et si I'appareil photo était éteint pendant moins de 30 minutes environ).

0 Endroits offrant une faible couverture GPS

Les informations sur 'emplacement peuvent ne pas étre enregistrées ou des

informations inexactes peuvent étre enregistrées dans les endroits ou la

réception des signaux GPS est faible, par exemple, dans les endroits suivants :

® A lintérieur, sous terre, dans un tunnel ou en forét, a proximité
d'immeubles ou dans une vallée

o A proximité de lignes & haute tension ou de téléphones portables
fonctionnant sur la bande 1,5 GHz

® Lors d’'un déplacement a travers des environnements différents

® Méme dans d’autres endroits, le mouvement du satellite GPS peut
géner le géomarquage et les informations sur 'emplacement peuvent
alors manquer ou étre inexactes. Par ailleurs, les informations peuvent
indiquer que I'appareil photo a été utilisé dans un emplacement
différent, méme si vous réalisiez des prises de vue au méme endroit.

Informations complémentaires

e Sila prise de vue est exécutée immédiatement aprés avoir placé le
bouton d’alimentation de I'appareil photo sur ON (ou lors de la reprise
apres I'extinction automatique) avec le récepteur fixé sur I'appareil
photo, les images peuvent ne pas étre géomarquées. De la méme
maniére, les adresses peuvent ne pas étre enregistrées correctement.
Pour éviter cela, patientez un instant avant de prendre des photos.

Consultation des informations GPS

a A ] WP o % 1 Sélectionnez [Réglages dispositif

ssms SET UP3
Systéme vidéo NTSC G PS] .

Info batterie

Nettoyage du capteur
Réglages de communication

Réglages dispositif GPS

Réglages dispositif GPS Réglez [DiSpOSitif GPS] sur
Dispositif GPS Désactiver [Activer] .

@ Sil'écran [Calibrer boussole

numérique] s’affiche, suivez les
étapes 6 a7 delap. 16.

N

0



Acquisition des signaux GPS

3 Sélectionnez [Réglages dispositif
GPS].

Réglages dispasitif GPS Sélectionnez [Aff. info GPS].
Réglage hrauto  Désactiver P Des informations GPS détaillées

Mise a jour de la position y .
Boussole numeér. Activer s’affichent.
Aff. info GPS

Calibrer boussole numérigue Aff. info GPS

Latitude

Direction
uTc
Réception s

® Sur cette capture d’écran,
[Direction : NE 45°] indique que
I'appareil photo était tourné de 45°
vers le nord-est.
[UTC] (Temps universel coordonné)
est globalement identique au Temps
moyen de Greenwich.
L'icone <&.l> indique les conditions
du signal. Avec <3D> affiché, I'altitude
peut également étre enregistrée.
Cependant, l'altitude ne peut pas étre
enregistrée si <2D> est affiché.

Prenez une photo.
P Les photos prises aprés I'acquisition
du signal GPS sont géomarquées.
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Acquisition des signaux GPS

Informations de géomarquage

100-0021 [1]

Direction
Latitude
Longitude
Altitude
uTC

ﬁl Pour les vidéos, les informations GPS acquises lorsque I'enregistrement
vidéo démarre sont enregistrées. Veuillez noter que les conditions de
réception du signal ne sont pas enregistrées.
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Réglage de l'intervalle de positionnement m

Vous pouvez spécifier I'intervalle de positionnement sur I'appareil photo.
Les intervalles de positionnement plus courts permettent d’obtenir des
informations sur 'emplacement plus précises pour vos images.

Cependant, un nombre réduit de photos peuvent étre prises par charge.

a AaF = N o 5

sams SET UPY
Systéme vidéo NTSC
Info batterie
Nettoyage du capteur
Réglages de communication

Réglages dispositif GPS

Dispositif GPS Activer
Réglages dispositif GPS

Réglages dispositif GPS

Réglage hr auto Désactiver
Mise a jour de Ja position____

Mise a jour de la position

Chg sec. Chag. 30s
Chague 55 Chg min
Chaq. 10s Chaq. 2min

Chyg. Smin

GPS].

[Activer].

GPS].

position].

Réglez [Dispositif GPS] sur

Sélectionnez [Mise a jour de la

5 Sélectionnez l'intervalle.

1 Sélectionnez [Réglages dispositif

3 Sélectionnez [Réglages dispositif

Estimation du nombre de photos par charge, d’aprés I'intervalle de
positionnement (Prise de vue par le viseur)

Mise a jour de la position

Température normale
(23 °C/73 °F)

Température basse
(0 °C/32 °F)

Toutes les secondes

Environ 790 photos

Environ 620 photos

Toutes les 15 secondes

Environ 970 photos

Environ 740 photos

Toutes les 5 minutes

Environ 990 photos

Environ 760 photos

*Un nombre réduit de photos peuvent étre prises par charge lorsque la qualité

du signal est médiocre.

*La nature du GPS peut provoquer certaines incohérences entre les intervalles

de positionnement.
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Utilisation de la boussole numérique m—

Vous pouvez marquer les images avec la direction de la prise de vue.

Y ) : 1 Sélectionnez [Réglages dispositif
Systéme vidéo NTSC GPS].

Info batterie

Nettoyage du capteur
Réglages de communication
Réglages dispositif GPS

2 Réglez [Dispositif GPS] sur
[Activer].

3 Sélectionnez [Réglages dispositif
GPS].

Réglez [Boussole numér.] sur

[Activer].

@ Sil'écran [Calibrer boussole
numérique] s’affiche, suivez les
étapes 6 a 7 de la p. 16.

Visionnage de la boussole lors de la prise de vue
Vous pouvez voir dans quelle direction I'appareil photo est tourné pendant la prise de vue.

® Pour voir la boussole, appuyez sur la
touche <INFO.>.

® Le niveau électronique est également
affiché a cette étape.

® La boussole est également affichée
lors de la Visée par I'écran ou de
I'enregistrement vidéo.

14



Utilisation de la boussole numérique
|

Calibrage de la boussole numérique

P Te——— Calibrez la boussole comme décrit ici et a la page
suivante a 'emplacement de prise de vue, ou si
I'écran de gauche s’affiche pendant I'utilisation du
menu ou si la direction indiquée lors de la prise de
vue semble incorrecte.

] 2. % Sélectionnez [Réglages dispositif
Systéme vidéo NTSC GPS].

Info batterie
Nettoyage du capteur

Réglages dispositif GPS Réglez [Dispositif GPS] sur
Dispasitif GPS [Activer].

Réglages dispositif GPS Sélectionnez [Réglages dispositif
Dispositif GPS Activer GPS].

Réglages sitif GPS

Réglages dispositif GPS Réglez [Boussole numér.] sur
[Activer].

Boussole numér. Désactiver
»A g

Réglages dispositif GPS Sélectionnez [Calibrer boussole
Réglage hrauto  Désactiver numérique].

Mise a jour de la position ,
Bl AT AT ® Appuyez sur <G> pour préparer le

Aff, info GPS Ca“brage_

Calibrer boussole numérigue , .

R ® Bougez I'appareil photo comme
illustré sur la page suivante.

15



Utilisation de la boussole numérique

6 Bougez I’'appareil photo.

® Déplacez 'appareil photo
latéralement en formant un arc d’au
moins 180°.

@ Déplacez I'appareil photo de haut en
bas en formant un arc d’au moins 180°.

® Faites pivoter l'appareil photo
toujours tourné dans le méme sens
en formant un arc d’au moins 180°.

® Prenez soin de ne pas lacher
I'appareil photo pendant le calibrage.

® Les étapes @, @ et @ peuvent étre
réalisées dans n’importe quel ordre.
Continuez a bouger I'appareil photo
jusqu’a ce que le calibrage soit
terminé.

® Sila boussole n'est pas calibrée
aprés ces mouvements, tournez votre
corps a droite ou a gauche et bougez
a nouveau l'appareil photo.

Calibrer boussole numérique 7 Terminez Ie Calibrage.

® Un écran s’affiche pour indiquer que
le calibrage est terminé.

® Si cet écran s’affiche alors que vous
continuez a bouger I'appareil photo
dans un sens de I'étape 6 (O, @ ou
®), cela indique que le calibrage a
été correctement exécuté.

Calibrage de la bo
numérigque term

0 ® Par mesure de sécurité, retirez I'objectif et autres accessoires avant le

calibrage.
® Le calibrage peut étre impossible dans les conditions suivantes, car la

boussole numérique utilise le géomagnétisme : a une altitude élevée, a
proximité de champs magnétiques, dans des immeubles présentant une
structure en acier, sous terre, etc. Méme si le calibrage est possible, il se
peut que le récepteur ne soit pas en mesure de détecter correctement la
direction de prise de vue.
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Réglage de I'heure de I'appareil photo a I'aide du GPS m

L'heure de I'appareil photo peut étre réglée en utilisant les signaux
GPS. La marge d’erreur est d’environ 0,02 seconde.

AF ] W 9. ko 1 Sélectionnez [Réglages dispositif
Sysimeviddo  NTSC GPS].
Info batterie

Nettoyage du capteur
Réglages de communication
Réglages dispositif GPS

Réglez [Dispositif GPS] sur
[Activer].

Réglages dispositif GPS Sélectionnez [Réglages dispositif
Activer GPS].

Sélectionnez [Réglage hr auto].

® Sélectionnez une option et appuyez
sur <@>.

® [M.a.j auto] met a jour I'heure aprés
la mise sous tension de I'appareil
photo et lors de la réception d’'un
signal GPS.

0 e Sile signal GPS ne peut pas étre regu de cing satellites ou plus, le
réglage de I'heure n’est pas possible. [Appliquer] ne sera pas
disponible.

® Méme si [Appliquer] est sélectionné, le réglage automatique de I'heure
peut étre impossible, selon le moment de I'acquisition du signal GPS.

® Avec [Réglage hr auto] réglé sur [M.a.j auto], il n’est pas possible de
régler manuellement la date et I'heure avec [Date/Heure/Zone] dans le
menu.

® Sivous préférez ne pas modifier I'heure (lors de I'utilisation de I'option
[Synchro heure entre appareils] avec la série WFT, par exemple),
sélectionnez [Réglage hr auto : Désactiver].
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Précautions relatives au GPS s

Gardez les points suivants a I'esprit lorsque vous utilisez le récepteur.

@ Dans certains pays et régions, I'utilisation du GPS pouvant étre
limitée, veillez a respecter les lois et réglementations de votre pays
ou région. Soyez particulierement prudent lorsque vous voyagez a
I'étranger.

@ Faites preuve de prudence avant d'utiliser les fonctions GPS dans
des endroits ou le fonctionnement d’appareils électroniques est
soumis a des restrictions.

@ Vous pouvez étre repéré ou identifié par des tiers grace aux données
d’emplacement de vos photos ou vidéos géomarquées. Soyez
prudent lorsque vous partagez ces images avec des tiers, par
exemple, lorsque vous les publiez en ligne sur des sites ou de
nombreuses personnes peuvent les voir.

® La réception du signal GPS peut prendre du temps.

@ Ne laissez jamais le récepteur preés d’un appareil présentant un
champ magnétique fort tel qu’'un aimant ou un moteur électrique.
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Logiciels fournis messsssssssse—

Les logiciels que contient le CD-ROM de solutions fourni sont
présentés ci-dessous avec leurs instructions d’installation.

GPS Receiver Solution Disk

Comprend les logiciels du récepteur et le mode
d’emploi.

Map Utility

Ce logiciel utilise les informations sur 'emplacement enregistrées par le
récepteur pour afficher les emplacements de prise de vue et la direction
de la prise de vue sur une carte virtuelle.

ImageBrowser EX

Ce logiciel permet de mettre a jour Map Utility.
Pour des informations sur les autres fonctionnalités, reportez-vous au
mode d’emploi d’'IlmageBrowser EX (au format PDF).

0 ImageBrowser EX doit étre installé pour utiliser Map Utility.
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Logiciels fournis

|
Installation des logiciels

0 Suivez ces étapes méme si une version plus ancienne des logiciels est déja
installée. (La version précédente sera écrasée au besoin.)

1 Insérez le CD-ROM GPS Receiver Solution Disk dans
I’ordinateur.

2 Double-cliquez sur I'icone de CD-ROM.
e Windows : cette icone s’affiche dans [Poste de travail] ou
[Ordinateur].
® Macintosh : cette icone s’affiche sur le bureau.

3 Double-cliquez sur [Set up.exe].

4 Cliquez sur [Installation rapide] et suivez les
instructions a I’écran pour exécuter le processus
d’installation.

e Sil'écran d'installation de « Microsoft Silverlight » s’affiche
pendant l'installation, installez « Microsoft Silverlight ».

5 Cliquez sur [Fin], puis retirez le disque.
@ L'installation est a présent terminée.
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Copie et visionnage du mode d’emploi au format PDF

1 Insérez le CD-ROM GPS Receiver Solution Disk dans

I’ordinateur.

Logiciels fournis
|

2 Double-cliquez sur I'icone de CD-ROM.

® Windows : cette icone s’affiche dans [Poste de travail] ou

[Ordinateur].

® Macintosh : cette icone s’affiche sur le bureau.

3 Double-cliquez sur le dossier [Manual] pour I'ouvrir.

4 Copiez le dossier [French] dans un emplacement

pratique sur votre ordinateur.

® Les modes d’emploi au format PDF suivants sont copiés.

Windows Macintosh
Map Utility MUx.xW_F_xx | MUx.xM_F_xx
ImageBrowser EX IBXxx_F_xx

5 Double-cliquez sur un fichier PDF copié.
® Adobe Reader (version la plus récente recommandée) doit étre

installé sur votre ordinateur pour lire les modes d’emploi.
@ Adobe Reader peut étre téléchargé gratuitement sur Internet.
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Spécifications messssssssssssss————

Appareil photo EOS-1D X

compatible

Géomarquage des Marque les images & mesure qu’elles sont prises
images Latitude, longitude, altitude, direction, heure

de prise de vue (UTC) et statut du signal
Fréquence de la réception 1 575,42 MHz (bande L1)

Mise a jour de la Toutes les 1, 5, 10, 15 ou 30 secondes, ou
position toutes les 1, 2 ou 5 minutes
Réglage de I'heure L’heure de I'appareil photo peut étre réglée a

partir des données de 'heure GPS
Boussole numérique  Capteur géomagnétique triaxial et capteur
d'accélération triaxial utilisés pour calculer la direction

Alimentation Alimenté par I'appareil photo
Photos par charge de batterie
L. " Température normale Température basse
Mise a jour de la position (23 °C/73 °F) (0 °C/32 °F)
Toutes les secondes Environ 790 photos Environ 620 photos
Toutes les 15 secondes Environ 970 photos Environ 740 photos
Toutes les 5 minutes Environ 990 photos Environ 760 photos

* Avec prise de vue par le viseur
* D’aprés les normes CIPA

Dimensions Environ 24,7 x 57,0 x 35,7 mm /0,97 x 2,24 x
1,41 pouces (L x H x P)

Poids Environ 44 g / 1,55 oz.
* D’aprés les directives CIPA

Température de 0°Ca+45°C/32°Fa 113 °F

fonctionnement

Humidité de 85 % ou moins

fonctionnement

Logiciels fournis ImageBrowser EX, Map Utility pour GP-E1

® Toutes les informations contenues dans ce manuel reposent sur les normes

d’essai de Canon.
Les spécifications et I'aspect du récepteur sont susceptibles d’étre modifiés
sans préavis.
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Canon

Les appareils photo et les accessoires mentionnés dans ce mode d’emploi datent
de février 2012. Pour obtenir des informations sur la compatibilité avec des
appareils photo et des accessoires vendus aprés cette date, contactez le Service
Aprés-Vente Canon le plus proche de chez vous.




Canon

GPS-EMPFANGER

GP-E1




Einfliihrung meessssssssssssss——

Der GPS-Empfanger GP-E1 ist ein Zubehér der EOS-1D X und
ermdglicht das Verknipfen lhrer Aufnahmen mit Geodaten
(,Geotagging®). Mit der mitgelieferten Software Map Utility kdnnen Sie
die Aufnahmeorte anzeigen. Sie haben aulRerdem die Mdglichkeit, mit
dem Empféanger iber GPS die Kamerazeit einzustellen.

Funktionen M—

Geotagging von Bildern und Hinzufiigen der
Aufnahmerichtung

® Wenn der Empfanger mit der Kamera
verbunden ist, werden den Bildern
wahrend der Aufnahme Geodaten
hinzugefiigt*! (Breitengrad,
Langengrad und Héhe sowie Datum
und Zeit (UTC*2)).

® Die Aufnahmeorte und die
Aufnahmerichtung von
~.geogetaggten” Bildern kénnen auf
einer virtuellen Landkarte am
Computer angezeigt werden.

® Den Bildern kann mit dem
Digitalkompass des Empfangers
(Bezug: magnetischer Nordpol) auch
die Aufnahmerichtung hinzugefigt
werden.

*1: Bestimmte Reisebedingungen oder Empfangereinstellungen kénnen dazu
fihren, dass den Bildern ungenaue Geodaten hinzugefiigt werden.

*2: Die koordinierte Weltzeit (Coordinated Universal Time, UTC) entspricht im
Wesentlichen der Greenwich Mean Time.



Funktionen

Einstellen der Kamerazeit

o Die Kamerazeit lasst sich auch Uber GPS-Signale einstellen. Die
Fehlertoleranz betragt ca. +0,02 Sekunden.

Anzeigen von Bildern und Informationen auf einer
virtuellen Landkarte

@ Die Aufnahmeorte und die Aufnahmerichtung kdnnen mit der
Software Map Ultility auf einer virtuellen Landkarte angezeigt
werden. Sie finden Map Utility auf der mitgelieferten CD-ROM.

GPS Receiver
Solution Disk

Fo - =D

Kartendaten ©2012 ZENRIN -
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Konventionen in dieser Bedienungsanleitung mm

Bedeutung der Symbole

(1] : Warnt vor méglichen Problemen bei der Aufnahme.
@ : Erganzende Informationen
(8.**) : Die Seitenzahlen in Klammern weisen auf weiterfiihrende

Informationen hin.

Die Symbole und Markierungen in dieser Anleitung, die auf
Bedienelemente und Einstellungen der Kamera hinweisen,
entsprechen den Symbolen und Markierungen an Kamera und
Empfanger.

Grundlegende Voraussetzungen

@ Bei allen Bedienungsschritten in dieser Anleitung wird
vorausgesetzt, dass Kamera und Empfénger verbunden sind und
der EIN/AUS-Schalter an der Kamera eingeschaltet ist (Stellung
<ON>).

® Windows ist eine Marke oder eingetragene Marke der Microsoft
Corporation in den USA und in anderen Landern.

@ Macintosh ist eine eingetragene Marke der Apple Inc. in den
USA und in anderen Landern.

® Google™ | Google Maps™ und Google Earth™ sind Marken
von Google Inc.

® Map Utility nutzt Google Maps™ zum Anzeigen von Bildern und
Reiserouten auf der Karte.

@ Alle weiteren Firmen- und Markennamen in diesem Dokument
sind Marken oder eingetragene Marken der entsprechenden
Eigentimer.



Sicherheitshinweise mEesssssssssss————

Die folgenden VorsichtsmalRnahmen dienen dazu, Verletzungen und
Gerateschaden zu vermeiden. Machen Sie sich mit den
Vorsichtsmaflinahmen vertraut, bevor Sie den Empfanger verwenden,
um einen korrekten und sicheren Betrieb zu gewahrleisten.

A Warnung Vermeiden von schweren Verletzungen und Tod

® Um Feuer, ibermaRige Erwarmung, Auslaufen chemischer Flissigkeiten und
Explosionen zu vermeiden, befolgen Sie die nachfolgenden Sicherheitshinweise.
» Keine metallischen Gegenstande mit den elektrischen Kontakten des Empfangers

in Berlihrung bringen.

® Zubehor stets von Kindern fernhalten. Bei versehentlichem Verschlucken sofort den
Arzt aufsuchen.

® Wenn sich GberméaRige Warme, Rauch oder Dampfe entwickeln, sofort die Batterien
entfernen. Gehen Sie vorsichtig vor, um Verbrennungen zu vermeiden. Wenn der
Betrieb in diesem Zustand fortgesetzt wird, besteht Explosions- und Brandgefahr.

® Den Empfénger nicht beim Autofahren bedienen. Sie kénnen abgelenkt sein und
Verkehrsunfalle verursachen.

® Empfanger nicht in der Umgebung von brennbarem Gas verwenden. Es besteht
Explosions- und Brandgefahr.

® Wenn der Empféanger herunterfallt, das Gehause aufbricht und innere Bauteile offen liegen,
vermeiden Sie eine Berlihrung mit diesen Teilen. Es besteht die Gefahr eines elektrischen Schlags.

® Den Empfanger nicht zerlegen oder verandern. Innenkomponenten, die unter
Hochspannung stehen, kdnnen elektrische Schlage verursachen.

® Den Empfanger nicht in staubigen oder feuchten Umgebungen lagern. Es besteht
Brandgefahr und die Gefahr eines elektrischen Schlags.

® Zur Verwendung des Empfangers in einem Flugzeug oder im Krankenhaus muss
unbedingt eine Genehmigung vorliegen. Die vom Empfanger ausgesendeten
elektromagnetischen Strahlen kénnen Fluginstrumente oder medizinische Geréte stéren.

A Vorsicht Vermeiden von Verletzungen und Geriteschiden

® Den Empféanger nicht bei Sonneneinstrahlung im Auto oder in der Nahe einer Warmequelle
ablegen. Der Empfanger kann heil® werden und Hautverbrennungen verursachen.

® Der Empfanger darf wahrend des Betriebs nicht abgedeckt oder in ein Tuch eingewickelt sein.
Sonst entsteht ein Hitzestau im Gerat, der Gehauseverformungen und Brénde verursachen kann.

® Zur Reinigung des Empfangers keine Substanzen verwenden, die Farbverdiinner,
Benzol oder andere organische Losungsmittel enthalten. Es besteht Brandgefahr
und die Mdglichkeit von Gesundheitsgefahrdungen.

® Wenn der Empfanger ins Wasser fallt oder wenn Wasser oder Metallteile eindringen, sofort
die Batterien entfernen. Es besteht Brandgefahr und die Gefahr eines elektrischen Schlags.

Wenn das Gerét nicht ordnungsgemaB funktioniert, beschédigt ist oder repariert
werden muss, wenden Sie sich an lhren Héndler oder an den Canon-Kundendienst.

VorsichtsmaRnahmen bei der Handhabung

Den Empfanger entsprechend den ,MalRnahmen zur Vermeidung von
Schéaden® (Kamerapflege) behandeln, die Sie in der
Bedienungsanleitung der Kamera finden.
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Teilebezeichnungen meessssss———

Passstift

Hintere LCD-Anzeige der EOS-1D X

Verbindung mit GPS-Gerat

@g
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Anbringen und Abnehmen des Empfangers m=

Schalten Sie die Kamera aus, bevor Sie den Empfanger anbringen. Der
Empfanger wird von der Kamera mit Strom versorgt.

1 Offnen Sie an der Kamera die

Anschlussabdeckung.

® Ziehen Sie die Abdeckung aus dem
Systemerweiterungsanschluss
heraus, und drehen Sie sie nach
vorne.

Bringen Sie den Empféanger an.

® Richten Sie den Anschluss des
Empfangers und den Passstift an
dem entsprechenden
Kameraanschluss und an der
Bohrung aus.

® Schieben Sie den Anschluss fest in
die Kamera.

® Schieben Sie den Anschluss mit
lhrem linken Zeigefinger in die
Kamera, und ziehen Sie gleichzeitig
die Randelschraube an, bis sie sich
nicht mehr dreht, um den Empfanger
zu sichern.

Abnehmen

@ Schalten Sie die Kamera aus.

e Losen Sie die Randelschraube, bis sie sich frei drehen kann.
® Ziehen Sie den Anschluss aus der Kamera heraus.

0 Achten Sie immer darauf, dass die Kamera ausgeschaltet ist, bevor Sie den
Empfanger anbringen oder abnehmen.
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GPS-Signalerfassung s

Zum Erfassen von GPS-Signalen gehen Sie mit Kamera und
Empfanger unter freien Himmel, und richten Sie sie aufwarts. Die
Oberseite des Empfangers darf nicht durch lhre Hand oder durch
Gegenstande verdeckt sein.

a AF [ T Wahlen Sie [GPS-

Videosystem Geréteeinstellungen].
Info Akkuladung

Sensorreinigung

Kommunikationseinstellungen

GPS-Gerateeinstellungen

GPS—Gerateeinsteliungen 2 Stellen Sie [GPS-Gerit] auf

GPS—Gerat : [Aktivieren].

y @ Wenn der Bildschirm
[Digitalkompass kalibrieren]
angezeigt wird, befolgen Sie die
Schritte 6 — 7 auf S. 16.

3 SchlieBen Sie das Menii.
@ Driicken Sie die <MENU>-Taste.

Erfassungsstatus

=\ Der GPS-Signalstatus wird mit dem
LiEgril G Symbol <8 > auf der hinteren LCD-
Anzeige der Kamera angezeigt.
Sie kénnen die Details zum Status nach
der Beschreibung unter ,Anzeigen von
GPS-Informationen” auf der nachsten
Seite Uberprifen.
<[> blinkt: Signal noch nicht
erfasst
<[4 > konstant: Signal erfasst

Den Bildern werden wahrend der
Aufnahme Geodaten hinzugefiigt.




GPS-Signalerfassung
|

|§| @ Unter glinstigen Bedingungen dauert die Signalerfassung nach dem
Einschalten der Kamera etwa 30 bis 60 Sekunden.
® Wenn die erste Signalerfassung erfolgt ist, kbnnen die Signale kurz
nach dem Wiedereinschalten der Kamera erneut erfasst werden (bei
glinstigen Bedingungen und wenn die Kamera weniger als ca. 30
Minuten ausgeschaltet war).

0 Orte mit schlechtem GPS-Empfang

An Orten mit schlechtem GPS-Empfang werden die Geodaten

madglicherweise ungenau oder gar nicht aufgezeichnet. Beispiele fiir

unglinstige GPS-Empfangsbedingungen:

® In Innenrdumen, in unterirdischen Bereichen, in Tunneln oder Waldern,
an Gebauden oder in Talern

® In der Nahe von Hochspannungsleitungen oder Mobiltelefonen, die im
1,5-GHz-Band senden

® Beim Reisen durch unterschiedliche Umgebungen

® Auch an anderen Orten kann die Bewegung des GPS-Satelliten das Geotagging
beeintréchtigen und zu fehlenden oder ungenauen Ortsinformationen fiihren.
Madglicherweise zeigen die Informationen an, dass die Kamera an einem
anderen Ort verwendet wurde, auch wenn der Aufnahmeort gleich bleibt.

Zusatzinformationen

® Wenn der Empfanger an der Kamera angebracht ist und Sie unmittelbar
nach dem Einschalten der Kamera Aufnahmen machen (oder nach
automatischer Abschaltung mit dem Betrieb fortfahren), werden den
Bildern méglicherweise keine Geodaten hinzugefligt. Zudem werden die
Richtungsdaten mdéglicherweise nicht korrekt aufgezeichnet. Um dies zu
vermeiden, warten Sie einen Moment vor der Aufnahme.

Anzeigen von GPS-Informationen
O AF ] W o % Wahlen Sie [GPS-

mams SET UP3

Videosystem PAL Gerateeinstellungen].
Info Akkuladung

Sensorreinigung

Kommunikationseinstellungen

GPS— eeinstellungen

e 2 Stellen Sie [GPS-Gerit] auf
GPS—Gerat Deaktivieren [Aktivieren].

REKiVISEn e Wenn der Bildschirm
[Digitalkompass kalibrieren]
angezeigt wird, befolgen Sie die
Schritte 6 — 7 auf S. 16.
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GPS-Signalerfassung
|

GPS-Gerateeinsteliuny 3 Wahlen Sie [GPS-
Geréteeinstellungen].

GPS-Gerateeinstellungen Wahlen Sie [GPS-
Auto-Zeitelnstell.  Deaktivieren Informationsanzeige].

TimingPositionsaktualisierung . e
Digitalkompass ~_ Aktivieren » Daraufhin werden detaillierte GPS-

GPS—Informationsanzeige Informationen angezeigt.
Digitalkompass kalibrieren

GPS-Informationsanzeige

Breitengrad
Langengrad

Hahe

Richtung

uTc
Satellitenempfang

e Dieser Beispielbildschirm [Richtung:
NE 45°] zeigt an, dass die Kamera
45° nach Nordost ausgerichtet war.
Die koordinierte Weltzeit [UTC]
entspricht im Wesentlichen der
Greenwich Mean Time.

Das <&.l>-Symbol zeigt den
Signalzustand an. Wenn <3D>
angezeigt wird, kann auch die Héhe
aufgezeichnet werden.

Wenn <2D> angezeigt wird, ist das
Aufzeichnen der Hohe nicht mdglich.

5 Machen Sie eine Aufnahme.
» Die Aufnahmen, die Sie nach der
GPS-Signalerfassung machen,
werden mit Geodaten abgespeichert.
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GPS-Signalerfassung

Geotagging-Informationen

100-0021 [1]

Richtung

Breitengrad
Langengrad
Hohe

uTC

[§| Bei Filmen werden die erfassten GPS-Daten zu Beginn der Filmaufnahme
aufgezeichnet. Beachten Sie, dass die Empfangsbedingungen nicht
aufgezeichnet werden.
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Einstellen des Positionsintervalls

An der Kamera kdnnen Sie die Positionsintervalle angeben. Kirzere
Positionsintervalle fiihren zu genaueren Ortsinformationen fiir Ihre Bilder.
Dabei sind pro Akkuladung jedoch auch weniger Aufnahmen mdglich.

anma
Videosystem

Info Akkuladung
Sensorreinigung

Aktivieren
instellungen

GPS—-Gerateeinstellungen

Auto-Zeiteinstell.  Deaktivieren
Timin

TimingPositionsaktualisierung
Alle 30s

Jede Min.
Alle 2min

Jede Sek.
Alle 55
Ml

Alle 5min

[Aktivieren].

3

Wahlen Sie [GPS-
Geréteeinstellungen].

2 Stellen Sie [GPS-Gerit] auf

Wadhlen Sie [GPS-
Gerateeinstellungen].

Wahlen Sie [Timing
Positionsaktualisierung].

5 Wabhlen Sie das gewiinschte
Zeitintervall aus.

Geschitzte Anzahl Aufnahmen pro Akkuladung, nach
Positionsintervall (Sucheraufnahme)

Timing
Positionsaktualisierung

Normaltemperatur (23°C)

Niedrige Temperatur
(0°C)

Jede Sek.

ca. 790 Aufnahmen

ca. 620 Aufnahmen

Alle 15 Sek.

ca. 970 Aufnahmen

ca. 740 Aufnahmen

Alle 5 Min.

ca. 990 Aufnahmen

ca. 760 Aufnahmen

*Bei unglinstigen Signalbedingungen sind weniger Aufnahmen pro Akkuladung

madglich.

*Durch die Eigenschaften von GPS kénnen Abweichungen zwischen den
Positionsintervallen auftreten.
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Verwenden des Digitalkompasses s

Die Bilder kdnnen auch mit der Aufnahmerichtung gekennzeichnet werden.

1 Wabhlen Sie [GPS-
Gerateeinstellungen].

Info Akkuladung

sensorreinigung
Kommunikationseinstellungen
GPS-Gerateeinstellungen

2 Stellen Sie [GPS-Gerit] auf
[Aktivieren].

GPS-Gerateeinstellungen 3 Waihlen Sie [GPS-
GPS-Gerit Aktivieren Gerateeinstellungen].

S-Gerateeinstellungen

4 Stellen Sie [Digitalkompass] auf
[Aktivieren].
® Wenn der Bildschirm
[Digitalkompass kalibrieren]
angezeigt wird, befolgen Sie die
Schritte 6 — 7 auf S. 16.

Anzeigen des Kompasses wahrend der Aufnahme
Sie kénnen wahrend der Aufnahme sehen, in welche Richtung die Kamera zeigt.

® Um den Kompass anzuzeigen,
driicken Sie die <INFO.>-Taste.

® Gleichzeitig wird auch die
elektronische Wasserwaage angezeigt.

® Der Kompass wird auch bei Livebild-
oder Filmaufnahmen angezeigt.




Verwenden des Digitalkompasses

Kalibrieren des Digitalkompasses

[—T— Kalibrieren Sie den Digitalkompass am
Aufnahmestandort nach der folgenden Anleitung.
Der Kompass muss ebenfalls kalibriert werden,
wenn bei der Meniibedienung der links abgebildete
Bildschirm angezeigt wird oder wenn lhnen die
angezeigte Richtung beim Aufnehmen nicht korrekt
erscheint.

Wadhlen Sie [GPS-

Videosystem Geriteeinstellungen].
Info Akkuladung

Sensorreinigung

Kommunikationseinstellungen

GPS—Gerateeinstellungen

GPS-Gerateeinstellungen Stellen Sie [GPS-Gerat] auf
e [Aktivieren].

Waihlen Sie [GPS-
Gerat Aktivieren Geréteeinstellungen].
(GPS—Gerateeinstellungen
GPS—Gerateeinstellungen Stellen Sie [Digitalkompass] auf
[Aktivieren]. I

Digilal'knmpass Deaktivieren
b 1]

GPS—Gerateainstellungen Wabhlen Sie [Digitalkompass

Auto-Zeiteinstell.  Deaktivieren kalibrieren],

e Driicken Sie <@)>, um die
Kalibrierung vorzubereiten.

® Fuhren Sie mit der Kamera die
Bewegungen aus, die auf der
nachsten Seite gezeigt werden.

15



Verwenden des Digitalkompasses

6 Bewegen Sie die Kamera.

@® Schwenken Sie die Kamera seitlich in
einem Bogen von mindestens 180°.

@ Schwenken Sie die Kamera nach
oben und unten in einem Bogen von
mindestens 180°.

® Drehen Sie die Kamera in einem Bogen
von mindestens 180°. Die Kamera zeigt
dabei immer in dieselbe Richtung.

® Achten Sie darauf, dass Ihnen die Kamera
beim Kalibrieren nicht aus der Hand fallt.

@ Die Schritte @, @ und @ kénnen in
beliebiger Reihenfolge ausgefiihrt werden.
Fahren Sie mit den Bewegungen fort, bis
die Kalibrierung abgeschlossen ist.

® Wenn der Kompass nach diesem
Vorgang nicht kalibriert ist, wenden
Sie Ihren Korper nach rechts oder
links, und flihren Sie erneut die
Bewegungen mit der Kamera aus.

DigiAG A Kallberen 7 Beenden Sie die Kalibrierung.

® Auf dem Bildschirm wird angezeigt,
wenn die Kalibrierung abgeschlossen ist.

@ Die Kalibrierung ist auch dann
erfolgreich abgeschlossen, wenn
dieser Bildschirm bereits angezeigt
wird, wahrend Sie die Kamera gemaf
Schritt 6 noch in einer Richtung
bewegen (O, @ oder ®).

Digitalkompa:
aby

0 ® Entfernen Sie vor der Kalibrierung aus Sicherheitsgriinden das Objektiv
und anderes Zubehor.
® Da der Digitalkompass den Erdmagnetismus nutzt, ist die Kalibrierung
eventuell unter den folgenden Bedingungen nicht méglich: in groRer Hohe,
in der Nahe magnetischer Felder, in Gebauden mit Stahlkonstruktionen, in
unterirdischen Bereichen usw. Selbst wenn eine Kalibrierung erfolgt, gibt
der Empfanger maglicherweise die Aufnahmerichtung nicht korrekt an.
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Einstellen der Kamerazeit mit GPS s

Die Kamerazeit lasst sich auch Gber GPS-Signale einstellen. Die
Fehlertoleranz betragt ca. +0,02 Sekunden.

AF =] W o % Wahlen Sie [GPS-

Videosystem  PAL Geriteeinstellungen].
Info Akkuladung

Sensorreinigung
Kommunikationseinstellungen
GPS-Gerateeinstellungen

2 Stellen Sie [GPS-Gerit] auf
[Aktivieren].

3 Wahlen Sie [GPS-
Geréteeinstellungen].

Wahlen Sie [Auto-Zeiteinstell.].

® Wahlen Sie eine Option, und driicken
Sie <@)>.

® [Auto-Update] aktualisiert die Zeit
nach dem Einschalten der Kamera,
sobald ein GPS-Signal empfangen
wird.

0 ® Wenn das GPS-Signal nicht von mindestens fiinf Satelliten empfangen
werden kann, ist keine Zeiteinstellung méglich. Die Option [Jetzt einst.]
ist dann nicht verfligbar.

@ Selbst wenn Sie die Option [Jetzt einst.] ausgewahlt haben, erfolgt — je
nach Zeitpunkt der GPS-Signalerfassung — mdglicherweise keine
automatische Zeiteinstellung.

® Wenn [Auto-Zeiteinstell.] auf [Auto-Update] eingestellt ist, kdnnen
Datum und Uhrzeit mit [Datum/Zeit/Zone] im Menu nicht manuell
eingestellt werden.

® Wenn Sie die Zeit nicht andern méchten (z. B. wenn Sie die Option
[Sync.-Zeit zwischen Kameras] der WFT-Serie verwenden), wahlen
Sie [Auto-Zeiteinstell.: Deaktivieren].
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Wichtige Hinweise zu GPS s

Beachten Sie bei der Verwendung des Empfangers folgende Punkte:
® In bestimmten Landern und Regionen ist die Verwendung von GPS
eingeschrankt. Vergewissern Sie sich, dass Sie das GPS nur in

Ubereinstimmung mit den Gesetzen und Vorschriften lhres Landes
bzw. lhrer Region verwenden. Seien Sie besonders achtsam, wenn
Sie auerhalb lhres Landes reisen.

® Nutzen Sie die GPS-Funktionen in Regionen, wo der Betrieb
elektronischer Gerate eingeschrankt ist, mit Vorsicht.

® Sie kénnen von anderen Personen lokalisiert und identifiziert werden,
wenn Sie lhre Bilder oder Filme mit Geodaten verorten. Gehen Sie
sorgsam mit der Freigabe von Bildern um, zum Beispiel bei der
Online-Veroffentlichung, wenn die Bilder von zahireichen Personen
gesehen werden kénnen.

® Der GPS-Signalempfang kann einige Zeit in Anspruch nehmen.

® Empféanger nicht in der Nahe von Geraten mit starkem Magnetfeld
lagern (z. B. neben Magneten oder Elektromotoren).
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Mitgelieferte Software mssssss————

Im folgenden Abschnitt finden Sie die Beschreibung und die
Installationsanweisungen zu der Software, die sich auf der
mitgelieferten Software-CD befindet.

GPS Receiver Solution Disk

Enthalt die Software des Empfangers und die
Bedienungsanleitung.

= 4

Map Utility

Mit dieser Software kénnen Sie die Geodaten nutzen, die vom
Empfanger aufgezeichnet wurden, und Aufnahmeorte und
Aufnahmerichtungen auf einer virtuellen Landkarte anzeigen.

ImageBrowser EX

Mit dieser Software kénnen Sie Map Utility aktualisieren.

0 ImageBrowser EX muss installiert sein, um Map Utility nutzen zu kdnnen.
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Mitgelieferte Software
|

Installieren der Software

0 Flhren Sie die folgenden Schritte aus, auch wenn bereits eine altere
Version der Software installiert ist. (Die friihere Version wird gegebenenfalls
Uberschrieben.)

1 Legen Sie die GPS Receiver Solution Disk in das Disc-
Laufwerk des Computers ein.

2 Doppelklicken Sie auf das CD-ROM-Symbol.
® Windows: Dieses Symbol wird unter [Computer] oder
[Arbeitsplatz] angezeigt.
® Macintosh: Dieses Symbol wird auf dem Schreibtisch angezeigt.

3 Doppelklicken Sie auf [Set up.exe].

4 Kiicken Sie auf [Einfache Installation], und befolgen Sie
die Anweisungen auf dem Bildschirm, um den
Installationsvorgang abzuschlieBen.
® Wenn der Installationsbildschirm fiir ,Microsoft Silverlight*

wahrend der Installation angezeigt wird, installieren Sie
»Microsoft Silverlight*.

5 Kiicken Sie auf [Fertig stellen], und entfernen Sie dann
die CD.

@ Die Installation ist jetzt abgeschlossen.
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Mitgelieferte Software
|

Kopieren und Anzeigen der PDF-Bedienungsanleitung

1 Legen Sie die GPS Receiver Solution Disk in das Disc-
Laufwerk des Computers ein.

2 Doppelklicken Sie auf das CD-ROM-Symbol.

® Windows: Dieses Symbol wird unter [Computer] oder
[Arbeitsplatz] angezeigt.
® Macintosh: Dieses Symbol wird auf dem Schreibtisch angezeigt.

3 Doppelklicken Sie auf den Ordner [Manual], um ihn zu
offnen.

4 Kopieren Sie den Ordner [German] an einen geeigneten
Ort auf lhrem Computer.
@ Die folgenden PDF-Anleitungen werden kopiert:

Windows Macintosh
|Map Utility | MUx.xW_G_xx | MUx.xM_G_xx |

5 Doppelklicken Sie auf eine kopierte PDF-Datei.
® Zum Anzeigen der Anleitungen muss Adobe Reader auf lhrem
Computer installiert sein (neueste Version wird empfohlen). I
® Adobe Reader kann kostenlos aus dem Internet heruntergeladen
werden.
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Technische Daten meessssssssssssss——

Kompatible Kamera EOS-1D X

Geotagging von Bildern Kennzeichnet Bilder wahrend der Aufnahme
mit Geodaten:
Breitengrad, Langengrad, Héhe, Richtung,
Aufnahmezeit (UTC) und Signalstatus

Empfangsfrequenz 1575,42 MHz (L1-Band)

Timing Alle 1, 5, 10, 15 oder 30 Sekunden, oder alle

Positionsaktualisierung 1, 2 oder 5 Minuten

Zeiteinstellung Kamerazeit kann mit GPS-Zeitdaten
eingestellt werden

Digitalkompass Triaxialer geomagnetischer Sensor und
triaxialer Beschleunigungssensor zur
Richtungserfassung

Stromversorgung Stromversorgung erfolgt tiber die Kamera

Aufnahmen pro Akkuladung

Timing Normaltemperatur Niedrige Temperatur
Positionsaktualisierung (23°C) (0°C)

Jede Sek. ca. 790 Aufnahmen ca. 620 Aufnahmen

Alle 15 Sek. ca. 970 Aufnahmen ca. 740 Aufnahmen

Alle 5 Min. ca. 990 Aufnahmen ca. 760 Aufnahmen

*Bei Sucheraufnahmen
*Auf Basis der CIPA-Standards

Abmessungen ca. 24,7 x57,0x 35,7 mm (BxHxT)

Gewicht ca.44 g
*Geman CIPA-Richtlinien

Betriebstemperatur 0°C bis +45°C
Luftfeuchtigkeit max. 85%
Mitgelieferte Software ImageBrowser EX, Map Utility fir GP-E1

Alle in dieser Anleitung genannten Informationen basieren auf den Canon-
Priifnormen.

e Anderungen der technischen Daten und des &uReren Erscheinungsbilds des
Empfangers sind vorbehalten.
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Canon

Die Angaben zu Kameras und Zubehdr in dieser Bedienungsanleitung
entsprechen dem Stand vom Februar 2012. Informationen (iber die Kompatibilitat
mit den Kameras und dem Zubehér, das nach diesem Zeitpunkt auf den Markt
gekommen ist, erhalten Sie bei dem nachstliegenden Canon-Kundendienst.




Canon

RICEVITORE GPS

GP-E1




Introduzione EeesssssssssssEET——————

Il Ricevitore GPS GP-E1 € un accessorio per la fotocamera EOS-1D X
in grado di geolocalizzare le fotografie scattate. Utilizzando il software
Map Utility fornito in dotazione, & possibile visualizzare i luoghi in cui
sono state scattate le fotografie. Il ricevitore pud anche impostare I'ora
della fotocamera tramite GPS.

Funzioni M —

Geolocalizzazione delle immagini e aggiunta della
direzione di scatto

® Quando il ricevitore & fissato alla
fotocamera, le immagini vengono
geolocalizzate con I'aggiunta di
informazioni sulla posizione*1
(latitudine, longitudine, altitudine,
data e ora di scatto (UTC*2)).

® Le posizioni di scatto e le direzioni di
scatto delle immagini geolocalizzate
possono essere visualizzate su una
mappa virtuale su computer.

® Alle immagini pud anche essere
aggiunta la direzione di scatto usando
la bussola digitale del ricevitore (nord
magnetico standard).

*1: Alcune condizioni di viaggio o impostazioni del ricevitore possono rendere
imprecise le informazioni sulla posizione che vengono aggiunte alle immagini.

*2: In formato UTC (Coordinated Universal Time), che corrisponde all'Ora di
Greenwich.



Funzioni

Impostazione dell’ora della fotocamera

® L'ora della fotocamera pud essere impostata usando i segnali GPS.
I margine di errore & di circa +0,02 secondi.

Visualizzazione delle immagini e delle informazioni su una
mappa virtuale

® Le posizioni di scatto e le direzioni di scatto possono essere

visualizzate su una mappa virtuale utilizzando il software Map Utility
contenuto nel CD-ROM fornito in dotazione.

3 GPS Receiver
e Solution Disk

B s heiall

Map data ©2012 ZENRIN -
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Convenzioni utilizzate in questo manuale mm

Significato dei simboli

(1] : Avvertenza che indica le operazioni da effettuare per evitare
problemi di scatto.

@ . Informazioni aggiuntive.

(pag. **) : Numeri delle pagine di riferimento per maggiori
informazioni.

Le icone e i simboli usati nel manuale per indicare i comandi e le
impostazioni della fotocamera corrispondono a quelli presenti sulla
fotocamera e sul ricevitore.

Presupposti di base

® Tutte le procedure operative descritte in questo manuale d’uso
presuppongono che la fotocamera e il ricevitore siano collegati e che
l'interruttore di alimentazione della fotocamera sia in posizione
<ON>.

® Windows & un marchio o marchio registrato di Microsoft
Corporation negli Stati Uniti e in altri Paesi.

® Macintosh € un marchio registrato di Apple Inc. negli Stati Uniti e
in altri Paesi.

® Google™ | Google Maps™ , e Google Earth™ sono marchi
commerciali di Google Inc.

® Map Utility utilizza Google Maps™ per visualizzare le immagini e
i viaggi compiuti su una mappa.

@ Tutti gli altri nomi commerciali e aziendali citati nel presente
manuale sono marchi o marchi registrati dei rispettivi proprietari.
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Precauzioni per la sicurezza mssssssssmms

Le precauzioni che seguono sono destinate ad evitare lesioni a se stessi
e agli altri, nonché danni alle apparecchiature. Per un uso corretto e
sicuro, acquisire familiarita con le precauzioni prima di usare il ricevitore.

A Avvertenza Per evitare gravi lesioni o la morte

@ Alfine di evitare incendi, surriscaldamento, perdite di sostanze chimiche o
esplosioni, osservare le seguenti indicazioni per la sicurezza.
» Non inserire oggetti metallici tra i contatti del ricevitore.

® Tenere le batterie fuori dalla portata dei bambini. In caso di ingestione accidentale,
rivolgersi immediatamente a un medico.

@ In caso di surriscaldamento o emissione di fumo o vapori, rimuovere
immediatamente le batterie, facendo attenzione ad evitare ustioni. Continuare a
usare le batterie in tale stato pud causare incendi o ustioni.

® Non utilizzare il ricevitore durante la guida. Cid comporta il rischio di incidenti stradali.

@ Non utilizzare il ricevitore in presenza di gas infiammabili. Cid comporta il rischio di
esplosione o incendio.

® Se, in seguito a una caduta, le parti interne del ricevitore rimangono esposte, evitare
di toccarle. Cid comporta il rischio di scosse elettriche.

@ Non disassemblare o modificare il ricevitore. Le parti interne ad alta tensione
possono causare scosse elettriche.

® Non riporre il ricevitore in luoghi polverosi o umidi. Cio comporta il rischio di incendio
o di scosse elettriche.

® Prima di utilizzare il ricevitore a bordo di aeroplani o negli ospedali, verificare che il
suo uso sia consentito. Le onde elettromagnetiche emesse dal ricevitore potrebbero
interferire con la strumentazione o con le apparecchiature mediche.

A Precauzione Evitare lesioni personali o danni alle apparecchiature

® Non lasciare il ricevitore all'interno di un’autovettura sotto il sole o in prossimita di una
fonte di calore. Il ricevitore potrebbe surriscaldarsi e provocare ustioni se toccato.

® Non utilizzare il ricevitore se & coperto o avvolto da un panno. Questo potrebbe
trattenere il calore, comportando il rischio di deformazione o incendio.

@ Non utilizzare diluenti, benzene o altri solventi organici per pulire il ricevitore. Cio
comporta il rischio di incendio e puo essere pericoloso per la salute.

e Se il ricevitore cade nell’acqua, oppure se acqua od oggetti metallici penetrano al
suo interno, rimuovere immediatamente le batterie. Cid comporta il rischio di
incendio o di scosse elettriche.

Se il prodotto & guasto, si danneggia o richiede una riparazione, contattare il
rivenditore o un Centro di assistenza Canon.

Precauzioni d’'uso

Utilizzare il ricevitore come specificato nella sezione “Precauzioni per l'uso:
Manutenzione della fotocamera” nel manuale di istruzioni della fotocamera.
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Nomenclatura

LMS123LMS123 101071 5:'0'0'0'4

VN RAW I RAW D) ]




Montaggio e smontaggio del ricevitore s

Spegnere la fotocamera prima di collegare il ricevitore. Il ricevitore
viene alimentato dalla fotocamera.

1 Aprire il coperchio del connettore
sulla fotocamera.
® Estrarre il coperchio del connettore di

estensione del sistema e ruotarlo in
avanti.

Montare il ricevitore.

® Allineare il connettore e la spina del
ricevitore con il corrispondente
connettore e foro della fotocamera.

® Spingere completamente il
connettore nella fotocamera.

® Spingendo il connettore nella
fotocamera con il dito indice sinistro,
ruotare la vite di serraggio fino
all'arresto per fissare saldamente |l
ricevitore.

Smontaggio
® Spegnere la fotocamera.

@ Allentare la vite di serraggio finché gira liberamente.
@ Estrarre il connettore dalla fotocamera.

o Spegnere sempre la fotocamera prima di montare o smontare il ricevitore.
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Acquisizione del segnale GPS s

Per acquisire il segnale GPS, portare la fotocamera con il ricevitore
montato all’'esterno, a cielo aperto, e puntarlo verso I'alto. Non tenere le
mani o altri oggetti sopra il ricevitore.

a AF [ 3, Selezionare [Impostazioni

Sistema video dispositivo GPS].
Info batteria
Pulizia Sensore

Impostazioni comunicazione
Impostazioni dispositivo GPS

impostazioni dispositivo GPS 2 Impostare [Dispositivo GPS] su
Dispositivo GPS [Attiva].
- ® Se viene visualizzata la schermata
[Taratura bussola digitale], seguire i
passi 6 — 7 a pag.16.
3 Chiudere il menu.
e Premere il pulsante <MENU>.

Stato dell’acquisizione

.......... Lo stato del segnale GPS ¢é indicato
Wil & dall'icona <[@8> nel pannello LCD

posteriore della fotocamera.

| dettagli dello stato possono essere
verificati come descritto in
“Visualizzazione delle informazioni GPS”
nella pagina seguente.

<[4 > lampeggiante: segnale
non ancora acquisito

<[[dB> acceso fisso: segnale
acquisito

Le immagini vengono geolocalizzate al
momento dello scatto.




Acquisizione del segnale GPS

|§| @ In condizioni favorevoli, dall’accensione della fotocamera I'acquisizione
del segnale richiede circa 30 — 60 secondi.

@ Dopo I'acquisizione del segnale iniziale, il segnale puo essere
nuovamente acquisito poco dopo la riaccensione della fotocamera (in
condizioni favorevoli, e se la fotocamera é rimasta spenta per meno di
circa 30 minuti).

0 Luoghi con scarsa copertura GPS

Le informazioni sulla posizione potrebbero non venire registrate o essere

imprecise dove la copertura GPS é scarsa, quali i luoghi seguenti.

@ Interni, sottosuolo, in gallerie o foreste, vicino ad edifici oppure in valli

@ Vicino a linee ad alta tensione o telefoni mobili operanti nella banda di
1,5 GHz

® Quando si viaggia tra ambienti diversi

@ Anche in altri luoghi, il movimento dei satelliti GPS puo interferire con la
geolocalizzazione e causare la mancata registrazione o I'imprecisione
delle informazioni sulla posizione. Le informazioni potrebbero anche
indicare che, pur scattando nello stesso luogo, la fotocamera sia stata
usata in una posizione diversa.

Informazioni aggiunte

® Quando il ricevitore & collegato alla fotocamera, le immagini scattate
subito dopo 'accensione della fotocamera (o la riaccensione dopo lo
spegnimento automatico) potrebbero non venire geolocalizzate.
Analogamente, le direzioni potrebbero non venire registrate correttamente.
Per evitare questo problema, attendere qualche istante prima di scattare.

Visualizzazione delle informazioni GPS
a AF = NN o % Selezionare [Impostazioni

wams SETUP3 R e
Sistema video PAL dispositivo GPS].
Info batteria

Pulizia Sensore

Impostazioni comunicazione

Impostazioni dispositivo GPS 2 ImPOStare [DiSpOsitiVO GPS] su
Dispositivo GPS Disattiva [Attlva]_

} Attiva

® Se viene visualizzata la schermata
[Taratura bussola digitale], seguire i
passi 6 — 7 a pag.16.
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Acquisizione del segnale GPS

Impostazioni dispositivo GPS Selezionare [lmpOStaZioni

Dispositivo GPS _ Attiva dispositivo GPS].

Impostazioni dispositivo GPS ]

Impostazioni dispositivo GPS 4 Selezionare [Dlsplay informazioni
Impost. auto ora ttiva GPS]

Tempi iornam. po: ne . . . . .
Bussola digitale  Attiva p Vengono visualizzate le informazioni
Display informazioni GPS GPS dettag“ate_

Taratura bussola digitale

Display informazioni GPS
Latitudine

2

Direzione
uTc
Ricezione satellitare

@ In questo esempio di schermata,
[Direzione: NE 45°] indica che la
fotocamera ¢ rivolta a 45° a Nordest.
[UTC] (Coordinated Universal Time)
corrisponde all’'Ora di Greenwich.
L'icona <&ul> indica le condizioni del
segnale. Quando é visualizzato <3D>,
€ possibile registrare anche
I'altitudine.

Quando & visualizzato <2D> invece,
I'altitudine non pud essere registrata.

Scattare una fotografia.

> Le fotografie scattate dopo
I'acquisizione del segnale GPS
vengono geolocalizzate.
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Acquisizione del segnale GPS

Informazioni di geolocalizzazione

100-0021 [1]

Direzione

Latitudine
Longitudine
Altitudine
uTC

ﬁl Nei filmati, vengono registrate le informazioni GPS acquisite all’avvio della
ripresa. Le condizioni di ricezione del segnale non vengono registrate.
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Impostazione dell’intervallo di posizionamento m

Nella fotocamera € possibile specificare I'intervallo di posizionamento.
Intervalli di posizionamento piu brevi forniscono informazioni piu
precise sulla posizione delle immagini. Questo tuttavia consente di
scattare un minor numero di fotografie per carica.

1 Selezionare [Impostazioni
dispositivo GPS].

aams
Sistema video

Info batteria
Pulizia Sensore
Impostazioni comu

2 Impostare [Dispositivo GPS] su
[Attiva].

Impostazioni dispositivo GPS Selezionare [Impostazioni
Dispositive GPS  Attiva dispositivo GPS].

stazioni dispositivo GPS
Impostazioni dispositivo GPS Selezionare [Templ aggiornam.
Impost, auto ora Disattiva pOSiZione].

Tempi aggiornam. posizione 5 Selezionare il tempo.

Ogni sec Ogni 30s
Ogni 55 Ogni min

~ Ognilos  OgniZm
| Ognilss |  Ogni5m

Numero di scatti stimato per carica, in base all’intervallo di
posizionamento (scatto con mirino)

Tempi di ag_gliornamento Temperatu:a normale Temperatura bassa (0°C)
posizione (23°C)
Ogni secondo Ca. 790 scatti Ca. 620 scatti
Ogni 15 sec. Ca. 970 scatti Ca. 740 scatti
Ogni 5 min. Ca. 990 scatti Ca. 760 scatti

*Se il segnale & debole, & possibile scattare un minor numero di fotografie per carica.
*Per la natura del sistema GPS, gli intervalli di posizionamento potrebbero
presentare delle irregolarita.
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Uso della bussola digitale m—

Alle immagini pud essere aggiunta la direzione di scatto.

O A = MW o % 1 Selezionare [Impostazioni

TR dispositivo GPS].
Info batteria

Pulizia Sensore

Impostazioni comunicazione
Impostazioni sitivo GPS

Impostazioni dispositivo GPS 2 Impostare [Dispositivo GPS] su
Dispositivo GPS Dis tiva [Attlva]

impostazioni dispositivo GPS Selezionare [Impostazioni

Attiva dispositivo GPS].

ispositivo GPS

Impostazioni dispositive GPS 4 Impostare [Bussola digitale] su

[Attival.

® Se viene visualizzata la schermata
[Taratura bussola digitale], seguire i
passi 6 — 7 a pag.16.

Bussola digitale

Visualizzazione della bussola durante lo scatto

Quando si scatta, € possibile vedere la direzione verso la quale € rivolta
la fotocamera.

® Per visualizzare la bussola, premere
il pulsante <INFO.>.

® A questo punto viene visualizzata
anche la livella elettronica.

® La bussola viene visualizzata anche
durante lo scatto Live View o la
ripresa di filmati.




Uso della bussola digitale

Taratura della bussola digitale

Tarativa bsscks dikale Tarare la bussola come descritto in questa pagina e
nella pagina seguente quando ci si trova nella
localita di ripresa, oppure se durante I'utilizzo dei
menu viene visualizzata la schermata a sinistra o
se la direzione indicata dalla bussola quando si
scatta sembra essere incorretta.

3 Selezionare [Impostazioni

Sistema video dispositivo GPS].
Info batteria
Pulizia Sensore
Impostazioni comunicazione
Impostazioni dispositivo GPS
Impostazioni dispositivo GPS |mpOStare [DiSpOSitiVO GPS] sSu
Dispositivo GPS Disa [Attlva]

¥ Attiva
Impostazioni dispositivo GPS Selezionare [Impostazioni
Dispositiva GPS Attiva dispositivo GPS].
Impostazioni dispositivo GPS
impostazioni dispositivo GPS Impostare [Bussola digitale] su
[Attiva].

Bussola digitale Disattiva
¥ Attiva

Impostazioni dispositivo GPS Selezionare [Taratura bussola
Impost. autoora  Disattiva digitale].
Tempi aggiornam. posizione
Bussola digitale Attiva ® Premere <@)> per preparare la
Display informazioni GPS : bussola per la taratura.

—_— ® Muovere la fotocamera come

illustrato nella pagina seguente.
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Uso della bussola digitale

Muovere la fotocamera.

@ Fare oscillare la fotocamera lateralmente
compiendo un arco di almeno 180°.

@ Fare oscillare la fotocamera in alto e in
basso compiendo un arco di almeno 180°.

® Ruotare la fotocamera compiendo un
arco di almeno 180°, tenendola
sempre rivolta nella stessa direzione.

® Prestare attenzione a non far cadere
la fotocamera durante la taratura.

@ |passaggi @, @ e ® possono essere
eseguiti in qualsiasi ordine.
Continuare a muovere la fotocamera
finché la taratura non & completata.

® Se dopo aver eseguito queste
operazioni la bussola non & ancora
tarata, ruotare il corpo a destrao a
sinistra e muovere nuovamente la
fotocamera.

TS DS S 7 Completare la taratura.

@ Una volta completata la taratura,
viene visualizzata una schermata che
ne indica il completamento.

® La taratura € completata anche se
tale schermata viene visualizzata
mentre si sta ancora muovendo la
fotocamera in una delle direzioni del
passaggio 6 (O, @ o ®).

Taratura bussola digitale
completa

0 ® Per sicurezza, prima della taratura rimuovere I'obiettivo e gli altri
accessori eventualmente presenti.
® Poiché la bussola utilizza il geomagnetismo, la taratura potrebbe non
essere possibile nelle seguenti condizioni: ad altitudini elevate, nelle
vicinanze di campi magnetici, in edifici con struttura in acciaio, nel
sottosuolo ecc. Anche se la taratura fosse possibile, il ricevitore potrebbe
non riuscire a rilevare correttamente la direzione di scatto.
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Impostazione dell’ora della fotocamera tramite GPS m

L'ora della fotocamera pud essere impostata usando i segnali GPS. Il
margine di errore & di circa +0,02 secondi.

= .o 1 Selezionare [Impostazioni

am SET UPY - g
Sistema video PAL dispositivo GPS].
Info batteria
Pulizia Sensore

comunicazione

Impostare [Dispositivo GPS] su
[Attiva].

impostazioni dispositivo GPS Selezionare [Impostazioni

Dispositive GPS  Attiva dispositivo GPS].

Impostazioni dis

Selezionare [Impost. auto ora].

® Selezionare un’opzione e premere
< @ >,

@ Con [Aggiorn.auto], I'ora viene
aggiornata quando la fotocamera
viene accesa e viene ricevuto il
segnale GPS.

0 ® Se il segnale GPS non viene ricevuto da almeno 5 satelliti,
'impostazione dell’ora non € possibile. L'opzione [Imposta] non sara
disponibile.

® Anche se é selezionata 'opzione [Imposta], la regolazione automatica
dell’ora potrebbe non essere possibile, a seconda del tempo di
acquisizione del segnale GPS.

® Quando l'opzione [Impost. auto ora] &€ impostata su [Aggiorn.auto], la
data e I'ora non possono essere regolate manualmente con la voce
[Data/Ora/Zona] del menu.

@ Se si preferisce non cambiare I'ora (quando ad esempio si usa I'opzione
[Sincronizza ora fotocamere] con i trasmettitori della serie WFT),
selezionare [Impost. auto ora: Disattiva).
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Precauzioni per I'uso del sistema GPS wam

Durante l'uso del ricevitore, tenere a mente quanto segue.

@ In alcuni Paesi e Regioni, I'utilizzo del GPS potrebbe essere
soggetto a limitazioni. Assicurarsi percio di usare il GPS nel rispetto
delle leggi e disposizioni del proprio Paese o Regione. Prestare
particolare attenzione nel caso si viaggi al di fuori del proprio Paese.

® Prestare attenzione all’'uso delle funzioni GPS dove I'uso di
dispositivi elettronici € soggetto a limitazioni.

@ Altre persone potrebbero essere in grado di localizzare o identificare
I'utente mediante i dati di posizione presenti nelle immagini o nei
filmati geolocalizzati. Fare attenzione nel condividere tali immagini
con altri, come ad esempio pubblicandole online dove possono
essere viste da molte altre persone.

® La ricezione del segnale GPS puo richiedere del tempo.

® Non lasciare mai il ricevitore in prossimita di apparecchiature che
generano intenso campo magnetico, quali motori elettrici o magneti.
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Software fornito rmeeesssssssssee————

Di seguito & descritto il software contenuto nel disco fornito, con le
relative istruzioni di installazione.

GPS Receiver Solution Disk

Include il software per il ricevitore e il manuale di
istruzioni.

Map Utility

Questo software utilizza le informazioni sulla posizione registrate dal

ricevitore per visualizzare su una mappa virtuale le posizioni di scatto e
le direzioni di scatto.

ImageBrowser EX

Questo software pud aggiornare Map Utility.

0 Per poter utilizzare Map Utility, deve essere installato ImageBrowser EX.
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Software fornito
|

Installazione del software

0 Seguire questi passaggi anche se € gia installata una versione precedente
del software (la versione precedente verra sovrascritta).

1 Inserire il disco GPS Receiver Solution Disk nel
computer.

2 Fare doppio clic sull’icona del CD-ROM.

® Windows: Licona & visualizzata in [Computer] o [Risorse del
computer].
® Macintosh: Licona & visualizzata sul desktop.

3 Fare doppio clic su [Set up.exe].

4 Fare clic su [Installazione standard] e seguire le
istruzioni visualizzate per completare il processo di
installazione.
® Se durante l'installazione viene visualizzata la schermata di

installazione di “Microsoft Silverlight”, installare “Microsoft
Silverlight”.

5 Fare clic su [Fine], quindi rimuovere il disco.
@ L'installazione & completata.
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Software fornito
|

Copia e visualizzazione del Manuale di istruzioni in
formato PDF

1 Inserire il disco GPS Receiver Solution Disk nel
computer.

2 Fare doppio clic sull’icona del CD-ROM.

® Windows: Licona & visualizzata in [Computer] o [Risorse del
computer].
® Macintosh: Licona & visualizzata sul desktop.

3 Fare doppio clic sulla cartella [Manual] per aprirla.

4 Copiare la cartella [ltalian] nella posizione desiderata nel
computer.

® Vengono copiati i seguenti manuali di istruzioni in formato PDF.

Windows Macintosh
|Map Utility | MUX.XW_|_xx | MUx.XM_I_xx

5 Fare doppio clic su un file PDF copiato.

® Per visualizzare i manuali &€ necessario che nel computer sia
installato Adobe Reader (possibilmente la versione piu recente).
® Adobe Reader puo essere scaricato gratuitamente da Internet.
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Caratteristiche tecniche meesssssssss———

Fotocamera compatibile
Geolocalizzazione delle
immagini

Frequenza di ricezione
Tempi di aggiornamento
posizione

Regolazione dell’'ora

Bussola digitale

Alimentazione

EOS-1D X

Le immagini vengono geolocalizzate al

momento dello scatto

Latitudine, longitudine, altitudine, direzione,
ora (UTC) di scatto e stato del segnale
1575,42 MHz (banda L1)

Ogni 1, 5, 10, 15 o 30 secondi, oppure ogni

1, 2 0 5 minuti

L’ora della fotocamera pud essere impostata
in base ai dati di orario del segnale GPS
Sensore geomagnetico triassiale e accelerometro
triassiale per calcolare la direzione

Alimentato dalla fotocamera

Scatti per carica della batteria

Tempi di aggiornamento
posizione

Temperatura normale
(23°C)

Temperatura bassa
(0°C)

Ogni secondo

Ca. 790 scatti

Ca. 620 scatti

Ogni 15 sec. Ca. 970 scatti Ca. 740 scatti
Ogni 5 min. Ca. 990 scatti Ca. 760 scatti
*Scattando con il mirino
*In base agli standard CIPA
Dimensioni Ca. 24,7 x 57,0 x 35,7 mm (L x Ax P)

Peso

Temperatura di
funzionamento
Umidita di
funzionamento
Software fornito

Ca.44 g

*In base alle linee guida CIPA

Da 0°C a +45°C

85% o inferiore

ImageBrowser EX, Map Utility per GP-E1

Tutte le informazioni contenute in questo manuale si basano sugli standard di

prova Canon.

Le caratteristiche tecniche e I'aspetto esterno del ricevitore sono soggetti a

modifica senza preavviso.
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Canon

Le fotocamere e gli accessori a cui si fa riferimento nel presente libretto di
istruzioni sono aggiornati a febbraio 2012. Per informazioni sulla compatibilita con
le fotocamere e gli accessori introdotti sul mercato successivamente a tale data,
contattare il Centro di assistenza Canon piu vicino.




Canon

RECEPTOR GPS

GP-E1




Introduccion meessssssssssss——————

El Receptor GPS GP-E1 es un accesorio para EOS-1D X que puede
etiquetar geograficamente las fotos. Puede utilizar el software que se
suministra, Map Utility, para ver donde hizo las fotos. El receptor
también puede ajustar la hora de la camara mediante GPS.

Funciones M

Etiquetado geografico de imagenes y adicion de la
direccion de la toma

100-0021 [1] ® Las fotos tomadas cuando el receptor
esté conectado a la cdmara se
etiquetan geograficamente y a las
imagenes se les afiade informacion
de ubicacion*! (latitud, longitud,
elevacién y hora de toma (UTC*2)).

® Las ubicaciones donde se tomaron
las imagenes etiquetadas
geograficamente y su direccion de
disparo pueden verse en un mapa
virtual en un ordenador.

® Las imagenes también se pueden
etiquetar con la direcciéon de disparo
utilizando la brujula digital del
receptor (norte magnético estandar).

*1: Es posible que ciertas condiciones de viaje o ciertos ajustes del receptor
provoquen que se afiada a las imagenes informacién de ubicacion inexacta.

*2: La hora universal coordinada (Coordinated Universal Time), abreviada como
UTC, es esencialmente igual a la Hora media de Greenwich (Greenwich Mean
Time).



Funciones
|

Ajuste de la hora de la camara

® Se puede ajustar la hora de la camara utilizando sefiales GPS. El
margen de error es de aproximadamente +0,02 segundos.

Visualizacién de imagenes e informacién en un mapa
virtual

® Las ubicaciones de toma y la direccion de disparo se pueden ver en
un mapa virtual, utilizando el software Map Utility del CD-ROM que
se suministra.

=

¥ : Disco GPS Receiver
; Solution Disk

Dzos de mapa ©2012 ZENRIN -
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Convenciones utilizadas en este manual mm

Significado de los simbolos

(1] : Advertencia para evitar problemas al fotografiar.

@ : Informaciéon complementaria.

(p-**) : Numeros de paginas de referencia para obtener mas
informacion.

Los iconos y las marcas que indican los controles y los ajustes de la
camara utilizados en el manual corresponden a los iconos y las marcas
de la camara y el receptor.

Supuestos basicos

® Entodas las operaciones de este manual se asume que la camara y
el receptor estan conectados, y que el interruptor de alimentacién de
la camara esta ajustado en <ON>.

@ Windows es una marca comercial o una marca comercial
registrada de Microsoft Corporation en EE.UU. y otros paises.

® Macintosh es una marca comercial registrada de Apple Inc. en
los Estados Unidos y en otros paises.

® Google™ | Google Maps™ y Google Earth™ son marcas
comerciales de Google Inc.

® Map Utility utiliza Google Maps™ para mostrar las imagenes y
las rutas recorridas sobre un mapa.

® Todos los demas nombres corporativos y de marca de este
manual son marcas comerciales o marcas comerciales
registradas de sus respectivos propietarios.



Precauciones de seguridad s

El propdsito de las siguientes precauciones es evitarle dafios a usted y
a terceros, asi como al equipo. Familiaricese con las precauciones
antes de usar el receptor para garantizar un uso correcto y seguro.

A Advertencia Prevencion de lesiones graves y riesgos para la vida

® Siga estas directrices de seguridad para evitar incendios, calentamiento excesivo,
fugas de productos quimicos y explosiones:
» No inserte objetos metalicos entre los contactos eléctricos del receptor.

® Mantenga los accesorios lejos del alcance de los nifios. En caso de ingestion
accidental, consulte inmediatamente con un médico.

® Siobserva un calentamiento excesivo, humo o gases, retire inmediatamente las
pilas, con cuidado para evitar quemaduras. El uso continuado en este estado puede
provocar incendios o quemaduras.

® No utilice el receptor mientras conduce. Podria sufrir un accidente de trafico.

® No utilice el receptor en lugares en los que haya gas inflamable. Existe riesgo de
explosién o incendio.

® Sise deja caer el receptor y queda expuesta alguna pieza interna, no toque las
piezas expuestas. Existe riesgo de descarga eléctrica.

@ No desmonte ni modifique el receptor. Las piezas internas tienen un alto voltaje y
pueden generar una descarga eléctrica.

® No almacene el receptor en lugares con polvo o humedad. Existe riesgo de incendio
o descarga eléctrica.

® Antes de utilizar el receptor a bordo de aviones o en hospitales, asegurese de que
esté permitido. Las ondas electromagnéticas emitidas por el receptor pueden
interferir con la instrumentacion o los equipos médicos.

& Precaucion Prevencion de lesiones y dafios en el equipo

@ No deje el receptor dentro de vehiculos cuando haga calor, ni cerca de una fuente
de calor. El receptor puede calentarse y provocar quemaduras si se toca.

® No utilice el receptor cuando esté cubierto o envuelto en un pafio. Puede que el calor
se acumule en el interior, con el consiguiente riesgo de deformacion o incendio.

@ No utilice disolvente de pintura, benceno ni disolventes organicos para limpiar el
receptor. Existe riesgo de incendio y puede ser perjudicial para su salud.

@ Si el receptor cae al agua o si penetra en su interior agua o algun objeto metalico,
retire inmediatamente las pilas. Existe riesgo de incendio o descarga eléctrica.

Si la unidad se averia, se daiia o es necesario repararla, péngase en
contacto con el distribuidor o con el centro de asistencia de Canon.

Precauciones durante la manipulacion

Maneje el receptor de acuerdo con las “Precauciones de manejo:
Cuidado de la camara” del manual de instrucciones de la camara.
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Nomenclatura

Panel LCD posterior de la EOS-1D X

Conexién del dispositivo GPS




Montaje y desmontaje del receptor s

Apague la camara antes de montar el receptor. El receptor recibe la
alimentacion de la camara.

1 Abra la tapa de terminales de la
camara.
@ Tire hacia fuera de la tapa de
terminales de extension del sistema y
hagala girar hacia el frente.

2 Monte el receptor.

® Alinee el terminal de receptor y la
clavija de instalacién con el
correspondiente terminal y el orificio
de la camara.

® Empuje firmemente el terminal en la
camara.

® Mientras empuja el terminal hacia la
camara con el dedo indice izquierdo,
monte firmemente el receptor girando
la rueda de apriete hasta que se
detenga.

Desmontaje

® Apague la camara.

e Afloje la rueda de apriete hasta que gire libremente.
@ Tire del terminal para extraerlo de la camara.

0 No olvide nunca apagar la camara antes de montar o desmontar el
receptor.
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Adquisicion de sefiales GPS s

Para adquirir sefiales GPS, lleve la camara con el receptor montado al
exterior donde el cielo esté a la vista y apunte hacia arriba. No ponga
las manos ni otros objetos encima del receptor.

a AF [ e Seleccione [Ajustes de

Sistema video dispositivo GPS].
Info. Bateria

‘Ajustes de dispositivo GPS 2 Ajuste [Dispositivo GPS] en
Dispositive GPS [Activar].
® Si se muestra la pantalla [Calibrar
brajula digital], siga los pasos 6 — 7
de lap. 16.
3 Cierre el menu.
® Presione el boton <MENU>.

Estado de adquisicién

.......... —- El estado de la sefal GPS lo indica el
G & icono <[> en el panel LCD posterior
de la camara.

Los detalles del estado se pueden

consultar como se describe en

“Visualizacion de informacion GPS” en la
pagina siguiente.

<[€83> parpadeando: aiin no se I
ha adquirido la senal

<[\ > constante: senal

adquirida

Las imagenes se etiquetan

geograficamente al disparar.




Adquisicion de sefales GPS
|

|§| @ La adquisicién de la sefial tarda alrededor de 30 a 60 segundos en
condiciones favorables una vez encendida la camara.
® Después de la adquisicion inicial de la sefal, la sefial se puede volver a
adquirir poco después de encender otra vez la camara (en condiciones
favorables y cuando la cdmara ha estado apagada durante menos de
aproximadamente 30 minutos).

0 Lugares con mala cobertura de GPS

Es posible que la informacion de ubicacién no se registre o que se registre

informacion inexacta cuando la cobertura de la sefial GPS sea mala, como

en los lugares siguientes.

® |Interiores, bajo tierra, en tuneles o bosques, cerca de edificios o en valles

@ Cerca de lineas eléctricas de alta tension o de teléfonos moéviles que
operen en la banda de 1,5 GHz

@ Cuando se viaje a través de diferentes entornos

@ Incluso en otros lugares, es posible que el movimiento de los satélites
GPS interfiera con el etiquetado geografico y provoque que falte
informacion de ubicacion o que sea inexacta. La informacion también
puede indicar que la camara se ha utilizado en una ubicacion diferente,
incluso cuando se dispara en el mismo lugar.

Informacién anexada

e Si se dispara inmediatamente después de encender el interruptor de
alimentacién de la camara (o de reanudar el uso después de la
desconexién automatica) cuando el receptor esté montado en la
camara, es posible que las imagenes no se etiqueten geograficamente.
De manera similar, es posible que las direcciones no se graben
correctamente. Para evitarlo, espere un momento antes de disparar.

Visualizacion de informacion GPS

O AF ) WW o % Seleccione [Ajustes de

sams SET UP3

Sistema video NTSC dispositivo GPS].

Info. Bateria

Limpieza del sensor
Ajustes de comunicacién

Ajustes de dispositivo GPS

Ajustes de dispositivo GPS 2 Ajuste [DiSpOSitiVO GPS] en
Dispositivo GPS Desactivar [Activar] .

. .
= ® Si se muestra la pantalla [Calibrar
brajula digital], siga los pasos 6 — 7
delap. 16.
10



Adquisicion de sefiales GPS

Ajustes de dispositivo GPS Seleccione [AjUSteS de

Dispositive GPS  Activar dispositivo GPS].

Ajustes de dispositivo GPS

Ajustes de dispositivo GPS 4 Seleccione [Mostrar informacion

Ajuste hora auto Desactivada GPS].
Actualizando posicion . .z
Brijula digital Activada P Se muestra informacién GPS

Mostrar informacién GPS detallada.

Calibrar brdjula digital

Mostrar informacidn GPS
Latitud

Longitud

Elevacion

Direccitn
uTc
Recepcion de satélite

e En esta captura de pantalla de
ejemplo, [Direccion: NE 45°] indica
que la cdmara estaba orientada a 45°
noreste.

La hora universal coordinada [UTC]
(Coordinated Universal Time), es
esencialmente igual a la Hora media
de Greenwich (Greenwich Mean
Time).

El icono <& ul> indica las condiciones
de la sefial. Cuando se muestra
<3D>, también se puede registrar la
elevacion.

Sin embargo, cuando se muestra
<2D> no se puede registrar la
elevacion.

5 Tome una fotografia.
P Las fotos tomadas después de la
adquisicion de la sefial GPS se
etiquetan geograficamente.
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Adquisicion de sefiales GPS

Informacion de etiquetado geografico

Direccion
Latitud
Longitud
Elevacioén
uTC

ﬁl Para los videos, se graba la informacion GPS adquirida cuando se inicia la
grabacion del video. Tenga en cuenta que las condiciones de recepcion de
la sefial no se graban.
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Ajuste del intervalo de registro de posicion ==

En la camara, puede especificar el intervalo de registro de posicién.
Los intervalos de registro de posicién mas cortos generan informacion
de ubicacién mas precisa para las imagenes. No obstante, el nimero
de disparos posibles por carga se reduce.

O AF 3 K 1 Seleccione [Ajustes de
dispositivo GPS].

aams
Sistema video

Info, Bateria
Limpieza del sensor
Ajustes de comunicac

2 Ajuste [Dispositivo GPS] en
[Activar].

Ajustes de dispositivo GPS Seleccione [Ajustes de
Dispositive GPS  Activar dispositivo GPS].

Ajustes de dispositivo GPS

Ajustes de dispositivo GPS Seleccione [Actualizando
Aluste hora auto  Desactivada posici(’)n]_

Actualizando posicion 5 Seleccione el tiempo.

Cada seg. Cada 30 s
Cada5s Cada min.

10s  Cadaim
dal5s | Cadasm

N° estimado de disparos por carga, por intervalo de registro de
posicion (disparo a través del visor)

Tiempos de actualizaciéon Temperatura normal Temperatura baja
de posicién (23°C/73°F) (0°C/32°F)
Cada segundo Aprox. 790 disparos Aprox. 620 disparos
Cada 15 seg. Aprox. 970 disparos Aprox. 740 disparos
Cada 5 min. Aprox. 990 disparos Aprox. 760 disparos

*Cuando la sefial es mala, el nimero de disparos posibles por carga se reduce.
*La naturaleza del GPS puede provocar incoherencias entre intervalos de
registro de posicion.
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Uso de la brujula digital meess—

Se puede etiquetar las imagenes con la direccién de disparo.

AF [ T 1 Seleccione [Ajustes de
Sistemavideo  NTSC ' dispositivo GPS].
Info. Bateria

Limpieza del sensor
| de comunicacion

es de dispositivo GPS

Ajustes de dispositivo GPS 2 Ajuste [Dispositivo GPS] en
Dispositivo GPS var [Activar].

Ajustes de dispositivo GPS Seleccione [Ajustes de
Dispositivo GPS Activar dispositivo GPS].

Ajustes de dispositivo GPS

Ajustes de dispositivo GPS 4 Ajuste [Brl.'ljula digital] en
[Activada].
Briijula digital Desactivada ® Sise muestra la pantalla [Calibrar
A brajula digital], siga los pasos 6 — 7
de lap. 16.

Visualizacion de la brajula durante el disparo
Puede ver hacia qué direccion esta orientada la camara al disparar.

® Para ver la brujula, presione el boton
<INFO.>.

® En este momento también se
muestra el nivel electronico.

® La brujula también se muestra en el
disparo con Visién en Directo o en la
grabacion de video.

14



Uso de la brujula digital

Calibracion de la bruajula digital

Calbear bl digtal Calibre la brdjula como se describe aqui y en la
pagina siguiente en la ubicacién de disparo, si se
muestra la pantalla de la izquierda durante las
operaciones de menu o si la direccion que se
muestra al disparar parece incorrecta.

Seleccione [Ajustes de

Sistema video NTSC dispositivo GPS].
Info. Bateria

Limpieza del sensor

Ajustes de comunicai

Ajuste [Dispositivo GPS] en
[Activar].

Ajustes de dispositivo GPS Seleccione [AjUSteS de
Dispositivo GPS Activar dispositivo GPS].

Ajustes de dispositivo GPS

Ajustes de dispositivo GPS 4 Ajuste [Bruajula digital] en
[Activada].
B(ﬂjul'a digital Desactivada
A
Ajustes de dispositivo GPS Seleccione [Calibrar bruajula
Ajuste hora auto  Desactivada digital].
Actualizando posicién .
Briijula digital Activada ® Presione <6)> para preparar la
Mostrar informacion GPS calibracion.

Calibrar b al

® Mueva la camara como se muestra
en la pagina siguiente.

15



Uso de la brujula digital

6 Mueva la camara.

® Haga oscilar lateralmente la camara
en un arco de al menos 180°.

@ Haga oscilar la camara arriba y abajo
en un arco de al menos 180°.

® Haga girar la camara en un arco de al
menos 180° mientras esta orientada
en la misma direccion.

@ Tenga cuidado para no dejar caer la
camara durante la calibracion.

® Los pasos @, @ y @ se pueden
realizar en cualquier orden. Continte
moviendo la camara hasta que
finalice la calibracion.

® Sidespués de hacer esto la brujula
no se calibra, vuélvase a la derecha o
a la izquierda y mueva la camara de

nuevo.
Calibrar brGjala digital 7 Finalice la calibracion.
@ Cuando finaliza la calibracion, se
Calibs an | jul . .
Calibr ?rmur:piti:gua muestra una pantalla que indica la
finalizacion.

® Aunque esta pantalla se puede mostrar
mientras aun se esté moviendo la
camara en una de las direcciones del
paso 6 (D, @ o @), la calibracién ha
finalizado correctamente.

0 ® Por seguridad, quite el objetivo y cualquier otro accesorio antes de la
calibracion.

@ En las siguientes condiciones quiza no sea posible la calibracién,
porque la brujula digital utiliza el geomagnetismo: en altitudes elevadas,
cerca de campos magnéticos, en edificios con estructuras de acero,
bajo tierra, etc. Aunque la calibracién sea posible, puede que receptor
no sea capaz de detectar correctamente la direccion de disparo.
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Ajuste de la hora desde el GPS de la camara ==

Se puede ajustar la hora de la camara utilizando sefiales GPS. El
margen de error es de aproximadamente +0,02 segundos.

Seleccione [Ajustes de
dispositivo GPS].

SET UPY

wem
Sistema video

Info. Bateria

Limpieza del sensor
Ajustes de comunicacion
Ajustes de dispositivo GPS

Ajustes de dispositivo GPS Ajuste [Dispositivo GPS] en
Dispositivo GPS : [Activar].

Ajustes de dispositivo GPS Seleccione [AjUSteS de

Dispositive GPS  Activar dispositivo GPS].

Ajustes de dispositivo GPS

Seleccione [Ajuste hora auto].

® Seleccione una opcion y presione
< @ >,

® [Actual. auto] actualiza la hora una
vez que se enciende la camara y que
se recibe una sefial GPS.

0 @ Sino se puede recibir la sefial GPS de cinco o mas satélites, el ajuste

de hora no sera posible. [Ajust. ahora] no estara disponible.

@ Aunque se seleccione [Ajust. ahora] quiza no sea posible el ajuste de
hora automatico, segun el momento en que se adquiera la sefial GPS.

@ Cuando se ajusta [Ajuste hora auto] en [Actual. auto], no se puede
ajustar la fecha y la hora manualmente utilizando [Fecha/Hora/Zona] en
el mend.

@ Si prefiere no cambiar la hora (cuando utilice [Sincronizar hora entre
camaras] con la serie WFT, por ejemplo), seleccione [Ajuste hora
auto: Desactivada).
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Precauciones con el GPS meesssssssssss

Tenga en cuenta lo siguiente cuando utilice el receptor.

® En determinados paises y regiones, es posible que el uso del GPS
esté restringido. En consecuencia, debe asegurarse de utilizar el
GPS de acuerdo con las leyes y normativas de su pais o region.
Tenga especial cuidado cuando viaje fuera de su pais.

® Tenga cuidado al utilizar las funciones del GPS donde el uso de
dispositivos electrénicos esté restringido.

@ Es posible que otros puedan localizarlo o identificarlo utilizando los
datos de ubicacion de sus imagenes o videos etiquetados
geograficamente. Tenga cuidado cuando comparta con otros estas
imagenes, por ejemplo si los publica en linea donde mucha gente
pueda verlos.

® La recepcion de la sefial GPS puede tardar algun tiempo.

@ No deje nunca el receptor cerca de ningun equipo que genere un
campo magnético fuerte, tal como un iman o un motor eléctrico.
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Software suministrado meesssssss—————

A continuacion se describe el software del disco de soluciones que se
suministra, con instrucciones para la instalacion.

Disco GPS Receiver Solution Disk
Incluye el software del receptor y el manual de
instrucciones.

Map Utility

Este software utiliza la informacién de ubicacion registrada por el
receptor para mostrar ubicaciones de toma y direcciones de disparo en
un mapa virtual.

ImageBrowser EX

Este software puede actualizar Map Utility.
Para obtener informacion sobre otras funciones, consulte el manual de
instrucciones de ImageBrowser EX (se proporciona en formato PDF).

0 Para utilizar Map Utility se debe instalar ImageBrowser EX.
19



Software suministrado
|

Instalacion del software

0 Siga estos pasos aunque ya esté instalada una versién mas antigua del
software. (La version anterior se sobrescribira, si es necesario.)

1 Inserte el disco GPS Receiver Solution Disk en el
ordenador.

2 Haga doble clic en el icono de CD-ROM.

e Windows: este icono se muestra en [Equipo] o [Mi PC].
® Macintosh: este icono se muestra en el escritorio.

3 Haga doble clic en [Set up.exe].

4 Haga clic en [Instalacion simple] y siga las instrucciones
de la pantalla para completar el proceso de instalacion.

® Sise muestra la pantalla de instalacion de “Microsoft Silverlight”
durante la instalacion, instale “Microsoft Silverlight”.

5 Haga clic en [Finalizar] y, a continuacion, retire el disco.
@ La instalacién ha finalizado.
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Software suministrado
|

Copia y visualizacion del manual de instrucciones en
formato PDF

1 Inserte el disco GPS Receiver Solution Disk en el
ordenador.

2 Haga doble clic en el icono de CD-ROM.
® Windows: este icono se muestra en [Equipo] o [Mi PC].
® Macintosh: este icono se muestra en el escritorio.

3 Haga doble clic en la carpeta [Manual] para abrirla.

4 Copie la carpeta [Spanish] en una ubicaciéon adecuada
del ordenador.

® Se copiaran los siguientes manuales de instrucciones en formato

PDF.
Windows Macintosh
Map Utility MUx.xW_S_xx | MUx.xM_S_xx
ImageBrowser EX IBXxx_S_xx

5 Haga doble clic en un archivo PDF copiado.

@ Para ver los manuales es necesario instalar en el ordenador
Adobe Reader (se recomienda la version mas reciente).
® Adobe Reader se puede descargar gratis desde Internet.
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Especificaciones messssssssssssssssmns

Camara compatible EOS-1D X
Etiquetado geografico Etiqueta las imagenes al tomar fotos

de imagenes Latitud, longitud, elevacion, direccion, hora
de disparo (UTC) y estado de la sefal

Frecuencia de 1575,42 MHz (banda L1)

recepcion

Tiempos de actualizacién Cada 1, 5, 10, 15 6 30 segundos, o cada 1, 2

de posicion 6 5 minutos

Ajuste de hora Se puede ajustar la hora de la camara a
partir de los datos de hora del GPS

Brujula digital Se utiliza un sensor geomagnético triaxial y un sensor

de aceleracion triaxial para calcular la direccion
Suministro de energia Alimentado por la camara

Disparos por carga de la bateria

Tiempos de actualizacién Temperatura normal Temperatura baja
de posicién (23°CI73°F) (0°C/32°F)
Cada segundo Aprox. 790 disparos Aprox. 620 disparos
Cada 15 seg. Aprox. 970 disparos Aprox. 740 disparos
Cada 5 min. Aprox. 990 disparos Aprox. 760 disparos

*Cuando se dispara a través del visor
*Basada en los criterios de prueba de la CIPA

Dimensiones Aprox. 24,7 x 57,0 x 35,7 mm /0,97 x 2,24 x
1,41 pulg. (An. x Al. x Pr.)

Peso Aprox. 44 g / 1,55 onzas
*Segun las directrices de la CIPA

Temperatura de 0°C a +45°C / 32°F a 113°F

funcionamiento

Humedad de 85% como maximo

funcionamiento
Software suministrado ImageBrowser EX, Map Utility para GP-E1

Toda la informacion de este manual se basa en los métodos de comprobacion
estandar de Canon.

@ Las especificaciones y la apariencia del receptor pueden cambiar sin previo
aviso.
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Canon

Las camaras y accesorios a los que se hace referencia en estas instrucciones
estan actualizados a fecha de febrero de 2012. Si desea informacién sobre la
compatibilidad con las camaras y accesorios comercializados con posterioridad a
esta fecha, péngase en contacto con el centro de asistencia de Canon mas
préximo.




Canon

GPS-ONTVANGER

GP-E1




Inleiding essssssses——

De GPS-ontvanger GP-E1 is een accessoire voor de EOS-1D X
waarmee u opnamen kunt voorzien van een geotag. In het
meegeleverde programma, Map Utility, kunt u opnamelocaties bekijken.
Met de ontvanger kunt u ook via GPS de cameratijd instellen.

Kenmerken

Geotags en de opnamerichting toevoegen aan beelden

® Opnamen die u maakt als de
ontvanger aan de camera is
bevestigd, worden voorzien van een
geotag, dat wil zeggen dat er aan het
beeld informatie over de locatie*!
(breedtegraad, lengtegraad, hoogte
en opnametijd (UTC*2)) wordt
toegevoegd.

® U kunt de opnamelocatie en
opnamerichting van beelden met een
geotag weergeven op een virtuele
kaart op de computer.

® Met behulp van het digitale kompas
(standaard magnetisch noorden) van
de ontvanger kunt u ook de
opnamerichting aan beelden
toevoegen.

*1: Bij bepaalde reisomstandigheden of ontvangerinstellingen kunnen onjuiste
locatiegegevens worden toegevoegd aan beelden.

*2: Coordinated Universal Time (afkorting UTC) komt grotendeels overeen met
Greenwich Mean Time.



Kenmerken

De cameratijd instellen

® U kunt de cameratijd instellen via GPS-signalen. De foutmarge is

ongeveer +0,02 seconden.

Beelden en informatie weergeven op een virtuele kaart

® U kunt met het programma Map Utility op de meegeleverde cd-rom
opnamelocaties en de opnamerichting weergeven op een virtuele

kaart.

¢ -=--.: el

i

Map data ©2012 ZENRIN -

GPS Receiver
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Symbolen in deze handleiding m——

Betekenis van symbolen

(1] : Waarschuwing voor opnameproblemen.
@ : Aanvullende informatie.
(p.**) : De pagina waarop u meer informatie kunt vinden.

De pictogrammen en markeringen die in deze handleiding verwijzen
naar de knoppen en instellingen van de camera, komen overeen met de
pictogrammen en markeringen op de camera en de ontvanger.

Uitgangspunten

@ Bij alle handelingen in deze handleiding wordt aangenomen dat de
camera en ontvanger op elkaar zijn aangesloten en dat de aan-/
uitschakelaar van de camera op <ON> staat.

® Windows is een handelsmerk of gedeponeerd handelsmerk van
Microsoft Corporation in de Verenigde Staten en andere landen.

® Macintosh is een gedeponeerd handelsmerk van Apple Inc. in
de Verenigde Staten en andere landen.

® Google™ , Google Maps™ en Google Earth™ zijn
handelsmerken van Google Inc.

® Map Utility gebruikt Google Maps™ om op een kaart beelden en
afgelegde routes weer te geven.

@ Alle overige bedrijfsnamen en handelsmerken die in deze
handleiding worden genoemd, zijn eigendom van de respectieve
eigenaren.



Voorzorgsmaatregelen s

Houd u aan de volgende voorzorgsmaatregelen om letsel bij u en anderen
en schade aan de apparatuur te voorkomen. Voor een correcte en veilige
bediening van de ontvanger raden we u aan de voorzorgsmaatregelen
goed door te lezen voordat u de ontvanger gebruikt.

A\ Waarschuwing Ernstig of dodelijk letsel voorkomen

® \Volg onderstaande veiligheidsrichtlijnen om brand, oververhitting, lekkage van
chemische stoffen of explosies te voorkomen.

« Steek geen metalen voorwerpen tussen de elektrische contactpunten van de ontvanger.
® Houd de accessoires buiten het bereik van kinderen. Neem bij inslikking ervan direct
contact op met een arts.

@ Verwijder de batterijen direct als er sprake is van oververhitting, rook of stank. Wees
hierbij voorzichtig om brandwonden te voorkomen. Als u ze in deze staat toch blijft
gebruiken, kan dit leiden tot brand of brandwonden.

® Gebruik de ontvanger tijdens het rijden niet. Doet u dat wel, dan vergroot u het risico
op een verkeersongeluk.

® Gebruik de ontvanger niet in de buurt van ontvlambaar gas. Zo voorkomt u
mogelijke explosies of brand.

® Raak blootliggende interne onderdelen niet aan als de ontvanger is gevallen. Als u
dat wel doet, kunt u een elektrische schok krijgen.

® Demonteer de ontvanger niet en breng er geen wijzigingen in aan. De interne onderdelen
staan onder hoogspanning en aanraking kan een elektrische schok veroorzaken.

® Berg de ontvanger niet op in een stoffige of vochtige ruimte. Hierdoor voorkomt u
mogelijke elektrische schokken of brand.

® Vraag toestemming voordat u de ontvanger in een vliegtuig of ziekenhuis gebruikt.
De elektromagnetische golven van de ontvanger kunnen storingen veroorzaken in
de instrumenten van vliegtuigen of de medische apparatuur in ziekenhuizen.

A VOOI"ZiChtig Letsel of apparatuurschade voorkomen

@ Laat de ontvanger niet achter in de buurt van een warmtebron of in een auto die in het
zonlicht staat. De ontvanger kan heet worden en bij aanraking brandwonden veroorzaken.

® Gebruik de ontvanger niet als deze bedekt is door een doek of hierin gewikkeld is. Hierdoor
kan de warmte niet weg, waardoor de behuizing vervormd kan raken of er brand kan ontstaan.

® Gebruik geen verfverdunner, benzeen of andere organische oplosmiddelen om de
ontvanger schoon te maken. Deze stoffen kunnen brand veroorzaken en schadelijk
zijn voor de gezondheid.

® \Verwijder de batterijen direct uit de ontvanger als u de ontvanger in het water hebt
laten vallen of als er water of metalen voorwerpen in terecht zijn gekomen. Hierdoor
voorkomt u brand of een elektrische schok.

Neem contact op met uw dealer of het Canon Service Center als de eenheid
niet naar behoren functioneert, beschadigd is of moet worden gerepareerd.

Tips en waarschuwingen voor het gebruik

Gebruik de ontvanger volgens de "Tips en waarschuwingen voor het gebruik:
Omgaan met de camera” in de instructiehandleiding van de camera.
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Onderdelen

LCD-paneel op de achterkant van de EOS-1D X

Verbinding met GPS—apparaatT
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De ontvanger bevestigen en loskoppelen ==

Schakel de camera uit voordat u de ontvanger bevestigt. De ontvanger
wordt van stroom voorzien door de camera.

1 Open op de camera het
afdekkapje van de aansluitbus.
® Trek de afdekking van de aansluitbus
van de systeemuitbreiding naar
buiten en draai deze naar voren.

Bevestig de ontvanger.

® Houd de aansluitbus en de
bevestigingspin van de ontvanger
precies boven de bijbehorende
aansluitbus en het gat van de
camera.

® Duw de aansluitbus stevig in de
camera.

® Duw de aansluitbus met uw
linkerwijsvinger in de camera en
bevestig de ontvanger goed op de
camera door de borgschroef
helemaal vast te draaien.

Ontkoppelen

® Schakel de camera uit.

@ Draai de borgschroef los totdat deze vrij ronddraait.
® Trek de aansluitbus uit de camera.

0 Zorg er altijd voor dat u de camera uitschakelt voordat u de ontvanger
bevestigt of loskoppelt.
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GPS-signalen ontvangen s

Ga voor de ontvangst van GPS-signalen met de camera en de daarop
bevestigde ontvanger naar buiten en zoek een plek waar u onbelemmerd
zicht hebt op de lucht. Richt de camera plus ontvanger omhoog. Zorg
ervoor dat u geen hand of ander voorwerp op de ontvanger legt.

a AF e Selecteer [Instellingen GPS-

Videosysteem systeem].
Accu-info
Sensorreinigin
e-instellingen
Instellingen GPS-systeem

Instellingen GPS—-systeem 2 Stel [GPS'SySteem] in op
GPS—systeem ] [Inschakelen].
: — @ \olg stap 6 — 7 op pagina 16 als het
scherm [Digitaal kompas ijken]
verschijnt.

3 Sluit het menu.
® Druk op de knop <MENU>.

Ontvangststatus
=\ De GPS-signaalstatus wordt
.......... \)
IS @ aangegeven door het pictogram < [€8>
t fﬂﬂ EEEU op het LCD-paneel aan de achterkant

van de camera.

Meer informatie over de status vindt u in
“GPS-gegevens weergeven” op de
volgende pagina.

<[d3> knippert: signaal nog niet
ontvangen

<[d€3> wordt constant
weergegeven: signaal ontvangen
Beelden worden tijdens de opname
voorzien van een geotag.



GPS-signalen ontvangen

&

® Na inschakeling van de camera duurt het onder gunstige
omstandigheden ongeveer 30 — 60 seconden voordat het signaal
ontvangen is.

@ Na de eerste signaalontvangst kunt u vrij snel nadat de camera weer is
ingeschakeld opnieuw signalen ontvangen (onder gunstige
omstandigheden en als de camera minder dan ongeveer 30 minuten uit
is geweest).

Locaties met slechte GPS-dekking

Locatiegegevens worden mogelijk niet of onjuist vastgelegd op plekken

waar de GPS-signaaldekking slecht is, bijvoorbeeld:

@ Binnen, onder de grond, in tunnels of bossen, nabij gebouwen of in dalen

® In de buurt van hoogspanningsdraden of mobiele telefoons die de 1,5-
GHz band gebruiken

@ Als u door verschillende omgevingen reist

® Zelfs op andere plekken kan de toevoeging van geotags worden
belemmerd door verplaatsing van de GPS-satelliet, waardoor
locatiegegevens onjuist zijn of ontbreken. Er kan ook worden
aangegeven dat de camera op een andere locatie is gebruikt, zelfs als u
op dezelfde plek opnamen maakt.

Aanvullende informatie

® Als de ontvanger is bevestigd op de camera en u de camera inschakelt
(of activeert na automatische uitschakeling), worden de eerste beelden
hierna mogelijk niet voorzien van een geotag. Ook wordt de
richtingsinformatie wellicht niet correct vastgelegd. Om dit te voorkomen
kunt u het beste even wachten voordat u een opname maakt.

GPS-gegevens weergeven

O AF ] WM 9 % Selecteer [Instellingen GPS-

wams
Videosysteem PAL systeem] .
Accu-info

Sensorreiniging

Communicatie-instellingen

Instellingen GPS—systeem

Instellingen GPS—systeem Stel [GPS-systeem] in op
GPS—systeem Uitschakelen [Inschakelen].

10
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@ \olg stap 6 — 7 op pagina 16 als het
scherm [Digitaal kompas ijken]
verschijnt.



GPS-signalen ontvangen

Instellingen GPS-systeem Selecteer [Instellingen GPS-

GPS-systeem Inschakelen systeem].

Instellingen GPS—systeem

instellingen GPS-systeem 4 Selecteer [GPS-

Aut. tijdinst Uitschakelen informatiedisplay].
Timil sitie-update . .
nli:;;if:m:;su = Tnschamen p Er verschijnt gedetailleerde GPS-
GPS-informatiedisplay informatie.

Digitaal kompas ijken
GPS-informatiedisplay

Breedtegraad

Satellietontvangst

@ In dit voorbeeldscherm geeft
[Richting: NE 45°] aan dat de
camerarichting 45° noordoost was.
[UTC] (Coordinated Universal Time)
komt grotendeels overeen met
Greenwich Mean Time.

Het pictogram <&ul> geeft de
signaalsterkte aan. Als <3D> wordt
weergegeven, kan ook de hoogte
worden vastgelegd.

U kunt de hoogte echter niet
vastleggen als u <2D> ziet.

5 Maak een foto.
» Opnamen die zijn gemaakt na

ontvangst van een GPS-signaal,
worden voorzien van een geotag.
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GPS-signalen ontvangen

Informatie in de geotag

Richting
Breedtegraad
Lengtegraad
Hoogte

uTC

ﬁl Bij films wordt de GPS-informatie vastgelegd die bij het begin van de
opname wordt ontvangen. De omstandigheden waaronder signalen worden
ontvangen, worden niet vastgelegd.

12



Het positioneringsinterval instellen m—

Op de camera kunt u het positioneringsinterval opgeven. Hoe korter het
interval, hoe nauwkeuriger de locatiegegevens voor de beelden. U kunt

echter minder opnamen maken per batterijlading.

o]

anma
Videosysteem
Accu-info
Sensorreiniging

Instellingen GPS—systeem

Aut. tijdinst Uitschakelen

Timing positie-update

Elke sec Elke 305
Elke 55 Elke min

Elke 10s  Elke 2m
Elke 5m

systeem].

[Inschakelen].

systeem].

Selecteer [Instellingen GPS-

2 Stel [GPS-systeem] in op

Selecteer [Instellingen GPS-

5 Selecteer de tijd.

Aantal opnamen per batterijlading per positioneringsinterval

(opnamen via de zoeker)

4 Selecteer [Timing positie-update].

Timing positie-update

Normale temperatuur
(23°C)

Lage temperatuur (0 °C)

Elke seconde

Circa 790 opnamen

Circa 620 opnamen

Elke 15 sec.

Circa 970 opnamen

Circa 740 opnamen

Elke 5 min.

Circa 990 opnamen

Circa 760 opnamen

*Hoe zwakker het signaal, hoe minder opnamen u per batterijlading kunt

maken.

*Door de aard van GPS kan het zijn dat de positie-update niet altijd met
hetzelfde interval plaatsvindt.

13



Het digitale kompas gebruiken m—

U kunt beelden voorzien van een tag waarin de opnamerichting is
vastgelegd.

AF [ Selecteer [Instellingen GPS-
Videosysteem e SySteem] .
Accu-info

2 Stel [GPS-systeem] in op
[Inschakelen].

instellingen GPS—systeem 3 Selecteer [Instellingen GPS-

GPS-systeem Inschakelen systeem].

Instellingen GPS—systeem

Instellingen GPS-systeem 4 Stel [Digltaal kompas] in op

[Inschakelen].

® \olg stap 6 — 7 op pagina 16 als het
scherm [Digitaal kompas ijken]
verschijnt.

Digilaa'l kompas Ui

Het kompas weergeven tijdens een opname
U kunt tijldens de opname de richting van de camera bekijken.

@ Druk op de knop <INFO.> om het
kompas weer te geven.

@ De digitale horizon wordt dan ook
weergegeven.

® Het kompas wordt ook weergegeven
tijdens Live view- of filmopnamen.




Het digitale kompas gebruiken
|

Het digitale kompas ijken

[ —— IJk het kompas op de opnamelocatie, zoals op
deze en de volgende pagina wordt beschreven. [Jk
het kompas ook als het scherm dat u links ziet,
tijdens menuhandelingen verschijnt of als tijdens de
opname een richting wordt weergegeven die onjuist
lijkt te zijn.

Selecteer [Instellingen GPS-

Videosysteem systeem].
Accu-info

Sensorreiniging

Communicatie-instellingen

Instellingen GPS-systeem

instellingen GPS—systeem Stel [GPS'SySteem] in op
GPS-systeem tschakelen [Inschakelen].
¥ Inschakelen
instellingen GPS-systeem Selecteer [Instellingen GPS-
GPS-systeem Inschakelen systeem].
Instellingen GPS—systeem
Instellingen GPS-systeem Stel [Digitaal kompas] in op
[Inschakelen].
Cigitaal kompas “Uitschakelen
Instellingen GPS-systeem Selecteer [Digitaal kompas ijken].
Uitschakelen e Druk op <G> om de ijking in gang te
-update
Inschakelen zetten. . .
¥ : ® Beweeg de camera op de manier die
op de volgende pagina wordt
weergegeven.

15



Het digitale kompas gebruiken

Digitaal kompas ijken

ljking digitaal kompas
voitooid

Beweeg de camera.

@

@)

©)

Beweeg de camera in een zijwaartse
boog van minimaal 180°.

Beweeg de camera omhoog en
omlaag in een boog van minimaal
180°.

Draai de camera in een boog van
minimaal 180° zonder de richting te
wijzigen.

Zorg ervoor dat u de camera tijdens
het ijken niet laat vallen.

U kunt de stappen @, @ en @ in elke
gewenste volgorde uitvoeren. Blijf de
camera bewegen totdat de ijking is
voltooid.

Als het kompas hierna nog niet is
geijkt, draait u uw lichaam naar rechts
of links en beweegt u de camera
opnieuw.

7 Voltooi de ijking.

Na afloop van de ijking wordt
aangegeven dat de ijking is voltooid.
Dit scherm kan al verschijnen als u de
camera nog beweegt volgens de
aanwijzingen in stap 6 (O, @ of ®).
De ijking is dan echter al met succes
afgerond.

0 ® Verwijder voor de veiligheid het objectief en andere accessoires voordat
u het kompas gaat ijken.
® Het kompas maakt gebruik van geomagnetisme. Daarom kunt u het
misschien onder de volgende omstandigheden niet ijken: op grote
hoogte, in de buurt van magnetische velden, in gebouwen met stalen
elementen, onder de grond, enzovoort. Zelfs als ijking mogelijk is, kan
de juiste opnamerichting misschien niet door de ontvanger worden

gedetecteerd.

16



De cameratijd instellen via GPS s

U kunt de cameratijd instellen via GPS-signalen. De foutmarge is
ongeveer 0,02 seconden.

Gl R Selecteer [Instellingen GPS-

Videosysteem PAL systeem].
Accu-info

Sensorreiniging
Communicatie-instellingen
Instellingen GPS-systeem

Instellingen GPS—-systeem 2 Stel [GPS'SySteem] in op
[Inschakelen].

Selecteer [Instellingen GPS-
systeem].

Selecteer [Aut. tijdinst.].
.-.__l' ﬁm;lﬂ:tf @ Selecteer een optie en druk op <e)>.
| g ] ® Met [Auto-update] wordt de tijd
automatisch bijgewerkt als u de
camera hebt ingeschakeld en een
GPS-signaal hebt ontvangen.

o @ Als u geen GPS-signaal kunt ontvangen van vijf of meer satellieten, kunt

u de tijd niet instellen. De optie [Nu instellen] is dan niet beschikbaar.

® Zelfs als u [Nu instellen] selecteert, is het misschien niet mogelijk de tijd
automatisch aan te passen, afhankelijk van de timing van de GPS-
signaalontvangst.

@ Als [Aut. tijdinst.] is ingesteld op [Auto-update], kunt u de datum en tijd
niet handmatig instellen via [Datum/tijd/zone] in het menu.

@ Als u de tijd liever niet wijzigt (bijvoorbeeld bij gebruik van [Sync.tijd
tussen camera's] met WFT-series), selecteert u [Aut. tijdinst.:
Uitschakelen].

17



GPS-voorzorgsmaatregelen s

Let bij gebruik van de ontvanger op het volgende.

18

In bepaalde landen en regio's is GPS-gebruik mogelijk niet
toegestaan. Gebruik GPS daarom altijd conform de wetten en
voorschriften van uw land of regio. Wees met name voorzichtig als u
naar het buitenland gaat.

Wees voorzichtig met het gebruik van GPS-functies als er
beperkingen zijn voor het gebruik van elektronische apparatuur.
Anderen kunnen uw locatie achterhalen of u identificeren met behulp
van de locatiegegevens in uw foto's of films met een geotag. Wees
voorzichtig als u deze beelden deelt met anderen, bijvoorbeeld als u
ze op internet plaatst waar vele anderen ze kunnen bekijken.

Het ontvangen van GPS-signalen kan enige tijd duren.

Houd de ontvanger buiten het bereik van apparaten met sterke
magnetische velden, zoals magneten of elektromotoren.



Meegeleverde software messsssss——

Hierna vindt u een beschrijving van de software op de meegeleverde
Solution Disk en de installatie-instructies.

GPS Receiver Solution Disk
Bevat software voor de ontvanger en de
instructiehandleiding

Map Utility

Dit programma gebruikt locatiegegevens die op de ontvanger zijn
vastgelegd om opnamelocaties en de opnamerichting weer te geven op
een virtuele kaart.

ImageBrowser EX

Met dit programma kunt u Map Utility bijwerken.
Raadpleeg de instructiehandleiding bij ImageBrowser EX (meegeleverd
als PDF) voor informatie over andere functies.

0 U kunt Map Utility alleen gebruiken als ImageBrowser EX is geinstalleerd.
19



Meegeleverde software

|
De software installeren

0 Volg onderstaande stappen, zelfs als er al een oudere versie van de
software is geinstalleerd. (De vorige versie wordt in dat geval
overschreven.)

1 Plaats de GPS Receiver Solution Disk in de computer.

2 Dubbelklik op het pictogram van de cd-rom.
® Windows: U vindt dit pictogram in [Computer] of [Deze
computer].
® Macintosh: U vindt dit pictogram op het bureaublad.

3 Dubbelklik op [Set up.exe].

4 Kiik op [Easy Installation (Eenvoudig installeren)] en
volg de instructies op het scherm om de installatie te
voltooien.

@ Als tijdens de installatie het installatiescherm voor Microsoft
Silverlight verschijnt, installeert u Microsoft Silverlight.

5 Kiik op [Finish (Voltooien)] en verwijder vervolgens de
disk.
@ De installatie is nu voltooid.

20



Meegeleverde software
|

De instructiehandleiding (PDF) kopi€éren en weergeven

1 Plaats de GPS Receiver Solution Disk in de computer.

2 Dubbelklik op het pictogram van de cd-rom.
® Windows: U vindt dit pictogram in [Computer] of [Deze
computer].
® Macintosh: U vindt dit pictogram op het bureaublad.

3 Dubbelklik op de map [Manual (Handleiding)] om deze te
openen.

4 Kopieer de map [English (Engels)] naar een handige
locatie op de computer.
@ De volgende instructiehandleidingen in PDF worden gekopieerd.

Windows Macintosh
Map Utility MUx.xW_E_xx | MUx.xM_E_xx
ImageBrowser EX IBXxx_E_xx

5 Dubbelklik op een gekopieerd PDF-bestand.
® Voor weergave van de handleidingen moet u op uw computer
beschikken over Adobe Reader (bij voorkeur de meest recente
versie).
@ U kunt Adobe Reader gratis downloaden van internet.

21



Technische gegevens s

Compatibele camera
Beelden voorzien van
geotags

Ontvangstfrequentie
Timing positie-update

Tijdsaanpassing
Digitaal kompas

Voedingsbron

EOS-1D X

Voorziet beelden tijdens de opname van tags
Breedtegraad, lengtegraad, hoogte, richting,
opnametijd (UTC) en signaalstatus

1575,42 MHz (L1-band)

Elke 1, 5, 10, 15 of 30 seconden of elke 1, 2
of 5 minuten

Cameratijd kan worden ingesteld op basis
van GPS-tijdsgegevens

Triaxiale geomagnetische sensor en triaxiale
versnellingssensor om richting te berekenen
Voeding via de camera

Opnamen per batterijlading

Timing positie-update

Normale temperatuur

(23 °C) Lage temperatuur (0 °C)

Elke seconde

Circa 790 opnamen Circa 620 opnamen

Elke 15 sec. Circa 970 opnamen Circa 740 opnamen
Elke 5 min. Circa 990 opnamen Circa 760 opnamen
*Bij opnamen via de zoeker
*Gebaseerd op CIPA-normen
Afmetingen Ongeveer 24,7 x 57,0 x 35,7 mm (B x H x D)
Gewicht Ongeveer 44 g
*Volgens CIPA-richtlijnen
Bedrijfstemperatuur 0 °C tot +45 °C

Bedrijfsluchtvochtigheid 85% of minder
Meegeleverde software ImageBrowser EX, Map Utility voor GP-E1

Alle informatie in deze handleiding is gebaseerd op testresultaten van Canon.
De technische gegevens en het uiterlijk van de ontvanger kunnen zonder

kennisgeving worden gewijzigd.
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Canon

De camera's en accessoires die worden genoemd in deze instructiehandleiding,
zijn actueel vanaf februari 2012. Voor meer informatie over de compatibiliteit met
camera's en accessoires die na deze datum op de markt zijn verschenen, kunt u
contact opnemen met het dichtstbijzijnde Canon Service Center.




Canon

[TPUHUMAIOLLEE YCTPOWCTBO GPS

GP-E1




BBe.quMe 1

MpuHumatowee yctporcteo GPS GP-E1 (npnemHuk) — ato
npyvHagnexHocTb Ansa dotoannapata EOS-1D X, koTopas no3sonseT
[06aBnATb K CHUMKaM uHdopmaumio reorpacduyeckon npuessku. C
NOMOLLbI0 MOCTaBAsieMOro nporpammHoro obecneyveHus Map Utility
MecTa, rge Npon3BoamnIach CbemMka, MOXHO MPOCMaTpuBaTh Ha KapTe.
Kpome TOro, npremMHuK No3BONSET yCTaHaBNMBaTb BPEMS
¢oToannaparta no curHanam BpemMeHu cuctembl GPS.

¢yHKL|V|V| 1

Feorpadmyeckas npuBaA3Ka n3obpaxeHUn u perucrpauumsa
HanpaBneHUsi CbeMKU

125 80 100-0021 (1] ® [1nsi CHUMKOB, MOJSyYEHHBIX Koraa
. i NPUEMHWK YCTaHOBIEH Ha
doToannapart, BbINOMHSETCS
reorpadmyeckast npuesiska — K
n3obpaxeHusMm gobaensieTcs
MHOPMaLMS O MECTOMOMOXEHUN
(wwupoTa, gonroTa, BeicOTa U BpeMsi
cbemkmn (UTC*2)).

® MecTononoxeHus 1 HanpaeneHve
CbEMKM N300paxxeHuii ¢
reorpadn4eckon NPUBS3KOM MOXHO
NPOCMOTPETL Ha BUPTYyanbHON kapTe
Ha KoMMbloTepe.

@ bnarogaps undposoMy Komnacy
npvemHuKa (onpegensieT HanpasneHve
OTHOCUTENBbHO MarHUTHOrO ceBepa) K
1306paxeHNsIM Takke MOXHO JobaBUTbL
MHOPMALIMIO O HanpaBNeHUN CbEMKU.

*1

*1: B 3aBMCHMOCTM OT YCMOBUI N HACTPOEK NpMeMHUKa fobasnsemas K
1306paxeHnsiM MHOPMaLIMA O MECTOMOMOXEHNN MOXET BblTb HETOUHON.

*2: BcemupHoe koopauHupoBaHHoe Bpemsi (o6o3Havaetcs UTC) npakTuyecku
coBnajaeT Co CpeHVUM BpeMeHeM no MpuHBKYY.



PyHKUMN
|

YcTaHoBKa BpeMeHu poToannapara

® Bpewms B cboToannapate MOXHO YCTAHOBWTbL MO CUrHanam BpemeHu
GPS. ObecneunBaeTcs TOYHOCTb NpuMepHo 0,02 cekyHAabI.

MpocmoTp usobpaxeHmnin U HopMaLMmM Ha BUPTYanbLHON KapTe

® MecTononoXeHnsa 1 HanpasneHne CbeMKN MOXHO MPOCMOTPETb Ha
BMPTYyarnbHOM KapTe C NOMOLLbIO MporpaMMHoro obecneyeHns Map
Utility, copepxallerocst Ha NoCTaBNsSeMOM KOMMAaKT-AUCKE.

30 GPS Receiver
C Solution Disk
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0603HaueHus1, UICNONb3yeMble B JAHHOW MHCTPYKLUUN mm

OnucaHue yCnoBHbIX 0603Ha4YeHUM

(1] : MpeaynpexaeHne, HanpaBneHHoe Ha NpeaoTBpalLeHne
npobnem npu chbemke.
@ : JononHutensHasa nHpopmaums.

(ctp. **) : Homepa cTpaHuL c AONONHUTENbHOW UHpOPMaLMEN.
3Hayku 1 0603HaYEeHNs OpraHoB yrNpaBneHus 1 HacTpoek
oToannaparta, UCNosb3yeMble B HACTOSALLEN UHCTPYKLUN,
COOTBETCTBYIOT 3Ha4kaM 1 0603HavYeHnsM Ha dpoToannaparte u
npuemMHuKe.

OcHoBHbIe gonyLeHust

® Bo Bcex onepauusix B HacTOSILLEeN MHCTPYKL MK NpeanonaraeTcsi, Yto
NPUEMHIMK NOAKIIOYEH K dboToannaparty v nepekntoyaTens nuTaHns
oToannapara yCTaHOBMEH B NosnoxeHne <ON>.

® Windows siBnsieTcst TOBapHbIM 3HaKOM Mnu
3aperncTpupoBaHHbIM ToBapHbIM 3HakoM Microsoft Corporation
B CLUA v gpyrux ctpaHax.

® Macintosh siBnsieTcs 3aperncTpupoBaHHbIM TOBapHbLIM 3HAKOM
Apple Inc. B CLLA n gpyrux ctpaHax.

® Google™ ;| Google Maps™ n Google Earth™ aensitotca
ToproBbiMy Mapkamu Google Inc.

® [lanHas nporpamma Map Utility ucnonssyetr Google Maps™ ans
oTobpaxeHns Ha KapTe N306paxeHWn 1 NPONAEHHBIX
MapLUpyTOB.

® Bce ocTanbHble Ha3aBaHUS KOMMNaHUA 1 BpeHaoB B AaHHON
VHCTPYKLUMK ABNSIOTCH TOBApHBIMU 3HaKaMu unm
3aperncTpupoBaHHbIMU TOBapHbIMU 3Hakamu UX BnafaenbLes.



Mepbl NPeAOCTOPOXKHOCTH I

CobntogeHve cneayowmx Mep NpeaoCTOPOXHOCT NOMOXET
npefoTBpaTUTb HaHeCeHWe TpaBM BaM U APYrMM N0AsiM, a Takke
nospexaeHne obopyaosaHus. O3HaKOMbTECH C AaHHBIMU MepamMu
NpeaoCTOPOXHOCTAMM Nepes UCNorb3oBaHMEM NPUEMHUKA, YTODbI
ObITb yBEPEHHBIM, YTO NPUEMHKK paboTaeT npaBubHO 1 6esonacHo.

A I'IpeAOCTepe)KeHue MpepoTBpalLeHne TAKeNo! TpaBMbI UNKU CMepTH

® Bo usbexaHue noxapa, BblAeNeHNUs USNULLIHEro Tenna, XMMUYEeCcKo NPOTEYKN Unmn
B3pblBa, cobnioaaiite ykasaHHble NpaBuna TEXHUKM Ge3onacHoCcTu.
* He BcTaBnanTe metannnyeckne 0BbEeKTb MEXY SNEKTPUHECKMMN KOHTaKTaM1 NPUEMHUKA.

©® XpaHuTe NpuHaAnNexXHOCTU BHe AocsiraemMocTu Aetei. B cnyyae npornatbiBaHns
HemezneHHo obpatuTech K Bpayy.

® B cnyyae BblAeneHust U3NWLLHETo Tenna, AbiMa Ui Napos HEMEAEHHO BbIHbTE
AMeMeHTbI NMTaHns. ByabTe 0CTOPOXHbI, YTOGbLI He Nony4uTh oxoru. MpogomkeHne
KCMyaTaummn B Takmx yCMoBUAX MOXET NPUBECTU K MOXapy UK oxoram.

® He ucnonb3yiiTe NPMEMHMK BO BpEMS BOXAEHNS aBTOMOOMNS. 3To co3paeT puck
[OPOXHO-TPAHCMNOPTHBLIX NPOUCLLECTBUNA.

® He ncnonb3yinte NPUEMHVK B MECTaXx, rae BblAenseTcs nerkoBocnnaMeHsownincs
ra3. CyLecTByeT puck B3pbiBa UK noxapa.

o Ecnu nocne nageHwsi NpUeMHWKa OTKPLIBAETCSA AOCTYN K €70 BHYTPEHHUM CXemam,
He TporaiiTe nx. CyLlecTByeT pUCK MOPaXEHUS ANEKTPUYHECKAM TOKOM.

® He pasbupaiite 1 He BHOCUTE MOAMDUKALINW B NPUEMHIK. BHYTPEHHME YacTy, HaxoaaLmecs
N0z, BbICOKMM HanpshkeHem, MOryT BbI3BaTb NOPaKEHWNE SNEKTPUYECKM TOKOM.

® He xpaHuTe NPUEMHUK B MbIfbHBIX UK Cbipbix MecTax. CyLiecTByeT puck noxapa
VTN NOPaXXEHUS1 SNEKTPUYECKUM TOKOM.

® [lepep ncnonb3oBaHWeM npvemMHuka Ha 6opTy camoneTa unu B 6onbHULAX
ybeanTech B TOM, H4TO 3TO paspeLleHo. JNeKTPOMarHUTHbIe BOMHbI, N3nyYaemble
NPUEMHNKOM, MOTYT MeLlaTb paboTe NpUBOPOB UNN MeAULIMHCKOrO 060pyAoBaHNS.

A I'Ipe.qyn peXaeHne MpeaotspalueHe TpaBMbI UM NOBPeXAEHA 060pyA0BaHMA

® He ocTaBnsiiTe NpUeMHUK B aBTOMOBUIIE B XKapKy'o MOrOAY Wi OKOMO UCTOYHMKA
Tenna. MPUEeMHUK MOXET HarpeTbCs U BbI3BaTb OXOMM, ECIN A0 HETO [OTPOHYTLCS.

® He ncnornb3yiTe NPUEMHIK, KOTAa OH HAKPBIT TKAHBIO UMW 3aBEPHYT B TKaHb. JTO MOXeT
NPMBECTU K HAPYLLIEHMIO TEMMOOTBOAA U PUCKY AedhopMaLmy KOpryca Unv noxapa.

® He ncronbayiiTe pacTBopUTers ANst Kpacku, 6EH30M Ui Apyrie opraHnYeckue pacTBopb Ans
UNCTKM MPUEMHMKA. ITO CO3AAET PUCK NOXapa 1 MOXET GbITb ONACHO A5 BALLErO 300POBbS.

® B cnyyae nageHvs npuemHuka B BoZy, NonafaHvs BOAb! WY MeTaninyeckux
0GBLEKTOB BHYTPb MPUEMHUKA HEMETIEHHO BbiHbTE GaTapenku. CyLuecTByeT puck
noXapa Wnu NopaxeHusl AMEeKTPUHECKNM TOKOM.

Ecnu B ycTpoiicTBe 06HapyeHbl Henonaaku NM6o noBpexaeHUsa unu
Heo6XoAWM PEMOHT, CBAXWUTECH C BallMM AUNEPOM UNu bnuxaniem
LleHTpom obcnyxuBaHua nokynareneu Canon.

MpenocTopoXXHOCTU B OGpaLleHun

Obpalalitech C NPUEMHUKOM B COOTBETCTBUW C YKa3aHusMK pasgena «lpasuna
oBpalLeHus:: yxo 3a Kamepoii» B MHCTPYKUMW MO 3KChnyaTaumm dotoannapata.
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YcTtaHoBKa u cHATHE MPUEMHUKA

Mepen ycTaHOBKOWM NpUeMHMKa BbikNounTe dpotoannapar. MNutaHne
NpuemMHuKa ocyLLecTBNAeTCs OT choToannapara.

1 OTKpoTe KpPbILKY pa3beMa Ha
¢doroannapare.
©® BbITAHUTE KPbILWKY pa3bemMa
pacwnpeHna cCuctemMbl U NOBEPHUTE
ee Bnepes.

2 YctaHoBUTE NPUEMHMUK.

® CoBmecTute pasbem v WTnugT
NpUeMHKKa C COOTBETCTBYHOLLUM
pa3beMOM 1 OTBEPCTVEM Ha
doToannapare.

® BcraBbTe pasbem B hoToannapar Ao
KOHLa.

©® [1ns yCTaHOBKM NPUEMHMKa HaJaBuTe
Ha Hero ykasaTenbHbIM nasnbLem
TIEBOW pyKM, YTOObI pa3beM BOLLEN B
rHe3go gotoannapara, u
OOHOBPEMEHHO 3aTSHUTE 3aXKVMHOWN
BWHT [0 yropa.

CHATHE

® Bblknounte otoannapar.
©® OTBUHTUTE 3aXXMMHOW BMHT, YTOObI OH BpaLLancs cBoboaHo.
® BbiTawumTte pasbem 13 potoannapara.

0 Mepen ycTaHOBKON 1 CHATUEM NpUEMHIKKa 06513aTenbHO BbIKNoYanTe
doToannapar.
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3axBsaTt curHanos GPS meesessssssssssses

YT100bI 06ecneunTb 3axBaT curHanos GPS, BbiHecuTe doToannapar ¢
YCTaHOBMEHHbLIM MPUEMHVKOM Ha yruLly Ha OTKPbITYIO MECTHOCTb 1
HanpaBbTe BBEpX. He 3aKkpbiBaniTe BEPXHIOK YacTb NPUEMHMKA PyKOn
UM KaKUM-Nn6o 06bLEKTOM.

o AF ] W o % 1 Bbi6epuTe [HacTponku
SET UPY -

TB-CTaHA3pT PAL ycTpoucTBea GPS].

Whhop. o Garapee

QOuncTra ceHcopa

HacTpoillkin caaan
Hactpoden yctpofctea GPS

Hactpoiikn ycrpofictea GPS 2 YcTtaHoBUTE AndA napamMeTpa
B [YcTporicTBO GPS] 3HaueHue
8 B 1 [BkntoueHo].

® Ecnu oTkpbiBaeTcs akpaH
[Kanu6poBka uncgposoro
KomMmnaca], BbinonHute warn 6 n 7,
onucaHHble Ha cTp. 16.
3 3akpouTe MeHIo.
® Haxmute kHonky <MENU>.

CocTosiHMe 3axBaTa CUrHanoB

=\ CoctosiHne npvema curHanos GPS

.......... \)
WE (2] ykasbiBaeTcsi 3Haukom <[> Ha XKK-
L THEHHHH nHOMKaTope Ha 3afHel naHenu
doToannapara.

MoppobHyto MHdopMaLmo 0 COCTOSHUN
npuema CUrHanoB MOXHO NPOCMOTPETb,
PYKOBOACTBYACH YKazaHUAMUW pasgena
«[lMpocmoTp nHpopmaummn GPS» Ha
criepytoLLen cTpaHuue.

<[d3> muraer: curHanbl He
3axBayeHbl

<[4 > oto6paxaeTca He Muras:
CUrHanbl 3axBayeHbl

Mpu cbemke N306paKeHUI BbIMOMHAETCA
nx reorpadmyeckas npuesaska.
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3axsart curHanoe GPS

|§| ® T[lpouecc 3axBaTa CUrHarnoB B 6riaronpuATHbLIX YCIOBUSX 3aHUMaeT
npumepHo 30 — 60 cekyHA C MOMEHTa BKINOYeHMs NUTaHns dhoToannapara.
® [locne nepBoHa4arnbHOro 3axBaTa CUrHaroB 1x NOBTOPHbINA 3axBaT nocne
BKIIOYeHMA choToannaparta 3aHMMaeT MeHbLUe BpeMeHH (B 6naronpuaTHbIX
YCIoBUsIX, ecrnin hotoannapat Bbin BbIKMOYEH NPUMEPHO MeHee 30 MUHYT).

0 YcnoBus nnoxoro npuema curHanos GPS

VHbopMaumsi 0 MeCTOMONOXEHUN MOXKET He 3anuChIBaTbCs UMK BbITh

HETOYHOW B YCIIOBUSIX MIIOXOro npuema curHanoB GPS, Hanpumvep B

nepeYncrieHHbIX HUKe cryyasix.

® B nomelleHnm, noa 3emnen, B TOHHENAX Unu B necy, B6nusu sgaHnin
U1 B JONUHAX.

©® B6n13n BbICOKOBOSBTHBIX NIMHUIA 3nekTponepeaay UM MobunbHbIX
TenedoHoB, paboTatolmx B Avanasoxe 1,5 IMu,.

o [pu nepemMeLLeHnn Mexay pasnuyHbIMU BHELLHUMW YCIOBUSIMU.

® [laxe B Apyrux yCrnoBUsAX ABUXEHUE CMyTHUKOB cucteMbl GPS MoxeT
HeraTWBHO CKa3blBaTbCA Ha DYHKLMM reorpadpryeckon NpuBS3KkA u
NPUBOAUTBL K OTCYTCTBUIO UM CHUKEHMIO TOYHOCTW MHEpOpMALIMK O
MecTononoxeHuu. Kpome Toro, MHopMaLms MOXET ykasbiBaTb Ha CbEMKY B
pasHbIX MecTax, Aaxe ecn CbeMKa BbIMOSIHANACh B OQHOM U TOM e MecTe.

[OononHutenbHas nHdopmauus

® Ecnu cbemka BbINOMHAETCA HEMOCPEeACTBEHHO NOCNe YCTaHOBKM
nepeknioyaTens nuTaHua chotoannapara Bo BKIIOYEHHOE NONOXeHVe
(Mnn Bo306HOBMNEHWS paboThbl NOCHe aBTOOTKMIOYEHNS NUTaHWS), Koraa
NPUEMHUK NOAKIIOYEH k hoToannaparty, CHUMKU, BO3MOXHO, He ByayT
cofepaTtb AaHHbIX reorpaduyeckon Npneasku. HanpaeBneHne cbemku
TaKKe MOXEeT 3an1cbiBaTbCst HenpaBuiibHO. YTobbl n3bexarb
yKasaHHbIX Npobrnem, NoaoXANTe HEKOTOPOoe BPEMS Nepes CbEMKON.

MpocmoTp nHcdopmauum GPS

O AF ] WM o % 1 Bbi6epute [HacTpoiku

aams SET UP3

TBcTannapr PAL yctponctea GPS].
WHdop. o batapee
OumcTka ceHcopa
Hactpoiiku cBA3n
.. ) YcraHoBuTe ans napameTpa
YcTpoiicteo GPS BbikTioYeHo [yCTPOVlCTBO GPS] 3HayeHue

[BkntoueHo].
® Ecnun oTkpbiBaeTcs aKkpaH
[Kanu6poBka umucposoro
Komnacaj, BbinonHuTe warn 6 u 7,
onucaHHble Ha cTp. 16.

N
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3axeart curHanos GPS

HacTpoiki ycTpoiicTaa GPS Bbi6epuTe [HacTpoiku
Yerpoilerso GPS BNWYEHO yctpoucTBa GPS].

Hactpoien yerpoiicrea GPS

HacTpoiikn ycTpoiicTea GPS BbIGepMTe [OTOGpa)KeHMe
ABTOXOpp. BpeMeni  OTKMOUNTS nHdopmauum GPS].

Yactota obHOBNEHNA KODPAMHAT o
Undposod komnac  BEmounTs | 2 OTKpOETCﬂ 3KpaH C I'IO,D.pOGHOI/I

Otobpaxenne nHcopmaumn GPS Mchopmaumeﬁ GPS.
Kanwbposxa WNHPOBOTO KOMNAca

OrobpaxeHue nHdopmaun GPS
Wwpota

Menrota

Buicota

Hanpasnesne
uTc

wrkan cnyTHAKOB

® B 3TOM npumMepe aKpaHa cTpoka
[HanpaBneHue: NE 45°] ykasbiBaer,
41O hoToannapart 6N HanpaeneH Ha
CEeBEepO-BOCTOK C asuMyToMm 45°.
[UTC] (BcemupHoe
KOOpANHMPOBaHHOE BpeMst)
npakTU4Yeckn coBnagaeT co CpeaHnM
BpeMEHeEM Mo PUHBMYY.
3Hauok <&l> ykasbiBaeT ypoBeHb
curHanos. Ecnu otobpaxaeTca
3Hayok <3D>, Bo3mMoxHa 3anuncb
BbICOTHI.
3annck BLICOTEI HEBO3MOXHA, ECMN
oTobparkaeTcst 3Ha4ok <2D>.

5 BbinonHuTe cbeMKy.

» N5 CHUMKOB, NOMyYEHHbIX NOCHe
3axBara curHanos GPS,
BbINOMHSETC reorpaduyeckas
npues3ka.
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3axeart curHanos GPS

UHdopmauumsa reorpacmyeckon NpUBA3Ku

Hanpaenexue

LLinpota
Honrota
Boicota

uTcC

ﬁl B criyuae 3anvcu Buaeo uHgopmaumst GPS pervctpupyeTcst Ha MOMEHT
Havana sanucy. CriegyeT UMeTb B BUZY, YTO YCMOBMS MPUeMa CUrHasioB He
PErCTPUPYIOTCS.
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YcraHoBka nepuoauyHOCTH onpeaeneHna MectonosioKeHua mm

MeproanyHOCTb ONpeseneHus MECTONOMOXEHISt MOXHO YCTaHOBUTbL Ha oToannapare.
YeM MeHbLLE NePUOANYHOCTb ONPEfEneHns MECTONOMOXEHIS, TEM BbiLLE TOYHOCTb
reorpacpuyeckoil npues3ky n3obpaxeHni. OgHaKo NPy STOM CHUKAETCS KONMYECTBO
CHMMKOB, KOTOpbIE MOXHO ByAeT Nony4nTh, He Nepesapshkas akkymynsTop dotoannapara.

O AF ] W o x 1 Bbi6epuTte [HacTpoiiku
SET UPY -

TB~CTaHA3pT PAL ycTtpouicTtBa GPS].

Wudop. o Gatapee

O4NCTER CeHoopa

YctaHoBuUTe Ansa napameTtpa

YerpoilcTeo GPS_ BeknnYen [YcrpoitctBo GPS] 3HaueHue
ST, [BknitoueHo]

HacTpoiikn ycTpoiicTea GPS Bbl6epMTe [HaCTpOﬁKM

Yerpoilcreo GPS BenioyeHo yCTpOﬁCTBa GPS]

Hacrpoitei ycTpoficres GPS

HacTpoilki ycTpoiicTaa GPS BbibepuTte [MacToTa 06HOBRNEHUs
ABTOKOPP. BpeMeHn  OTKNIOYHTE KOOpnMHaT],

acTora oGHOBNEHIA KoopaNKaT ]

Yactota obHOBNEHNA KOOPRNHAT B bl 6ep uTe ne p n OAM YHOCTb.

lc 3c
e 1 MuH.

e 2 MUK
15¢ | 5 MMH.

Oxupaemoe KONNYeCTBO CHUMKOB Ha OfHOM 3apsaae akkymynatopa B 3aBUCMMOCTU OT
nepuoauyHOCTM onpeaeneHuss MecTononoxeHusa (C'bEMKa C ucnonb3oBaHuem BVIAOVICKaTeHﬂ)

YacTota obHoBneHus | HopmanbHasiTemnepatypa | Hwuskasi Temneparypa
KoopauHat (23°C), cHUMKM (0°C), cHUMKHM
1c MpumepHo 790 MpumepHo 620
15¢c MNpumepHo 970 MpumepHo 740
5 MUH. MpumepHo 990 MpumepHo 760

*B yCnoBwsiX NIoXoro NpueMa CUrHasnos KOMUYEeCTBO CHUMKOB, KOTOPblE MOXHO
GyaeT nonyunTb, He Nepesapsixas akkymynaTop doroannapara, CHAKaeTCs.

*OnpepeneHHasi HETOYHOCTb NEPUOANYHOCTM ONpeaeneHnst MECTOMONOXEHUS!
MOXeT ObITb Bbl3BaHa 0COBEHHOCTSIMU caMoli cucteMbl GPS.
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Mcnonb3oBaHue UM(PPOBOro KOMNaca s

K n3obpaxeHnsM MoxHO 406aBNATb MHGOPMALIMIO O HAaNpaBeHU CbeMKU.

O AF ] PR o 1 Bbi6epute [HacTpoiiku

TB-crannapr PAL yctpoucTBa GPS].
Whhop. o Garapee

Ouncra ceHcopa

HacTpoilkin caaan

Hactpoden ycrpofcrea GPS

HacTpoiikn ycTpoiicTea GPS 2 YcTtaHoBUTE Ans napamMeTpa
YeTpoRcTso GPS T [YcTponcTBO GPS] 3Ha4yeHue
ellilo [BkntoyeHo].

Bbi6epuTte [HacTponku
yctpoucTtea GPS].
HacTpoiikn ycTpoiicTea GPS 4 YctaHoBuTe Ana napameTpa
[LindbpoBor komnac] 3Ha4eHue
- [BknrounTs].
Undposod komnac  OTRNOYKTE
b B ® Ecnu oTkpbiBaeTcs akpaH [KannbpoBka
umcdpoBOro Komnacayj, BbInonHuTe
warun 6 u 7, onucaHHble Ha cTp. 16.

OTobpaxeHne KoMmnaca Bo BpeMsl CbEMKMN
OpwueHTauuio potoannapara OTHOCUTENbHO CTOPOH CBETA MOXHO
npocmaTpueaTb BO BPEMS CbeMKM.

® YT06bI BKMHOYMTL OTOBpaxeHue
komnaca, Haxmute kHonky <INFO.,>.

® OpHoBpeMeHHO oTobpaxaertcs n
3MNEKTPOHHbIN YPOBEHD.

® Komnac Takke otobpaxaeTcs B
pexume XXKO-sugounckarens v npm
CbeMKe BMOEO.




Wcnonb3oBaHune undpoBoro komnaca

KanubpoBka undpoBoro komnaca

[T ———— BbinonHute kanmbpoBKy komnaca Ha MecTe
CbEMKM B COOTBETCTBUM C YKa3aHUAMM,
npvBeAEHHbIMW Ha 3TOW U criegyioLLen cTpaHuue,
ecnv npu paboTte ¢ MeHIo oTobpaXaeTcs 3KpaH,
NoKasaHHbIN CreBa, UnyM ecnu opueHTaumus
OTHOCUTENbHO CTOPOH CBETA, YKa3blBaeMasi BO
BPeMSl CbeMKM, KaXKETCS HETOYHOM.

Bbi6epuTte [HacTpoiiku

TB-CTamAapT yctpoucTBa GPS].

WHepop. o Gatapee

OyncTra ceHoopa

HacTpoiki ceaan

HacTpoikn ycTpoiic

YctaHoBUTe Ans napameTtpa
[YcTpoicTBO GPS] 3Ha4yeHue

[Bknto4veHo].

HacTpoiikn ycTpoiicTea GPS BbIGepMTe [HaCTpOﬁKM

Yetpoilcreo GPS BrnioyeHo yCTpoﬁCTBa GPS]

Hactpoilkn ycrpoiicrea GPS

Hactpoiikn ycrpolictea GPS YcTtaHoBUTE AndA napamMeTpa
[LUndbpoBon komnac] 3HayeHune

Lluc'bpcuauﬁ KoMnac  OTRNKYMTE [BKJ'I 4 "Tb]-
B

Hacrpoiikn ycrpoiicrsa GPS Bbi6epuTte [KannbpoBka
ABTOKOpP. BpeMEHH  OTKMOMHT uucposoro komnacaj.

YacroTa 0GHOBNEHNA KOOPANHAT
Linhiposoit komnac  BmouwTs ® Haxmute <@ >, 4TOGbI

NnoAroToBUTLCS K KanvbpoBske.
o [lepemelsanTe poToannapart, Kak
rnokasaHo Ha crieaytoLel cTpaHuue.
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Vcnonb3oBaHune undpoBoro komnaca

6 MepemelwanTe cpoToannapar.

@ TMepemectuTe choToannapar no gyre He
meHee 180° B ropM30HTanbHOM MIIOCKOCTU.

@ MepemecTuTe hotoannapar no ayre He
MeHee 180° B BepTMKanbHOM NOCKOCTH.

® MMoeepHuTe doToannapar Ha yron He
MeHee 180°, He MeHsIsi HanpaBneHus
obbekTuBa.

® bByabTe 0CTOPOXKHBI, HE YPOHUTE
doToannapar B npoLecce KanmbpoBky.

® Onepaunm @, @ n @ moxHo
BbINOSHATH B MPOW3BOSIbHOM MOPSAKE.
Mepemelante dotoannapar 4o
3aBepLUeHUs KanMbpoBKy.

® Ecnu nocne BbINOMHEHUS OMUCAHHbIX
onepauwui komnac He byget
oTkanMbpoBaH, MoBEPHUTECH
Hanpago MNu HaneBo 1 NOBTOpUTE
nepemMeLyeHns doTtoannapara.

KATREOREE [ pas0r oIS 7 3aBepLueHne KanmbpoBKu.

® [Mo OKOHYaHWUK KannBpPoBKM
OTKPLIBAETCS 9KPaH, YKasblBaloLLNi
Ha 3aBepLUeHne npoLiecca.

® HecMoTps Ha TO, YTO 3TOT KPaH MOXET
OTKPbIBATLCA ELLE BO BPEMs NepeMeLLeHIs
choToannapara CornacHoro ykasaHusim
nyHkta 6 (O, @ nm @), oH coobiuaet 06
YCMELUHOM OKOHYaHUN KasinGpoBKy.

KanuGpoesa undpoBoro xoMnaca
33BEPUWEHA

0 ® B uensx 6esonacHocTv nepen kanvbpoBKon cCHUMUTE C hoToannapara

06bEKTUB W Apyrue NpuHaaneXxHocTy.
® [Mockonbky paboTa LMdpPOBOro Komnaca oCHoBaHa Ha siBneHun

reomarHeTama, kanmbpoBKka MOXET oKkasaTbCsi HEBO3MOXHOW B
cneayoLmx YCnoBusxX: Ha GonbLUMX BbICOTaX, BGMMN3MN MCTOYHUKOB
MarHuTHbIX MOMeEN, B 3AaHUSIX CO CTaNbHbIM KapkacoM, Nof 3emen U T.
n. Jaxe ecnu kanubpoBka BO3MOXHa, MPUEMHUK, BO3MOXHO, HE CMOXET
NpaBusibHO OMPEAENUTL HanpaBneHne CbeMKH.
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YcTaHoBKa BpeMeHM ¢hoToannapara no curHanam Bpemenu GPS

Bpewmsi B hoToannaparte MoOXHO YyCTaHOBUTL MO CUrHaram BpeMeHU
GPS. ObecneumBaeTtca TOYHOCTb NpuMepHO +0,02 cekyHabl.

Bbi6epuTte [HacTpoiiku

TB-Crannapt yctpoucTBa GPS].
WHhop. o Garapee

QOuncra ceHcopa

HacTpollkin caaan

Hactpoden ycrpolcrea GPS

Hactpodien ycrpofictea GPS YCTaHOBVlTe Anﬂ napaMeTpa
YeTpoRcTeo GPS [YcTpoictBO GPS] 3Ha4yeHue
» Benwueno
——— [BkntoyeHo].
HacTRoMKH YCTROCTEa GPS Bbi6epuTte [HacTpoiku
YetpocTao GPS BrnigueHo yc'rpoﬁ(;TBa GPS].

Hacrpoitei ycTpoficres GPS

Hacrpoiikn ycrpoiicrsa GPS Bbi6epuTte [ABTOKOPP. BpemMeHu].
ABTOKOPp. Bpeleni_b ABT. o6Hoan ® BbibepuTe COOTBETCTBYHOLLYIO OMLMIO
-  HaTe <@)>.
@ Onuusi [ABT. 0GHOBN.] KOpPPEKTUPYET
BpeMmsi nocre BKIioYeHus dotoannapara
1 3axBara curHanos GPS.

0 e Ecnu npuem curHanos GPS He MeHee, YeM OT NATU CNYTHUKOB,
HEBO3MOXEH, KOPPEKLIMSI BPDEMEHU OCYLLECTBNATLCS He ByaeT. Onuus
[YcTaH.cenyac] 6yaet HegocTynHa.

e [axe ecnu onuus [YcTaH.cen4ac] yctaHoBneHa, aBTomaTmyeckas
KOppeKuusi BpeMeHU MOXeT BbITb HeOCTYMNHa B 3aBUCUMOCTH OT
BpeMeHu 3axBaTta curHanos GPS.

e Ecnu onumnsi [ABTOKOppP. BpeMeHH] ycTaHoBrneHa B [ABT. 06HOB.],
[aTy ¥ BpeMmsi Hemnb3sl YCTaHOBUTb BPYYHYHO C NMoMoLbio nyHkTa [daTal
Bpemsi/3oHa] MeH1o.

® Ecnu KoppekTUpPOBKY BPEMEHW BbINOMHATL HE HYXHO (Hanpumep, B
crny4vae Mcrnonb3oBaHWs PyHKUMM [CUHX. BpeMeHn Mexay
coToannap.] ans ycrpoincts cepun WFT), BbiGepute onumio
[ABTOKOpPP. BpemeHn: OTKNIOYUTD).
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Mepbl npeaocTopoXxHocTH, kKacatrowmecs GPS m

Mpy Ucnonb3oBaHUM AaHHOMO NPUEMHMKA CEAYEeT y4nTbIBaTbh

nepeyvncrieHHbIe HUXe acnekTbl.

® B oTmenbHbix cTpaHax n permoHax ucnons3oBaHve GPS moxeT
ObITb orpaHuyeHo. MNMoatomy o6s13aTtensHO ucnonb3ynte GPS B
COOTBETCTBMM C 3aKOHAMM W NOMOXEHUSIMU, AEACTBYIOLLMMU B
Balliel cTpaHe Unu pernoHe. byaste 0cO6EHHO OCTOPOXHBI NPy
3apybexHbIx noesakax.

® bByabre ocTopoXHbI NpU ncnonb3oBaHun dyHKkuuin GPS B mecTax,
e MCnonb30BaHNE SEKTPOHHBIX YCTPONCTB OrpaHNYeHo.

® [lonb3ysicb AaHHbIMK O MECTOMONOXEHUN, COAePXKaLLMMUCS B
N300paKeHNAX U BUAEO C reorpaddnyeckolt MPUBSA3KOW,
NOCTOPOHHWE FIOAN, BO3MOXHO, CMOTYT HAalUTU UK y3HaTb Bac.
ByasTe oCTOPOXHBLI NPY pacnpoCcTpaHEHUN Taknx 306paxeHni,
Hanpumep nocpeacTBoM ceTu VIHTepHeT, rae oHu ByayT AOCTYMHbI
Ans NpOCMOTPa MHOTUM JOASM.

@ 3axsat curHanoB GPS MoxeT 3aHMMaTb HEKOTOPOE BpeMsi.

® Hwkorga He ocTaBnsATe NPUEMHUK OKONO 060pyA0BaHMS, KOTOpoe
MCMyCKaeT CUMbHOE MarHUTHOE Mnose, Kak, HanpuMmep, MarHuTbl U
3MEeKTPOMOTOPbI.
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MNMocTaBnsemoe nporpammMmHoe obecneyeHve mm

B aToM pasgerne onvcaHo nporpamMmHoe obecriedeHmne, cogepalleecst
Ha MOCTaBMNSAEMOM OWCKE PELLIEHWUI, U NPUBEAeHbl YKa3aHUs no ero
yCTaHOBKe.

GPS Receiver Solution Disk

[uck cogepxuT nporpammHoe obecneyeHnuve u
WHCTPYKLUMM MO 3KChIyaTauum.

=y

Map Utility

aT10 nporpaMmmHoe obecneyeHne ncnonb3yer Mchopmau,mo o
MeCTONOoNoXeHUn, 3anncaHHyro NpUueMHNKOM, A5 NokKasa
MECTOMOMOXEHUIN N HanNPaBNeHNss CbEMKU Ha BMpTyaJ’IbHOVI KapTte.

ImageBrowser EX

3710 NporpammHoe obecnedeHne no3BonsieT 06HOBMATbL MPOrpamMmmMHoe
obecneyveHne Map Utility.

0 [ns ncnonb3oBaHus NnporpaMmMHoro obecneyeHns Map Utility Heobxogumo
yCTaHOBWTb NporpamMmmMHoe obecneyeHmne ImageBrowser EX.
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MocTaBnsiemoe nporpamMmMHoe obecrnedeHne

|
YcTaHOBKa nporpammHoro o6ecneyeHus

0 CnepyiiTe npvBeAeHHbIM yKka3aHUsAM, AaXe ecrnu yxe ycTaHoBneHbl 6onee
paHHWe Bepcum nporpaMmmHoro obecnederus. (Mpu HeobxoammocTn 6onee
paHHue Bepcun ByayT nepesanvcaHbl.)

1 BcTaBbTe GPS Receiver Solution Disk B guckoBog Ha
KOMMbloTepe.

2 OBaxabl WeNKHUTe 3HAa4YO0K KOMMNaKT-aMckKa.
® Windows: 3TOT 3Ha4yok HaxoauTcs B nanke [KomnbloTep] nnm
[Mo# komnbloTep].
® Macintosh: 3T0T 3Ha4yok HaxoguTca Ha paboyem cTone.

3 OBaxAabl wenkHute dann [Set up.exe].

4 LenkHuTe [[pocTas yctaHOBKa] U criegynTe yKazaHUSAM
Ha 3KpaHe, YTOObl BbIMOMHUTL YCTaHOBKY.

® Ecnu B npoLecce YCTaHOBKW OTKPLIBAETCS 3KpaH YCTaHOBKM
«Microsoft Silverlight», yctaHoBuTe «Microsoft Silverlight».

5 LWenkHuTe [FOoTOBO] M M3BNEKUTE AUCK.
® Ha atom npouecc yCTaHOBKU 3aBepLUaeTCA.

20



MocTasnsiemoe nporpamMmHoe obecnedeHmre
|

KonupoBaHue n npocMoTp pykoBoacTBa no
akcnnyatauuu B hopmate PDF

1 BcTaBbTe GPS Receiver Solution Disk B guckoBop Ha
KOMMNbIOTEpe.

2 [OBaxabl WenKHUTe 3Ha40K KOMNaKT-guckKa.

® Windows: 3T0T 3Ha4yok HaxoauTcs B nanke [KomnbroTep] unm
[Mon komnbtoTep).
® Macintosh: 3T0T 3Ha4YoKk HaxoauTcs Ha pabodem cTone.

3 OBsaxabl wenkHute nanky [Manual], 4To6bl ee OTKPbITD.

4 CkonupyuTe nanky [Russian] B yno6Hoe mecTo Ha
KOMMnblOTEpE.
[ KOHI/IpyIOTCﬂ cnegywwne NHCTPYKUMM No 3Kcnnyatauun B
dopmate PDF:

Windows Macintosh
|Map Utility | MUxX.XW_R_xx | MUx.XM_R_xx |

5 OBaxAabl WenkKHUTe ckonupoBaHHbIN PDF-chain.
® [Ina npocMoTpa MHCTPYKLUIA NO 3KCMNIlyaTaummu Ha KoMMboTepe
OomkHa bbITb ycTaHoBneHa nporpamma Adobe Reader
(pekomeHayeTcs UCMONb30BaTh NOCMEAHIO BEPCUID).
@ [porpamma Adobe Reader goctynHa ons sarpysku B
WHTepHeTe.
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TexHnyeckmne XAPaAKTEPUCTUKN s

CoBMeCTUMBIV
doToannapar
[eorpadmyeckas
npuesa3ka n3obpaxeHun

Pabouasi yactota
YacTtota obHOBNEHMs
KoopauHat
Koppektuposka
BpEMEHM

Lincposon komnac

Mutanune

EOS-1D X

[lobaBneHue k n3obpaxeHnam nHbopmauum
0 reorpadmyeckor NpMBsi3Kke BO BpEMS MX
nony4eHus

LLvpoTa, gonrota, BelCOTa, HanpaeneHve,
Bpemsi cbemkmn (UTC) n coctosiHne curHana
1575,42 MI'y (guanasoH L1)

1, 5,10, 15, 30 cekyHa unn 1, 2 unu 5 MUHYT

Bpewmsi B hoToannapaTte MOXHO yCTaHOBUTb
no curHanam BpemexHn GPS

NS BbIYMCTIEHNS HAMPABNEHWS UCTIONb3YHOTCS TPEXOCHBIN
TEOMarHUTHbIM AATYMK 1 TPEXOCHIIA AaTYMK YCKOPEHNS
MuTtaHWe ocyLecTBnsieTcs oT hoToannaparta

KonnyectBo CHMMKOB Ha OAHOM 3apsige aKKymynaTtopa

YacTota o6HoBNeHus | HopmanbHasi Temnepatypa | Hwuskas Temnepatypa

KoopauHat (23°C), cHuMKm (0°C), cHumKM
1¢c MpumepHo 790 MpumepHo 620
15¢c MpumepHo 970 MpumepHo 740
5 MUH. MpumepHo 990 MpumepHo 760

*Ipy cbemke ¢ UCNonb3oBaHWEM BUoMCKaTens

*B cooTBeTcTBUM CO cTaHaapTamu CIPA
Pa3wmepsbl MpumepHo 24,7 x 57,0 x 35,7 mm (LW x B x T)

Bec

Pabouasi Temnepatypa
Paboyasi BnaxHoCTb
MocTaBnsemoe

nporpammHoe obecneyeHune

MpumepHo 44 1

*B cooTBeTcTBUM C pekomeHaauusmm CIPA

Ot 0°C po +45°C
He Bbiwe 85%

ImageBrowser EX, Map Utility ans GP-E1

Bcs nHdopmaums, npuseaeHHasn B HACTOALLEN MHCTPYKLMKU, OCHOBaHa Ha
cTaHgapTax TecTupoBaHusi komnanum Canon.
TexHUYecKke XapakTepUCTUKM U BHELUHWUIA BUA NPUEMHUKa MOTyT BbiTb
n3MeHeHbl 6e3 NpegBapUTENbLHOTO YBEAOMIEHNUS.
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Canon

VHdopmauumsa o dotoannaparax 1 NPUHAANEXHOCTAX, KOTOPbIE YNOMUHAIOTCS B
HacTosILLe MHCTPYKLMK, ABMSIETCA aKTyanbHOMN MO COCTOSHMIO Ha deBpanb 2012 T.
[na nonyvyeHnsa nHopmaLum 0 COBMECTUMOCTU € hoToannaparamu u
NPVHAANEXHOCTAMM, NOSABMBLLMMUCS B NpoAaxe nocne 3Toi AaTsl, obpatuTech B
6nwxaiiumii LieHTp o6cnyxuBanus nokynatenei Canon.
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Canon

CANON INC. 30-2, Shimomaruko 3-chome, Ohta-ku, Tokyo 146-8501, Japan

USA.

CANADA

EUROPE,
AFRICA &
MIDDLE EAST

CENTRAL & ——
SOUTH AMERICA

ASIA

OCEANIA

JAPAN

2012.08

CANON U.S.A. INC.

One Canon Plaza, Lake Success, NY 11042-1198, U.S.A.

For all inquires concerning this product, call toll free in the U.S.
1-800-OK-CANON

CANON CANADA INC. HEADQUARTERS

6390 Dixie Road, Mississauga, Ontario L5T 1P7, Canada
CANON CANADA INC. MONTREAL BRANCH

5990, Cote-de-Liesse, Montréal Québec H4T 1V7, Canada
CANON CANADA INC. CALGARY OFFICE

2828, 16th Street, N.E. Calgary, Alberta T2E 7K7, Canada

For all inquiries concerning this product, call toll free in Canada
1-800-OK-CANON

CANON EUROPA N.V.

Bovenkerkerweg 59-61, 1185 XB Amstelveen, The Netherlands

CANON FRANCE S.A.S.

17, Quai du Président Paul Doumer, 92414 Courbevoie Cedex, France
CANON UK LTD.

Woodhatch Reigate,Surrey RH2 8BF, United Kingdom

CANON DEUTSCHLAND GmbH

Europark Fichtenhain A10, 47807 Krefeld, Germany

CANON ITALIA S.p.A.

Via Milano 8, 20097 San Donato Milanese, (M), Italy

CANON Schweiz A.G.

Industriestrasse 12, 8305 Dietlikon, Switzerland

Canon GmbH

Zetschegasse 11, A-1230 Vienna, Austria

CANON Espaiia,S.A.

Av. De Europa,6 Alcobendas 28108 Madrid, Spain

CANON Portugal S.A.

Rua Alfredo da Silva,14 Alfragide 2610-016 Amadora, Portugal

CANON LATIN AMERICA, INC.

703 Waterford Way, Suite 400 Miami, FL 33126,U.S.A.

CANON (China) Co., LTD.

15F Jinbao Building No.89 Jinbao Street, Dongcheng District, Beijing 100005, China
CANON HONGKONG CO., LTD.

19/F., The Metropolis Tower, 10 Metropolis Drive, Hunghom, Kowloon, Hong Kong
CANON SINGAPORE PTE. LTD.

1 HarbourFront Avenue, #04-01 Keppel Bay Tower, Singapore 098632
CANON KOREA CONSUMER IMAGING INC.

Canon BS Tower 5F, #168-12 Samseong-dong, Gangnam-gu, Seoul, Korea
CANON AUSTRALIA PTY. LTD.

1 Thomas Holt Drive, North Ryde, Sydney N.S.W. 2113, Australia

CANON NEW ZEALAND LTD.

Akoranga Business Park, Akoranga Drive, Northcote, Auckland, New Zealand
CANON MARKETING JAPAN INC.

16-6, Kohnan 2-chome, Minato-ku, Tokyo 108-8011, Japan

CPA-M040-002 © CANON INC. 2012





